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1 SAFETY INSTRUCTIONS
This quick installation guide contains the basic information necessary to commission the CFW900.

The CFW900 has been written to be used by qualified personnel with suitable training or technical
qualification for operating this type of equipment. The personnel shall follow all the safety instructions
defined by the local regulations. Failure to comply with the safety instructions may result in death, serious
injury, and/or equipment damage.

2 SAFETY WARNINGS IN THIS GUIDE AND IN THE PRODUCT

DANGER!
Failure to follow the recommended procedures listed in this warning may result in death, serious injury
and equipment damage.

ATTENTION!
Failure to follow the recommended procedures listed in this warning may result in equipment damage.

NOTE!
This warning provides important information for the proper understanding and operation of the equipment.

Mandatory connection to the protective
earth (PE).

Components sensitive to electrostatic
discharge.
Do not touch them.

/é\ High voltages are present.

3 PRELIMINARY RECOMMENDATIONS

DANGER!

Always turn off the mains power supply before touching any electrical component associated to the
inverter. Many components can remain charged with high voltages or remain in movement (fans) even after
that AC power is disconnected or switched off. Wait at least 10 minutes before handling the equipment
to assure a total discharge of the capacitors. Always connect the grounding point of the inverter to the
protection grounding.

NOTE!
Frequency inverters may cause interference in other electronic devices. Follow the precautions
recommended in the user manual.

NOTE!

It is not the intention of this guide to present all the possibilities for the application of the CFW900, as
well as WEG cannot take any liability for the use of the CFW900 which is not based on this guide. For
further information on the installation, full parameter list and recommendations, refer to the user manual.

Do not perform any hipot tests with the inverter!
If necessary, contact your WEG representative.

ATTENTION!

The electronic boards have electrostatic discharge sensitive components.

Do not touch the components or connectors directly. If necessary, first touch the grounding point of the inverter,
which must be connected to the protection earth (PE) or use a proper grounding strap.

DANGER!
Crushing hazard: In order to ensure safety in load lifting applications, electric and/or mechanical devices
must be installed outside the inverter for protection against accidental fall of load.

DANGER!

This product was not designed to be used as a safety element. Additional measures must be taken so as to
avoid material damages and personal injuries. The product was manufactured under strict quality control,
however, if installed in systems where its failure causes risks of material or personal damages, additional
external safety devices must ensure a safety condition in case of a product failure, preventing accidents.

ATTENTION!

The operation of this equipment requires detailed installation and operation instructions provided in the
user manual, programming manual and communication manuals.

4 RECEIVING AND STORAGE

The CFW900 is supplied in a card board box up to frame C models; the others are supplied in a wooden box.
Package contents:

= CFW900 frequency inverter.

m CPCS power and control cable shielding kit.

= Quick installation guide.

ATTENTION!

When the inverter is stored for a long period, it is necessary to reform the capacitors. Refer to the user
manual for the recommended procedures.
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1 - Smart code of the inverter.

2 - WEG stock item.

3 - Week and year of product manufacture (encoded)
4 - Inverter serial number.

5 - Inverter weight.

6 - Frame size.

7 - Degree of protection.

8 - Rated operating temperature.

9 - Manufacturer’s address

10 - Nominal input voltage range.

11 - Number of input phases. 23 - Inverter QR code.

12 - Rated input frequency. 24 - Inverter MAC address.

Figure 5.1: Description of the identification label on the CFW900

6 ABOUT THE CFW900

The CFW900 frequency inverter is a high performance product which allows speed and torque control of
three-phase induction and permanent magnet (PM) motors.
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13 - Inverter input current rated (ND and HD overload regime).

14 - Output voltage range.

15 - Number of output phases.

16 - Output frequency range (considering manufacturer’s settings).
17 - Inverter output current rated (ND and HD overload regime).
18 - Inverter overload specification for ND and HD.

19 - Efficiency class according to EcoDesign Directive.

20 - Inverter losses at rated condition (90,100).

21 - Manufacturing year.

22 - Inverter certifications.
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Figure 6.1: Block diagram for the CFW900
7 NOMENCLATURE
Table 7.1: Nomenclature of the inverters CFWW900
CFW900 D [o9p0o | T | 4 [ DB | 20 [ Y2 [ B | - [ - | -
| e v v v e v x| x| x| X
Item D: ipti

! Product series identification: CFW900

I Frame Size: A, B, C, D or E

n ND current rated value:

02P8 =2.8A/03P6=36A..
0110=110A/0135=135A....

\% Number of power supply phases:

B = Single-phase or three-phase

T = Three-phase only

Vv Power supply voltage:

2 =200 to 240 Vac (frame sizes A, B and C), 208 to 240 Vac (frame sizes D and E)
4 = 380 to 480 Vac

\ Braking:

NB = Without braking IGBT (frame sizes D and E)
DB = With braking IGBT

Vi Degree of protection:

20 =1P20

21 =1P21

N1 = UL type 1

Vi Functional safety:

Y2 = With STO and SS1-t safety functions

IX HMI:

Blank = HMI without Bluetooth

B = HMI with Bluetooth

X Product with special hardware version:

Blank = Standard hardware

HEC = Product with extra-coating board

Hx, Hxx or Hxxx = Other types of special hardware
Xl Product with special software/firmware version:
Blank = Standard software/firmware

Sx, Sxx or Sxxx = Special software/firmware

X Factory suffix:

Blank = standard

-Ul = inverter supplied without package (returnable packaging)
-Gx = Grouper item x

8 INSTALLATION AND CONNECTION
Avoid:

= Direct exposure to sunlight, rain, high humidity, or sea-air.
= |nflammable or corrosive gases or liquids.

= Excessive vibration.

= Dust, metallic particles, and oil mist.

8.1 POSITIONING AND MOUNTING

It is possible to mount the inverters on a surface or a flange. In flange mount, the back of the inverter (which
contains the heat sink and fan) is mounted outside the panel. As a result, the power module cooling air is kept
outside the cabinet. The part of the inverter outside the cabinet has an IP55 / UL type 12 protection rating.

In order to ensure the panel protection rating, proper sealing between the panel opening and the inverter
flange must be guaranteed.

Mount the inverter in the upright position on a flat and vertical surface. Frames A ... C can be installed in
the horizontal position, provided that you observe the position indicated in Item 3.1.3 of the user manual.

Inverters of frames A ... D can be arranged side-by-side with no clearance required between them. In these
cases, the upper ventilation openings must be free for air circulation, that is, it is not possible to use the
IP21 and UL type 1 kits.

ATTENTION!

Minimum mounting clearances requirements for proper cooling air circulation are specified in Figure 8.2
and Table 8.3.
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Figure 8.1: External dimensions of the inverters

Table 8.1: External dimensions of the inverters

Model Al B1 c1 D1 E1 F1 a2 b2 a3 b3 c3 d3 e3
mm[in] mm[in] mm[in] mm[in] mm[in] mm[in] mm[in] mm[in] mm[in] mm[in] mm[in] mm[in] mm in]
Frame 145[5.7] 245 222 65 269 3335 115 250 130 120 120 136 226
A ) [9.65] [8.74] [2.56] | [10.59] | [13.13] | [4.53] [9.84] [5.12] [4.72] [4.72] [5.35] [8.90]

Frame | 165.2 | 350.3 228 70.2 385 448.9 125 370 150 1774 1774 158 342
B [6.5] [14.15] | [8.98] [2.76] | [15.16] | [17.67] | [4.92] | [14.57] 5.9] 6.97] [6.97] [6.22] | [13.46]

Frame 200 430 294 136.4 460 519.3 150 425 175 210 210 188 [7.4] 405
© [7.87) | (16.92] | [11.57) | [5.37] | [18.11) | [20.45] | [5.9] | [16.73] | [6.89] | [8.27) | [8.27) | [15.95)

Frame 250 602 294 135 625 700 200 600 220 290 298 238 565
D 084 | 237 | (11.57] | B.31) | [246] | [27.56) | [7.87) | [23.6] | [8:66] | [11.41] | (11.73] | [9.37) | [22.24]

Frame 335 620 358 169 675 763.4 200 650 275 320 320 316 620
E [1319] | [24.4] | [14.09] | [6.65] | [26.57] [29] (7.87] [25.6] | [10.83] | [12.60] | [12.60] | [12.44] | [24.41]

*Tolerance of the dimensions d3 and e3: +1.0 mm (+0.039 in).

*Tolerance of the other dimensions: = 1.0 mm (+ 0.039 in).

Table 8.2: Screws for the fixing holes

Torque
Model | {2 i I [;I?f.in] o
Frame A M5 M5 5 [44.2]
Frame B M5 M5 5 [44.2]
Frame C M6 M6 8.5[75.2]
Frame D M8 M8 20 [177]
Frame E M8 M8 20 [177]

(1) Recommended torque for invertes fixing.
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Figure 8.2: Free clearances for ventilation
Table 8.3: Free clearances for ventilation
" Protection A
Gianesics Rating mm [in] mm [in] mm [in] mm [in]
A P20 251[0.98] 251[0.98] 10[0.39] 010]
P21/ UL type 1 25 [0.98] 25[0.98] 10[0.39] 30[1.18]
- 1P20 40 [1.57) 45 [1.77) 10 (0.39) 0(0]
P21 / UL type 1 40 [1.57] 45 [1.77] 10[0.39] 30[1.18]
c IP20 110 [4.33] 130 [5.12] 10[0.39] 010]
IP21/ULtype 1 | 110[4.33] | 130[5.12] | 10[0.39] 30 [1.18]
D P20 110 [4.33] 130[5.12] 10[0.39] 010]
IP21/ULtype 1 | 110[4.33] | 130[5.12] | 10[0.39] 30 [1.18]
- P20 150(6.9] | 250(9.84] | 20[0.79] 0[0]
P21 / UL type 1 150 [5.9] 250 [9.84] 20[0.79] 30[1.18]

9 ELECTRICAL INSTALLATION

ATTENTION!
To protect the inverter, use fuses or circuit breakers at the inverter power supply. For further details, see
item 13 of this guide and the information contained in the user manual.

DANGER!

= The following information is merely a guide for proper installation. Comply with applicable regulations
for electrical installations.

= Make sure the AC power supply is disconnected before starting the installation.

ATTENTION!
The short-circuit protection of the inverter does not provide short-circuit protection for the feeder circuit. The
short-circuit protection of the feeder circuit must be provided in accordance with applicable local regulations.

9.1 IDENTIFICATION OF THE POWER AND GROUNDING TERMINALS

R/L1, S/L2, T/L3: AC power supply network cable connection.
DC-/-UD: negative pole of the DC power supply.

BR: braking resistor connection.

DC+/+UD: positive pole of the DC power supply.

U, V and W: motor cable connection.

Grounding.

NOTE!

Models CFW900A04P5B2, CFW900A06P0B2, CFW900A07P3B2 and CFW900A10POB2 may operate
with single-phase power supply without rated output current derating. In this case, the single-phase power
supply may be connected to two of any input terminals.

R SL2 TA3 T T2 wis

ALY $L2 TAS DC- BR DC+ UTI VT2 W3

Uallollz]le]c]l<]

(a) Frame Sizes A...C (b) Frame Size D

Figure 9.1: (a) to (c) Power terminals

(c) Frame Size E

ATTENTION!

When power and ground connections are made with flexible cables, it is necessary to use suitable terminals.
Sensitive equipment, such as PLCs, temperature controllers and thermocouple cables, should be at least 0.25
meters away from the frequency inverters and cables connecting the inverter to the motor.

NOTE!
= Provide independent conduits for the physical separation of signal, control, and power cables (refer to
the Secion 3.2 of the user manual).

DANGER!

= The inverter will be damaged in case the input power supply is connected to the output terminals (U/T1,
V/T2 or W/T3).

= Check all the connections before powering up the inverter.

= In case of replacing an existing inverter by a CFW900, check if the installation and wiring is according
to the instructions listed in the user manual.

ATTENTION!

= The inverters of the CFW90O0 line can operate in power supply networks with a solidly grounded neutral,
in delta corner earthed networks and IT networks (ungrounded neutral or grounding by a high ohmic
value resistor). Exception: inverters of frame A cannot operate on delta corner earthed networks and
resistor-grounded IT networks.

= To operate in delta corner earthed networks and IT networks, it is necessary to disconnect the RF filter.
= Independent of the type of power grid, the inverter must always be connected to protective ground
according to the item 3.2.5 of the user manual.
9.2 POWER CONNECTIONS
Disconnect
Switch
Figure 9.2: (a) Power and grounding connections and (b) Detail of the motor cable shield connection

DANGER!

Provide a disconnect device for the input power supply of the inverter. This device must disconnect the power
supply whenever necessary (during maintenance jobs, for instance).

9.2.1 Grounding Connections

DANGER!

= The inverter must be obligatorily connected to a protective ground (PE).

= Use grounding wiring with a gauge at least equal to that indicated in Table 3.5 of the user manual.

= Connect the grounding points of the inverter to a specific grounding rod, or specific grounding point,or
to the general grounding point (resistance < 10 Q).

= To comply with IEC 61800-5-1 standard, connect the inverter to the ground by using a single conductor
copper cable with a minimum wire gauge of 10 mm? or a two-conductor cable with the same wire
gauge of the grounding cable specified in Table 3.5 of the user manual since the leakage current is
greater than 3.5 mA AC.

= Do not share the grounding wiring with other equipment that operate with high currents (ex.: high power
motors, soldering machines, etc.).

9.2.2 Dynamic Braking

NOTE!
Allmodels A, B, C, D and E with suffix DB have internal braking IGBT. For more installation information see
Item 3.2.4.2 in the user manual.

9.2.3 Output Connections

ATTENTION!
The inverter has an electronic motor overload protection that shall be adjusted according to the driven motor.
When several motors are connected to the same inverter, install individual overload relays for each motor.

The motor overload protection available in the CFW90O0 is in accordance with the IEC 609047-4-2 and
UL 61800-5-1 standards, note the following information:

= "Trip" current equal to 1.25 times the motor rated current (C2.1.5) adjusted in the Oriented "Start-up" menu.
= The maximum value of parameter C7.4.6 (Motor Thermal Class) is 3 (class 20).

= The maximum value for C2.1.11 (Motor service factor) is 1.15.

= The maximum value of the overload current parameters C7.4.3, C7.4.4 and C7.4.5 is 100 %.
ATTENTION!

If aisolator switch or a contactor is installed between the inverter and the motor, never operate them with a
spinning motor or with voltage at the inverter output.



XC30 connector
iption: ion (i )
Pin Narma) Description: Default Function (if any)
1 NF1 1 A Digital Relay Output: No fault @
2 NAT1 NO: Normally Open, C: Common,
3 C1 NC: Normally closed
4 NA2 2A Digital Relay Output: @
5 c2 N>Nx (S2.1.1 > C5.9.4)
6 NA3 3 A Digital Relay Output @
7 Cc3 N">Nx (8§2.1.3 > C5.9.4)

(1) For further information, see the detailed specification in Table 8.13 of the user manual.

(2) The CFW900-REL-01 supplied with the inverter will be connected to slot A, and the corresponding outputs
willbe 1 A, 2 Aand 3 A, with the default functions indicated. If the accessory is reconnected to another slot,
the identification of the outputs will change to 1 n, 2 n and 3 n, with ‘n’ being the slot where the accessory was

connected.

Figure 9.6: CFW900-REL-01 XC30 connector pinout with example of AC load connection

cleared with a reset or by switching off the inverter.

The alarms are indicated on the HMI, in the CFW900 status word ( S$1.1.1) and in the current alarm diagnosis
(D2.1). They are automatically cleared after the alarm condition ceases.

The protections, faults and alarms are presented to the user through codes preceded by the letters F for
protection and failure and A for alarm, as shown in the Table 6.3 of the user manual. In this table you also find
more details about the causes and possible solutions.

Table 12.1 contains some inverter faults and protections.

Table 12.1: Description of some inverter faults and protections

Fault
FO06 Unbalance or phase loss in the power supply
F021 DC link undervoltage fault

Description

F022 DC link overvoltage fault

F025 Failure to compare the PWM pulses generated bythe control and the output voltages measured by the inverter
FO30 | Fault of desaturation on the IGBTs of arm U

F034 | Fault of desaturation on the IGBTs of arm V.

F038 Fault of desaturation on the IGBTs of arm W

F070 Fault of short circuit at the output, DC link or braking resistor

FO71 Output overcurrent fault

FO74 Overcurrent to ground fault

F099 | Current measurement circuit has a value out of the standards for zero current
F160 Safety module protection

F185 Pre-charge protection

9.3 CONTROL CONNECTIONS For the correct installation of the control wiring: 13 LIST OF MODELS CFW900 SERIES
o = = Use cable gauge according to Table 9.2. e e
- - ] i I ntrol i icati . is lon g
XC1 connector (CFW900-I0S): digital and analog inputs and outputs, input Use shielded cables for 6o trol inputs/outputs and communication networks. When the cable is lo ger Rated Current Specifications and Typical Motors Recommended Wire Size - Use Only Copper Fuse Protection Specification Circuit Breaker Protection
! for external power supply and RS-485 communication than 30 m, ground the Shlel,d at, both ends. . Wire (75 °C (167 °F) Screw (Type) Specification - According to
2 [XC2 connector (safety module): STO and SS1-t functions = Keep the control, communication and remote HMI cables separate from the other cables (input and ND Overload HD Overload Power @ Srounding nmende _nTorqu- £ Standard UL standard UL and IEC Standards
XG3 connestor (microSD card sio: allows copying parameters and storing motor cables 110/220 Vac, etc.) according to Table 3.10 of the user manual. If the those cables have to [ gexica ierica CHEy Eeroeing (L0 (IR I SHEIIEL
3 |SoftPLC programs (see the programming manual) cross the other cables, it must be done perpendicularly, keeping the minimum separation distance of Model Rated M_ot'ﬂ Rated ical Motor High Speed Fuses AC Power Supply | 1YPeJ High Speed Fuses Maximum |~
9 T 5 cm at the crossin oint Output 220 V/ 230 V/ NEC  Output 220 V/[230 V/ NEC Fuses AC Power Supply | Circuit | Minimum Panel
4 XC4A and XC4B connectors: dual port ethernet connection (RJ45) g p . . ) I . Current 60 Hz |50 Hz 230 V| Current 60 Hz 50 Hz 230 V Terminal Breaker Dimensions
(see the ethernet communication manual) = Relays, contactors, solenoids or electromechanical braking coils installed close to the inverters may NPT P S S T ST mmz | AWG L mm? AWG| S L ) Power ® | Grounding ® | Maximum | Fuse e Fuse Fuse Rated | (Depth x Height x
5 | DIP switches S1 and S2: safety module configuration generate interference in the control circuit. To eliminate this effect, RC suppressors must be connected (ND) |Pnom [Pnom(Pnomf =i, IPnom(Pnom|Pnom Ptofthe | Rated | poorence et Rate Fuse Current | Width) [mm (in)]
6 | XC6 connector: DB9 connector for connecting the HMi/remote HMI in parallel to the coils of those devices in case of AC power supply, and freewheeling diodes in case of [Arms) | [CV] | kW] | [HPY| \; oy [ [CV] | [kWI | [HP] Fuse [A’s] | Current [A] Current [A] Current [A] Al
;  |Backplane GFW900-4SLOTS: provides four slots to connect acoessories. By DC power supply. CFW900A04P6B2| 4.6 15 | 14 1 46 15 | 14 1 25 14 25| 14 300 15 FNHO00-20K-A - - 15
default, slot A is taken by the CFW900-REL-01 . ) CFW900A06P0B2| 6 2 [ 15|15 6 2 [ 15[ 15 ) ) 300 15 FNHO00-20K-A - - 20
8 |XC30 (CFWQ00-REL-01): relay output Table 9.2: Cable gauges for control connection CFW900A07P5B2| 7.5 > |15 2 | 75 5 | 15 | 2 | 264® 147120 4 12 300 15 |FNHO00-20K-A - - 30
CR2032 battery for real time clock. Use non-conductive pliers or tweezers to 0 . Conductor Gauge with Wire Ferrule CFW900A10P0B2 10 3 22 3 10 3 2.2 3 |25/6"[14/10@ 6 10 685 20 FNHO00-20K-A - - 40
9 |remove/eplace the battery - el SR U e el and Insulation Tefr:::::tz:;th CFW900A04P6T2| 4.6 15 | 14 | 1 46 | 15 | 11 | 1 Fork " 300 15 FNHO000-20K-A| Any type J - - 15
Minimum Maximum mum Maximum (i) CFW900A06POT2| 6 2 |15 | 15 5 15 | 14 | 1 o5 1 05| 1a h'l’4 /| M (philips) 300 15 |FNHOOO-20K-A| <40 A - - 20 500XB00X500
mm* (AWG) mm?* (AWG) mm* (AWG) mm? (AWG) GFW900A07P5T2| 7.5 2 |15 | 2 6.8 2 [ 15| 2 ’ ’ SO;;;’;) 1.2[10.6] 300 15 |FNHO00-20K-A - - 30 (1 23619 n
XC1 0.2 (24) 1.5(16) 0.25 (28) 15(16) 10 CFW900A10P6T2|  10.6 3 3 3 9.6 3 [22] 3 12[106] 300 20 FNHO000-20K-A - - 40 e
Figure 9.3: Description of control connections XC2 0.2 (24) 1.5 (16) 012 (26) 0.75 (18) 10 CFWS00A13P0T2| 13 4 3 3 11 3 3 3 4 12 4 12 R 300 20 FNHO00-20K-A - - 50
XC30 0.2 (24) 25(12) 0.25 (23) 25(12) 8 CFW900A19POT2| 19 6 |65 5 16 5 4 5 10 10 685 25 FNHO00-35K-A - - 70
CFW900B26P0T2| 26 10 |75 | 75 22 75 | 55 | 75 6 6 1100 35 FNHO00-40K-A - - 100
10 START-UP CFW900B34P0T2| 34 | 125 | 9.2 | 10 | 28 | 10 | 75 | 10 | 10 N 0] ® 1100 40 [FNHO000-50KA| AT YRS - - 125
. . . . . : CFW900B45P0T2 45 15 11 15 35 125 | 9.2 10 16 6 6 1100 60 FNHO000-63K-A N - - 150
1. Execution of the Oriented Start-Up routine via parameter A1. (Wizards -> Oriented Start-Up). — Viersen
2. Follow the menu steps. CPWweOOcsePOT?) 56 | 20 | 15 |0 | 4 | B TS| |, e Ma 1700 80 | FNHO0-80K-A - 80 Atoopgo-4 | 290
16 (philips/ M4 (philips) - ~ ~ Mersen 600x800x500
o 11 POWER DATA CFW900C70POT2 70 25 185 | 25 59 20 15 20 4 slotted) 3.7(32.8] 3850 100 FNHO00-100K-A 100 AW(,’\)AOP1OO—4 250 (23.6x31.5x19.7)
ee item 3.7 [32.8] lersen
L CFW900C80POT2| 80 30 | 22 | 30 70 25 | 185 | 25 35 3 3850 100 |FNHOO-125K-A - 150 300
3.2.6.2 of Table 11.1: Inverter input and output characteristics Lug A100P150-4
the use‘; Inverter Smart Code - Items "IV* and "V* 2 2 i CFWQ00D0110T2| 110 | 40 | 80 | 40 | 92 30 | 22 | 30 | 50 1/0 (Hexz‘ginal/ (Hexgﬂgﬁonal/ 16200 125 |FNHOO-200K-A - 125 Al y:sz’; 4 300
manual Suffix Number of Phases and Rated Voltage 2 " Mersen 500x1000x500
'AC Power Suppl: CFW900D0135T2| 135 50 37 50 110 40 30 40 70 2/0 3| 3 psf::\\r\ér‘j;/ ps?’él\rheizi)/ 25313 200 FNH00-250K-A - 200 A100P200-4 400 (19.7x39.3x19.7)
Nurmber of phases (input) 1or3 3 3 CFW900D0150T2| 150 | 60 | 45 | 50 | 124 | 50 | 37 | 40 | 95 | 30 1501328 | 5442 25313 200 | FNH1-250K-A - 250 Mersen 400
Frames A, Band C: A100P250-4
S — Rated input voltage 200...240V rms 200 240V rms 380 ... 480 V rms ;E;ng :?:2%0
[ e e [z e [z o [ 208 240Vrm§ CFW900E0172T2 172 60 55 60 150 60 45 50 ND: 95 |ND: 4/0 50 | 1/0 101250 250 FNH1-350K-A - - 500
e WS00-I0S — == Input frequency 50/ 60 Hz (range: 48 ... 63 Hz) or 2x35 | or 2x2 Lug
XC1 connector Phase unbalance <3 % between line voltages HD: 95 |HD: 3/0 M10 (ﬁg:ag%r’:’;?/
Pin Name) Description Default Function (if any) Maximum number of powerups (network connections) Maximum 1 per minute CFW900E0195T2| 195 5 | 55 | 75 160 60 | 45 | g0 |Or2x35| or2x3 70 | 20 (Hexagonal phillps/screw) | 101250 300 ENH1-350K-A | ANV type J 500 600x1000x600
ND: 120 |ND: 250 450 A (23.6x39.3x23.6)
1 AO1 Analog Output 1 Speed Types of power supply @ Frame Size A: TT/ TN/ IT (Except grounded by resistor) - slash voltage or 2x50 | or 2x1 SOS ?2’2?5] M5:3.5[31.0] = (#0.6x39.8:236)
2 A02 ‘Analog Output 2 Motor current Ypes of power supply Frame Sizes B, C, D, E: TT/ TN /IT/ Delta earthed - straight voltage 91| M8: 15 [132.8)
381826 | GND Control circuit reference Efficiency (Efficiency class) @ IE2 (IEC 61800-9-2 / EN 50598-2) HD: 150 1?’2230
2 c RS-485 interface reference DC Power Supply ® CFW900E0250T2| 250 | 100 | 75 | 100 | 211 75 | 55 | 75 'j)[r) gzxsgo ND: 4/0 95 | 3/0 101250 300 | FNH2-400K-A - - 600
5 A() RS-485 interface negative Frames A, B and C: " 210 or ox2
6 Bl RS-485 interface positive Input voltage range (V) 9 ... 400 Vde fa9.-- 100V 436..800 Vdo
7 VIN +24 Vdc external power supply input 252 .. 400 Vdc Power and Grounding Connection Specifications L N
9.25 Vout +24 Vdc power supply output Switchin, Rated Current Specifications and Typical Motors Recommended Wire Size - Use Only Copper Screw (Type) Fuse Protection Specification Circuit Breaker Protection
10 DI Digital Input 1 Run/Stop (Only in remote mode 2) 9F Frame A D 4 Kiz Wire (75 °C (167 °F) orque SP;‘:I{"“‘:II"‘E'::'SA:':‘;“’I:Q to
n bi2 Digital Input 2 Rated (fsw,nom) @ 4kHz Frame E: 2 kHz ND Overload HD Overload Power @ Grounding ® [N.m (Ibf.in)] |EC Standard UL Standard an ZULELES)
12 bis Digital Input 3 ) Frame A ... D: 15 ... 16 kHz Inverter Rated ical Motor " | Rated ical Motor . eJ High Speed Fuses Maximum
13 Di4 Digital Input 4 Adjustment range ©© 5. 16 kHz PAmG B o 6 kb Model Output m'}’%,. Output Tvp High Speed Fuses AC Power Supply 2]';95 S GHsET e M:;‘ilr:‘:r:'s‘i::';.l
14 DI5 Digital Input 5 Input A for encoder Maximum Motor Cable Length Current 60 Hz 50 Hz 460 V. Current 60 Hz 50 Hz 460 V. s AWG Terminal Power® | Grounding ® N Breaker
. e —— ] mm? AWG M. F Fi Fi (Depth x Height x.
1 Di6 Digital Input 6 Input B for encoder No ned {0 Use output reactance 200 m (over 100 m it is necessary to use tonom o o - Type Type 97 | Waximum | Fuse WEG = e Rated ¢ Wity
16 Com Common of the digital inputs PWM modulation for long cables) ™ (ND) - “rovy mwy HPy | HP)revy | kw | HP] Fuse [A%] | Current [A] R°Te™®M® | cirrent[A]| Current[a]|  FUS® Current [mm (in)]
ov 10V power supply for With output reactance 500 m [Arms] [Arms] [A]
7 ! potentiometer With sinusoidal filter on the inverter output 5000 m gmggg:ggizz gg 1; :15 ; ;; 1: H 1 Fork ggg 12 Ez:ggg';gi'i - - 12
Motor cable length t IEC 61800-3:2017 . : : : : : or 20 . .
;g /let Differential analog input 1 Speed reforence (only in famote mode 2) S stﬁ;:;i‘; 0'... 200 m (shielded according to IEC60034-25) CFW900A04P8T4| 4.8 3 [22] 3 3.9 2 [ 15[ 2 25 14 25| 14 300 15 FNHOO020KA| ) - - 15
21 Ao+ ) (1) For operation on IT networks or networks grounded by high impedance, follow the grounding guidelines of Section 3.2.4.1 of the user manual. CFWO00A06PSTA| 6.5 4 3 3 53 3 2.2 3 Fork M4 (philips/! - 300 15 FNHO00-20K-A <40A = = 20
22 A~ Differential analog input 2 (2) Efficiency levels by model can be found in the "WEG Ecodrive" app available for Android and iOS devices. CFWO00A00PET4| 9.6 8 4 5 8 5 3 5 slotted) M4 (philips) 300 15 FNHO00-20K-A . - 30 500x600x500
23 DOT Digital output 1 () For DC power supply, an external pre-charge circuit must be used. Exception: in CFW900 inverters with frames A, B and C, it is possible to CFW900A14P0T4 14 10 5.5 10 12 7.5 55 | 75 4 12 4 | 12 | 1.2 (10.6) 12(10.6) 685 20 FNHO000-25K-A . - 50 (19.7x23.6x19.7)
gital outpu connect the "+" terminal of the DC power supply to the DC+ terminal and the "-" terminal to the R/L1/L and S/L2/N terminals. In this case, it CFW900A17P0T4 17 125 | 75 | 10 17 125 | 75 | 10 10 10 685 25 FNHO00-35K-A - - 60
24 DO2 Digital output 2 is not necessary to use an external pre-charge. CFW900B26P0T4 26 20 11 15 21 15 11 15 6 6 685 35 FNHO00-40K-A Any type J - - 100
" . . - (4) The switching frequency can be automatically reduced due to inverter output overload, high ambient temperature, obstruction of air circulation CFW900B33P0T4 33 25 15 20 28 20 1 20 8 8 685 40 FNHOO0-50K-A - - 125
Flgure 9.4: Gonnaction examples on XCT (GFWS00-(0S) around the heatsink and/or operation with low output frequency. CFW900B39P0T4| 39 30 [185]| 25 | 33 25 [ 15 20| " © 1100 60 FNHoo-6aKA | =0* - - 150
. . ) . . ) (5) For operation with a switching frequency above the rated switching frequency (fsw,nom) it is necessary to reduce the output current according M
Table 9.1: Configuration of DIP switches for selecting the type of signal on the CFW900-I0S analog inputs/outputs ® to Figure 8.3 of the user maguan Y g frequency ) i o N CFW900C50P0T4| 50 40 | 22 | 30 40 30 | 185 30 16 6 fn\e,;/rlje 6 s 1100 60 FNHO0-63K-A - 60 Awg?gg‘_ 4 200
Input/ Output DIP switch DIP po: n: Selected Mode (" Factory Default (6) Adjustable in 0.1 kHz steps. N M4 (philips) Mersen 600x800x500
POT4 4 16 d -80K-~ -
All s3:1 1010 10 V; I: 4 to 20 mA /0 to 20 mA v (7) The modulation type can be changed n parameter C1.4.1.1. CFWe00Ce2POT4| 62 | 80 | 80 | 40 | S0 | 40 22|30 | 4 4 (BP;’Z('SZ";)) 37(32.8) 3850 80 [ FNH0O-80K-A 80 AI00P80-4 225 | (23.6x31.5x19.7)
A2 S3:2 V:-10t0 10 V; I: 4 to 20 mA/ 0 to 20 mA Vv ‘ ) ) CFW900C74PO0T4| 74 60 | 37 | 50 | 62 | 50 | 30 | 40 3 9800 100 | FNHO0-125K-A - 150 Agggﬁzg, 4 250
201 533 V:01t0 10 V: I 4 10 20 mA /0 to 20 mA v Table 11.2: Inverter environmental and mechanical characteristics Mersen
AG2 S84 V: 010 10V;1: 410 20 mA/ 010 20 mA v Inverter Smart Code - Item *II" Frame Suffix | n | 5 | @ | 5 | = CPWSOODSSPOTH| 96 | ™8 | %6 |7 | 75 | 0| &7 0] ! (Hex’\:;jnal M6 (Hexagonal 1000 125 |FHoo-eoreA . 125 AtooPi2s-4 | 300
(1) The parameters referring to the inputs/outputs also need to be configured. Refer to the programming manual. (Inverter Cabinet Size) CFW900D0124T4 124 100 55 100 103 75 55 75 20 35 3 Lug Johilips/ | phillips/screw) 25313 150 ENHO0-200K-A ~ 150 A“’\)/\;;Zr(\) 4 300 500x1000x500
Maximum Operating Ambient Temperature Without Output Current Deratin, 70 screw) 5 (44.2) = (19.7x39.3x19.7)
Back @ 50 °C (122 °F) | 50 °C (122 °F) | 50 °C (122 °F)—’T"Cs(122 °F) | 45°C (113 °F) CFW900D0146T4| 146 | 125 | 75 | 100 | 124 | 100 | 55 | 100 3/0 15 (132.8) 25313 200 | FNH1-250K-A - 250 Al goeéif—,%, 4 400
Xc2 Front ® | 60°C (140 °F) | 60°C (140 °F) | 60 °C (140 °F)® | 60 °C (140 °F) @ | 60 °C (140 °F) 095 20
D o Maximum Operating Temperature With Output Current Derating or 2‘)(25 or '2X3
Pin | Name Back @ 60 °C (140 °F) CFW900E0172T4 | 172 125 | 90 | 125 | 146 | 125 | 75 | 100 | NORCC | NS0 50 | 1/0 101250 250 FNH1-350K-A - - 500
1 GNDS | Safety module reference Front ® 60 °C (140 °F) or 2x35 | or 2x2 ks M5 and M8
2 | ving |*24 Vdo power supply for the Minimum operating ambient temperature -10 °C (14 °F) HD: 95 | HD: 3/0 M10 (Hexagonal /
safety module Humidity 5 ... 95 % non-condensing or2x35 | oroxa (Hexagonal phillips/screw) Any type J 600x1000x600
3 | sP2_|Safety signal for STOZ input Pollution degres 2 (EN 50178 / IEC 61800-5-1 / UL 61800-5-1) CFW900E0203T4| 203 | 150 | 110 | 150 | 161 125 | 90 | 125 |\ T\ B0 70 | 2/0 sczrew) Ms:3.5(310) | 101260 250 FNH1-350K-A | <450 A - - 600 | (23.6x39.3x23.6)
4| STO2 | Safety input 2 Aitude Rated: 1000 m or 2x50 | or 2x1 30(2659) | \g: 15 (132.8)
5 SP1 | Safety signal for STO1 input Maximum: 4000 m with derating factor HD: 100 | HD: 4/0
6 | STO1 |Safety input 1 Wiring Supported on the Power Terminals CFWO00E0242T4| 242 | 200 | 132 | 200 | 190 | 150 | 90 | 150 |or2x35 | or2x1 95 | 3/0 101250 300 | FNH2-400K-A - - 600
(1) For more information and connection examples, min (mm?/ AWG) 0.5/20 0.5/20 0.5/20 Gable with M8 Cable with ND: 2x70IND: 2x1/0|
refer to the CFW900 safety manual. . terminal maximum | V10 terminal (1) Rated power values defined based on the rated current of WEG motors at the indicated voltages. Item 8.1.4 of the user manual also informs -
max (mm?/ AWG) 6/10 16/6 35/2 24 mm wide 3'8";’;';”\/“%39 the maximum ambient temperature of the inverter. EN 61800-5-2 - Adjustable speed electrical power drive systems - Part 5-2: Safety
n (2) R/LT; S/L2; T3 U/T ; V/T2 ; W/T3 ; DC+ ; DC-. requirements - Functional
Weight (kg / Ib) 4.5/9.9 10.0/22.0 20.5/45.2 33.5/73.8 63.5/140.0 -
EIQRO,:g ) Yos (3) PE. ) EN ISO 13849-1 - Safety of machinery - Safety-related parts of control systems -
Figure 9.5: XC2 connector location and pinout (security moaule) ) Hoatsink o et femperatre (4) The first value is for 3-phase power supply and motor connection, and the second value is for single-phase power supply. Functional Safety Part 1: General principles for design
(2) If the 2 parts of the inverter are in the same environment, this is the maximum temperature around the inverter. NOTE! Standards EN 62061 - Safety of mach\ngr\/ - Functional safe.t\/ of safety—r.e\ated control systems
(a)t\; the Zr?ans of the inverter are installed in different compartments (flange mounting), this is the maximum temperature around the front of See item 3.2.3 of the user manual for the network capacity and DC power fuses. |E?‘615|°‘8 :artf 1-7 - Functional safety of electrical/electronic/programmable electronic
e inverter. saretyrelated systems
F ° .
(4) Exception: models CFW900C74P0T4 and CFW900D0146T4 that have specification of 55 °C (131 °F). For operation above 55 °C, it is necessary EN 60204-1 - Safety of machinery - Electrical equipment of machines -
to apply a derating of 2 % / °C. 14 STANDARDS AND CERTIFICATIONS Part 1: General ,equ)i/,emems Y e
2 PROTECTIONS. FAULTS. ALARMS. AND P IBLE CA E Table 14.1: Specification of standards and certifications met Directives Certifi
1 Low-Volt: 2014/35/EU UL and cUL E184430
OTECTIONS, ULTS, S, 0SS! CAUSES UL61800-5-1 - "Adjustable Speed Electrical Power Drive Systems - Part 5-1: Safety oW vo1age ande
. . . - . . . N EMC 2014/30/EU CE
The protections, faults and alarms are a functionality of the CFW900 that allows viewing events, helping to Safet Requirements - Electrical, Thermal and Energy TV Bhoimiand Cortiicat
N troubleshoot and identifying improvements in the inverter parameter settings. Stam}’ar ds Note: "Suitable for Installation in a compartment handling conditioned air" RoHS 2011/65/EU 2015/863/EU Functional Safety Req.-N°.: 01/205/5867
. . . o EN 61800-5-1 - "Safety requirements electrical, thermal and energy" 9N
Protections and faults disable the motor PWM pulses. The reason for their actuation is indicated on the HMI, EN 50178 - "Electronic equipment for use in power installations" Ecodesign 2009/125/EC
in the CFW900 status word ( S1.1.1) and in the current protection diagnosis ( D1.1). This information is only Machinery 2006/42/EC

EN 60146 (IEC 146) - "Semiconductor converters"

EN 61800-2 - "Adjustable speed electrical power drive systems - Part 2: general
requirements - Rating specifications for low voltage adjustable frequency AC power drive
systems”

EN 61800-3 - "Adjustable speed electrical power drive systems - Part 3: EMC product
standard including specific test methods"

EN 55011 - "Limits and methods of measurement of radio disturbance characteristics of
industrial, scientific and medical (ISM) radio-frequency equipment"

CISPR 11 - Industrial, scientific and medical (ISM) radio-frequency equipment

EN 61000-4-2 - "Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4: testing and measurement
techniques - Sec. 2: electrostatic discharge immunity test"

EN 61000-4-3 - "Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4: testing and measurement
techniques - Sec. 3: radiated, radio-frequency, electromagnetic field immunity test"

EN 61000-4-4 - "Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4: testing and measurement
techniques - Sec. 4: electrical fast transient/burst immunity test"

EN 61000-4-5 - "Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4: testing and measurement
technigues - Sec. 5: surge immunity test"

EN 61000-4-6 - "Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4: testing and measurement
techniques - Sec. 6: immunity to conducted disturbances, induced by radio-frequency
fields"

EN 61000-4-11 - "Testing and measurement techniques - Voltage dips, short interruptions
and voltage variations immunity tests"

EN 60529 - "Degrees of protection provided by enclosures (IP code)"

UL 50 - "Enclosures for electrical equipment"

IEC 61800-9 Parts 1 & 2 - "Adjustable speed electrical power drive systems - Ecodesign

Specification
Standards

Electromagnetic
Compatibility
Standards (EMC)

Frame ds

ds

for power drive systems, motor starters, power electronics and their driven applications"

14.1 BLUETOOTH GRAPHIC HMI

Inverters with suffix "B" in the smart code are supplied with the CFW900-HMI-BLT, which has the following
certificates in radio directives:

= ANATEL
It incorporates product approved by Anatel under number 13776-21-10449 or 18065-21-10449.

NOTE!
This device has no right to protection against harmful interference and cannot cause interference in duly
authorized systems.

= FCC

This device complies with part 15 of the FCC regulations. The operation is subject to the two following
conditions: (1) This device cannot cause harmful interference, and (2) this device must accept any interference
received, including interferences that may cause undesired operation.

NOTE!
Changes or modifications not expressly approved by the party responsible for conformity may void the
user's authority to operate the device.

= CE

Hereby, WEG Drives & Controls — Automagao Ltda declares that the radio equipment type CFW900-HMI-
BLT is in compliance with Directive 2014/53/EU.

The full text of the EU declaration of conformity is available at the following internet address: www.weg.net.

- Frequency range (2402 — 2480 MHz).
- Max. Transmit power (+6 dBm).


http://www.weg.net
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Guia Rapido de Instalacién

CFW900
Convertidor de Frecuencia

Documento Ecodesign
=

1
Documento: 10009244166 / 02

Manual del Usuario Manual de Programao\on

16384721

1 INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

Esta guia réapido de instalacion contiene las informaciones bésicas necesarias para la puesta el CFW900
en funcionamiento.

El CFW900 fue desarrollado para ser utilizado por personas con capacitacion o calificacion técnica
adecuadas para operar con este tipo de equipamiento. Estas personas deben seguir las instrucciones de
seguridad definidas por las normativas locales. No seguir las instrucciones de seguridad puede resultar
en riesgo de muerte y/o danos en el equipo.

2 AVISOS DE SEGURIDAD EN EL GUIA Y EN EL PRODUCTO

PELIGRO!
Los procedimientos recomendados en este aviso tienen como objetivo proteger al usuario contra muerte,
heridas graves o dafos materiales considerables.

ATENCION!
Los procedimientos recomendados en este aviso tienen como objetivo evitar dafios materiales.

iNOTA!
Las informaciones mencionadas en este aviso san importante para la comprensién correcta y bueno
funcionamiento del producto.

Conexion obligatoria de puesta a la tierra de
proteccion (PE).

Componentes sensibles a descarga
electrostatica.
No tocarlos.

/é\ Tensiones elevadas presentes.

3 RECOMENDACIONES PRELIMINARES

iPELIGRO!

Siempre desconecte la alimentacion general antes de tocar cualquier componente eléctrico asociado al
convertidor de frecuencia. Muchos componentes pueden permanecer cargados con alta tension y/o en
movimiento (ventiladores), mismo después que la alimentacion de entrada CA fuera desconectado o desligado.
Aguarde por lo menos 10 minutos para garantizar la total descarga de los condensadores (capacitares).
Siempre conecte el punto de puesta a tierra del convertidor al tierra de proteccion (PE).

iNOTA!
Los convertidores de frecuencia pueden interferir en otros equipos electrénicos. Siga los cuidados
recomendados en el manual del usuério.

iNOTA!

No es laintencién de este guia agotar todas las posibilidades de aplicacién del CFW900, nila WEG puede
asumir ninguna responsabilidad por el uso del CFW900 que no esté basado en este guia. Para méas
informaciones sobre instalacion, lista completa de parametros y recomendaciones,consulte el manual
del usuario.

iNo ejecute ninguna prueba de tensién aplicada en el convertldor'
En caso de que eso sea necesario consulte a

JATENCION!

Las tarjetas electronicas poseen componentes sensibles a la descarga electrostatica.

No toque directamente sobre los componentes o conectores. En caso que sea necesario, toque antes en el
punto de aterramiento del convertidor que debe estar conectado a tierra de proteccion (PE) o utilice una pulsera
de aterramiento adecuada.

iPELIGRO!

1

Riesgo de aplastamiento: Para garantizar la seguridad en aplicaciones de elevacion de carga, se deben
instalar dispositivos de seguridad eléctricos y/o mecanicos, externos al convertidor, para proteccién contra
caida accidental de carga.

iPELIGRO!

Este producto no fue proyectado para ser utilizado como elemento de seguridad. Medidas adicionales se
deben implementar para evitar danos materiales y a la vidas humanas. El producto fue fabricado siguiendo
un riguroso control de calidad, no obstante, si es instalado en sistemas donde su falla ofrezca riesgo de
danos materiales o a personas, los dispositivos de seguridad adicionales externos deben garantizar una
situacion segura, ante la eventual falla del producto, evitando accidentes.

jATENCION!
La operacion de este equipo requiere instrucciones de instalacion y operacion detalladas,suministradas en el
manual del usuario, manual de programacion y manuales de comunicacion.

4 RECIBIMIENTO Y ALMACENADO

El CFW900 es suministrado embalado en caja de cartén hasta los modelos del tamafo C y los demas en
caja de madera.

Contenido del embalaje:

m Convertidor de frecuencia CFW900.
= Kit de blindaje de cableados de control y potencia CPCS.
= Guia rapido de instalacion.

{ATENCION!
Cuando el convertidor es almacenado por largos periodos de tiempo es necesario hacer el "reforming"
de los condensadores. Consultar el manual del usuario para conocer los procedimientos recomendados.
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1 - Cddigo inteligente del convertidor.
- ftem de stock WEG.
3 - Semana y afo de fabricacién (codificado).
4 - Nimero de serie del convertidor.
5 - Peso liquido del convertidor.
6 - Tamario del convertidor.
7 - Grado de proteccion del convertidor.

13 - Corriente nominal de entrada del convertidor (régimen de sobrecarga ND y HD).
14 - Rango de tension de salida.
15 - Numero de fases de salida.
16 - Rango de frecuencia de salida (considerandose ajustes de fabrica).
17 - Corriente nominal de salida del convertidor (régimen de sobrecarga ND y HD).
18 - Especificacion de sobrecarga del convertidor para ND y HD.
19 - Datos referentes a la Directiva EcoDesign.
8 - Temperatura nominal de operacion. 20 - Pérdidas del convertidor en la condicion nominal (90,100).
9 - Direccién del fabricante. 21 - Ao de fabricacion del convertidor.
10 - Rango de tensién nominal de entrada en CA. 22 - Certificaciones del convertidor.
1 - Numero de fases da entrada. 23 - QR code del convertidor.
12 - Frecuencia nominal de entrada. 24 - Direccion MAC del convertidor.

Figura 5.1: Descripcion de la etiqueta de identificacion del CFW900

6 SOBRE EL CFW900

El convertidor de frecuencia CFW900 es un producto de alta performance que permite el control de
velocidad y torque de motores de induccion y de imanes permanentes (PM) trifasicos.

@ 9]

DC+ BR @ Conexion para el Link DC

I Resistor de frenado DC- (@ Conexion para el resistor de frenado

Potencia y control I 1 ]
Circuito convertidor

RILT > o > /T
Rectificador] 1

s/L2 > y _| {> /T2
precarga T

n oo r
L3 >Th Condensagor \GBT T W/TS
=1 | Filtro RFI/ Inductor ~ deflinl de frenado
Varistores (*) de link L
PE Tornillo Tornillo
L \
XC2 [ A
5 SP1, SP2)
Médulo de seguridad: Madulo de control y e
i STO1 STOZ% funciones STO/SS1-t monitoreo
Dispositivo de| Z
seguridad
Interfaz Accesorios
Slots: CFW900-REL-01 (incluso) XC30j
~ ooooooT i [ DO1-A-NA/NF
< }}( DO2-A-NA
2 s nnn W] DO3-A-NA
Geog TUO0O0T
— a5 Optional
Smartphone - microSD 3 982 ¢ ooog
con WEG WPS ;ac??saD Xc3 | © 8 5 g8 = Optional
(noincluso) N z 238 :
=8 (S D Jount
RTC ge g — Optional
Ethernet ~ Baleria 2 — ‘Hr .
dual port CR2032 -% D g —E_ Optional
¢} O£0o nnn
[l E 332 .
< T es Optional
S Se L nnn
S =58 ¢ goooooo ||
XC4 L(_g SFE— Optional
oo
SLOT X
CLP | XC1 . XC1
DI1-X...DIB-X }—i% B - il
Fuente externa |—| = . 24V, 0.8 A
de 24V T 10V, 10 mA
(backup) - ,10m
ES HAO1-X
All-X } | el HWAO2-X.
BEARARREEA Leyendas
[Conectores
No incluso
Al2-X 1 Conexion alternativa
CFW900-10S Aislamiento
(*) Todos los modelos poseen filtro RFI integrado.
Figura 6.1: Diagrama de bloques del CFW900
7 NOMENCLATURA
Tabla 7.1: Nomenclatura de los convertidores CFW900
CFW900 D 9P0 T | 4 | pB | 20 | Y2 | B | - | - -
| v v v v v | x| x| ox X
item Descripcion

| Identificacion de la serie del producto: CFW900
1} Tamano: A, B, C,Do E

i Valor nominal de corriente ND:
02P8=28A/03P6=36A ..

0110 =110 A/ 0135 =135A ...

\% Numero de fases en la alimentacion:

B = Monofésica o trifasica

T = Solamente trifasica

8.1 POSICIONAMIENTO Y FIJACION

Es posible el montaje de los convertidores en superficie o en brida. En el montaje tipo brida, la parte
trasera del convertidor (que contiene el disipador de calor y el ventilador) es montada fuera del tablero.
Debido a eso, el aire de refrigeracion del modulo de potencia es mantenido fuera del gabinete. La parte
del convertidor que esté ubicada fuera del tablero tiene grado de proteccion IP55 / UL type 12.

Para garantizar que el grado de proteccion del gabinete sea mantenido, se debe hacer el sellado adecuado
entre la abertura del tablero y la brida del convertidor.

Instalar el convertidor en la posicion vertical en una superficie plana. Los tamafos A ... C pueden ser
montados en la horizontal desde que sea seguida la posicion informada en el item 3.1.3 del manual del
usuario.

Es posible montar los convertidores de los modelos A ... D lado a lado, sin espacio entre ellos. En estos
casos los rasgos de ventilacion superiores deben estar libres para circulacion de aire, o sea, no es posible
utilizar los kits IP21 ni UL type 1.

iATENCION!
Para permitir la circulacion del aire de refrigeracion del convertidor es necesario dejar como minimo los
espacios libres especificados en la 8.2 y Tabla 8.3.

|—A1 | ——C1—>|
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a) Dimensiones externas
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b) Montaje en superficie
Figura 8.1: Dimensiones externas de los convertidores

c) Montaje en flange

Tabla 8.1: Dimensiones externas de los convertidores
Al B1 c1 D1 E1 F1 a2 b2 a3 b3 c3 d3 e3

mm [in] mm [in] mm [in] mm [in] mm [in] mm [in] mm [in] mm [in] mm [in] mm [in] mm [in] mm [in] mm [in]
Tamafio| 145 245 222 65 269 | 8335 | 115 250 130 120 120 136 226

A [5,7] | [9.65] | [8,74] | [2,56] | [10,59] | [13,13] | [4,53] | [9.84] | [5,12] | [4,72] | [4,72] | [5,35] | [8,90]
Tamaiio| 165,2 | 359,3 | 228 70,2 385 | 4489 | 125 370 150 1771 | 1771 158 342

B [6,5] | [14,15] | [8,98] | [2,76] | [15,16] | [17,67] | [4,92] | [14,57] | [5,9] | [6.97] | [6,97] | [6,22] | [13,46]
Tamaiio| 200 430 294 | 1364 | 460 | 5193 150 425 175 210 210 188 405

c [7.87] | [16,92] | [11,67] | [5,37] | [18,11] | [20,45] | [5,9] | [16,73] | [6,89] | [8,27] | [8,27] | [7,4] | [15,95]
Tamaiio| 250 602 294 135 625 700 200 600 220 290 298 238

D [9.84] | [23,7] | [11,57] | [6,31] | [24,6] | [27,56] | [7.87] | [23,6] | [8,66] | [11,41] | [11,73] | [9,37]
Tamaiio| 335 620 358 169 675 | 763,4 | 200 650

E] [13,19] | [24,4] | [14,09] | [6,65] | [26,57] | [29] [7.87] | [25,6]
*Tolerancia de las cotas d3 y €3: +1,0 mm.
*Tolerancia de las demas cotas: +1,0 mm.

Tamaiio

565
[22,24]

275 320 320 316 620
[10,83] | [12,60] | [12,60] | [12,44] | [24,41]

Tabla 8.2: Tornillos para los agujeros de fijacion

Tamafo | c2M | @M TS
TamanoA| M5 | M5 | 5(442]
TamanoB| M5 | M5 | 5(442]
TamanoC| M6 | Mo | 85(/5.2]
TamaroD | Ms | Ms | 20i77]
TamafioE | Ms | Ms | 20[i77]

(1) Torque recomendado para la fijacion del convertidor.

€

Vv Tension de alimentacion:

2 =200 a 240 Vca (tamanos A, By C), 208 a 240 Vca (tamanos D y E)
4 =380 a 480 Vca

\ Frenado:

NB = Sin IGBT de frenado (tamafos D y E)

DB = Con IGBT de frenado

\i Grado de proteccion:
20 =1P20
=1P21
=ULtype 1
Vil Seguridad funcional:
Y2 = Con funciones STO y SS1-t
IX HMI:

En blanco = HMI sen Bluetooth

B = HMI con Bluetooth

X Producto con versién de hardware especial:

En blanco = Hardware estandar

HEC = Producto con tarjetas extra-coating

Hx, Hxx o Hxxx = Otros tipos de hardware especial
Xl Producto con version de software/firmware especial:
En blanco = Software/firmware estandar

SX, Sxx 0 Sxxx = Software/firmware especial

Xl Sufijo de fabrica:

En blanco = estandar

-Ul = convertidor suministrado sin embalaje (embalaje retornable)
-Gx = item agrupador x

8 INSTALACION Y CONEXION

Evitar:

Exposicion directa a los rayos solares, lluvia, humedad excesiva y ambientes salinos.
Gases o liquidos explosivos o corrosivos.
Vibracion excesiva.

n
n
n
= Polvo, particulas metélicas o aceite suspendidos en el aire.
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Figura 8.2: Espacios libres para ventilacion
Tabla 8.3: Espacios libres para ventilacion
" Grado de A B (o] D
2mato Pi i6 mm(in] | mm[in]  mm[in] | mml[in]
A 1P20 25[0,98] | 25(0,98] | 10[0,39] 010]
P21/ UL type 1 | 25[0,98] | 25[0,98] | 10[0,39] | 80[1,18]
3 1P20 40[1,57) | 45[1,77) | 10[0,39] 0[]
1P21/ULtype 1| 40[1,57] | 45[1,77] | 10[0,39] | 80[1,18]
& 1P20 110 4,33] | 130[5,12] | 10[0,39] 0[0]
1P21/ UL type 1 | 110[4,33] | 130[512] | 10[0,39] | 80[1,18]
5 P20 110(4,33] | 130(5,12] | 10[0,39] 0[0]
1P21/ UL type 1 | 110[4,33] | 130[512] | 10[0,39] | 80[1,18]
3 1P20 150 [5,9] | 250(9,84] | 20[0,79] 0[]
1P21/ UL type 1| 150[5,9] | 250(9,84] | 20[0,79] | 80[1,18]

9 INSTALACCION ELECTRICA

JATENCION!
Para proteccion del convertidor utilice fusibles o disyuntor en la alimentacion del convertidor. Para mayores
detalles vea el item 13 de esta guia y las informaciones suministradas en el manual del usuario.

iPELIGRO!

= Lasinformaciones a seguir tienen la intencién de servir como guia para obtenerse una instalacion correcta
del producto. Siga también las normativas de instalaciones eléctricas aplicables.

= Certifiquese que la red de alimentacion se encuentre desconectada antes de iniciar las conexiones.

{ATENCION!

La proteccion de cortocircuito del convertidor no proporciona proteccién del circuito alimentador. La
proteccion de cortocircuito del circuito alimentador debe ser prevista conforme normativas locales
aplicables.

9.1 IDENTIFICACION DE LOS BORNES DE POTENCIA Y DE LOS PUNTOS DE DE PUESTA TIERRA

R/L1, S/L2, T/L3: conexion de los cables de la red de alimentacion CA.
DC-/-UD: polo negativo de la tension para alimentacion CC.

BR: conexion del resistor de frenado.

DC+/+UD: polo positivo de la tensién para alimentacion CC.

U, V e W: conexion para el motor.

Puesta a Tierra.
iNOTA!
Los modelos CFW900A04P5B2, CFW900A06P0B2, CFW900A07P3B2 y CFW900A10POB2 pueden operar

con alimentacion monofasica, sin reduccién de la corriente nominal de salida. En este caso, la fuente de
alimentacion monofasica puede ser conectada a dos terminales de entrada cualesquiera.

RS2 TA3 U T2 wis

AL L2 TAS DC- BR DC+ UTI VT2 W3

P60l 00 01010.019

<
(b) Tamario D
Figura 9.1: (a) a (c) Bornes de potencia

(a) Tamario A...C

(c) Tamarnio E

{ATENCION!

Cuando las conexiones de potencia y de puesta a tierra sean hechas con cables flexibles seré necesario que
se utilice terminales adecuados.

Equipos sensibles, como por ejemplo CLPs, controladores de temperaturay cables de termopar deben quedar a
una distancia minima 0,25 m de los convertidores de frecuencia y de los cables que conectan el convertidor al motor.

iNOTA!
= Prever electroducto o canales independientes para la separacion fisica de los conductores de sefal,
control y potencia (consulte la Seccion 3.2 del manual del usuario).

iPELIGRO!

= El convertidor sera dafiado en caso de que la alimentacion sea conectada en los terminales de salida
(U/T1, V/T2 ou W/T3).

= Verifique todas las conexiones antes de energizar el convertidor.

= En caso de sustitucion de un convertidor existente por un CFW900, verifique si la instalacion y el cableado
conectado a éste esta de acuerdo con las instrucciones del manual del usuario.

{ATENCION!

m Los convertidores de la linea CFW900 pueden operar en redes de alimentacion con neutro sélidamente
puesto a tierra, en redes delta puestas a tierra (delta corner earth) y redes IT (neutro no puesto a tierra o
puesto a tierra por resistor de valor éhmico alto). Excepcion: los convertidores de tamafio A no pueden
operar en red delta puestas a tierra 'y red IT con puesta a tierra de resistor.

= Para operar en redes delta puestas a tierra y Red IT es necesario desconectar el filtro RFI.

Independientemente del tipo de red de alimentacion, el convertidor debe ser siempre conectado al tierra

de proteccion, conforme el item 3.2.5 del manual del usuario.

9.2 CONEXIONES DE POTENCIA

seccionadora
Figura 9.2: (a) Conexiones de potencia y puesta a tierra y (b) Detalle de la conexidn del blindaje de los cables del motor

iPELIGRO!

[}

Prever un dispositivo para seccionamiento de la alimentaciéon del convertidor. Este dispositivo debe
seccionar la red de alimentacién para el convertidor cuando necesario (por ejemplo: durante trabajos
de mantenimiento).

9.2.1 Conexiones de Puesta a Tierra

iPELIGRO!

= El convertidor debe ser obligatoriamente conectado a un tierra de proteccion (PE).

= Utilizar cableado de puesta a tierra con calibre, como minimo, igual al indicado en la Tabla 3.5 del
manual del usuario.

= Conecte los puntos de puesta a tierra del convertidor a una varilla de puesta a tierra especifica, o al punto

de puesta a tierra especifico o al punto de puesta a tierra general (resistencia < 10 Q).

Para compatibilidad con la norma IEC 61800-5-1 utilice como minimo un cable de cobre de 10 mm? o

dos cables con el mismo calibre del cable de puesta a tierra especificado en la Tabela 3.5 del manual

del usuario para conexion del convertidor al tierra de proteccion, ya que la corriente de fuga es mayor

a 3,5 mA CA.

= No comparta el cableado de puesta a tierra con otros equipos que operen con altas corrientes (gj.:motores
de alta potencia, maquinas de soldadura, etc.).

9.2.2 Frenado Reostatico

iNOTA!
Todos los modelos de los tamaros A, B, C, D y E con sufijo fijo DB poseen IGBT de frenado interno. Por
demas informaciones de instalacion consulte el ltem 3.2.4.2 del manual del usuario.

9.2.3 Conexiones de Salida

{ATENCION!

El convertidor tiene proteccion electronica de sobrecarga del motor, que debe ser ajustada de acuerdo con
el motor usado. Cuando sean conectados diversos motores al mismo convertidor, utilice relés de sobrecarga
individuales para cada motor.

La proteccion de sobrecarga del motor disponible en el CFW900 esta de acuerdo con las normas |EC
609047-4-2 y UL 61800-5-1, observe las informaciones a seguir:

= Corriente de "trip" igual a 1,25 veces la corriente nominal del motor (C2.1.5) ajustada en el menu "Start-
Up Orientado".

= Elvalor maximo del parametro C7.4.6 (Classe Térmica Motor) es 3 (classe 20).

= Elvalor méximo del parametro C2.1.11 (Fator Servigo Motor) es 1,15.

= Elvalor méximo de los parametros de corriente de sobrecarga C7.4.3, C7.4.4y C7.4.5 es 100 %.

JATENCION!
Siesinsertada, enla alimentacion del motor, una llave seccionadora o un contactor, nuncalos opere con el
motor girando o con tension en la salida del convertidor.



9.3 CONEXIONES DE CONTROL

Para una correcta instalacion del cableado de control:
= Utilizar calibre de los cables conforme Tabla 7.1.

13 RELACION DE MODELOS DE LiNEA CFW900

item D i i ; icacio Especificacif de las Conexi de Potencia y Puesta a Ti Especificacion de
[} . pecifica nes de las Conexiones de Poten y Puesta a Tierra
Conector XC1 (CFW900-10S): entradas y salidas digitales y analdgicas, Utilizar cables blindados para las emra-das-/sa“das de control Yy redes de comunicacion. Cuando el cable Especificaciones de Corriente Nominal y Motores Tipicos = Cableado Recomendada - Utilice Solamente ‘ornillo (Tipo) Especificacion de Protecion con Fusibles ion con Disy
1 ‘ ” » sea mayor a 30 m, poner a tierra el blindaje en las dos puntas.
entrada para alimentacion externa y comunicacion RS- 485 M | bles d I d ? 4 de la HMI dos de | d . bl Ci de Cobre (75 ° Torque - Conforme las Normas
2 [ Conector XG2 (médulo de seguridad): funciones STO y SS1 = Mantener los cables de control, de comunicacion y de la remota separados de los demas cables Régimen de Sobrecarga ND | Régimen de Sobrecarga HD Potencia @ Puesta a Tierra © [N.m (Ibf.in)] Norma IEC Norma UL LelEC
- ; - - (cables de entrada y del motor, comando en 110/220 Vca, etc.) conforme Tabla 3.10 del manual del Modelo del  |Col e Motor Tipico™ Corriente| Motor Tipico : ) i i Fusibles | Fusibles Ultrarrapidos Dimensiones
Conector XC3 (slot para tarjeta microSD): permite copia de parametros 0. E q | q f blead | q A . itabl ' mi deb A o Pl Fusibles Ultrarrapidos Alimentacion CA £ 2 2 P Maxima
3 |y almacenamiento de programas de la SoftPLC (consulte el manual de ﬁsuﬁ”% fn caso de qugie ;JTUCet e ﬁs S Cat ea Ods C(?I’& Osl emas S?a inevital de'se mismo te e ster Convertidor  de Salida 220 v/|230 V/ NEC de a - —— o Tipo J A Corriente Ml_lr“lslas del
programacion) echo de forma perpendicular entre ellos, manteniendo el desplazamiento minimo de 5 cm en este punto. Nominal |60 Hz 50 Hz 230V Nominal 60 Hz 50 Hz 230V, mm: | AWG T1PO 98 oo e TIPOde poyor o Puestaa [ [ Corriente — s || Gt - e ablero
Conectores XC4A y XC4B: conexion ethernet dual port (RJ45) (consulte el = Relés, condensadores (capacitores), solenoides o bobinas de frenos electromecanicos instalados cerca lonom lo,nom Terminal Tierra dol Fusible Nominal | Referencia p inal d Fusible  ['piovintor | (Profundidadx
# | manual de la comunicacién ethernet) de los convertidores pueden eventualmente generar interferencia en el circuito de control. Para eliminar (ND) rovi ewg  HP1 (P ievy | kw | [HPY At |delFusible|  WEG Fusible [A] | Fusible [A] )| ARIEE)
5 | DIP switches S1 y S2: configuracion del médulo de seguridad este efecto, supresores RC deben ser conectados en paralelo con las bobinas de estos dispositivos, en R —— [Azfgsl R “‘;’gsl o — fg‘ T - [l
b i | limentacién CA, i r libre en el limentacion 3 2 . ] .z L ] e - .
6 | Conector XC6é: conector DBQ‘para conexién de la HMI/HMI remota i el caso de alimentacion CA, y diodos de rueda libre en el caso de alimentacion CC CFW900A06P0B2| 6 > 5 16 s > 15 18] 2° 14 25| 14 300 T ENHO00-20KA - - 20
7 g:cf';fxz g:x:’jzfoe“‘j;(fgs ?sz'saed‘(‘) f)‘g:sefg?v\fgggxgg Ldgfcceso""s- Tabla 9.2: Calibres de cable para conexion del control CFW800A07P5B2| 7.5 2 (15 2 75 2 | 15 | 2 |254®[1a/42® 412 300 15 |FNHO00-20K-A - - 30
e . 5 § G0 ¢ Crnr I s Gom o] CFWQ00A10POB2| 10 3 (22| 3 10 3 | 22| 3 [25/6®[14/10® 6 | 10 685 20 FNHO00-20K-A - - 40
8 XCSOV(CFWQOO REL-01): salidas a relé _ ) : Calibre del Conductor sin Terminal Tubular con Tapa Aislante Largo del CFW900A04P6T2| 4,6 1,5 | 11 1 46 15 | 14 1 Horquilla 300 15 FNHO00-20K-A| Cualquier - - 15
9 Baterla CR2032 para el reloj de tiempo real. Utiice alicates o pinzas no G Mini Méxi Mini Maxi Terminal o CFW900A06POT2 6 2 15 | 1,5 5 15 | 141 1 a M4 (philips/ . 300 15 FNHO00-20K-A| tipo J <40 A - - 20
conductivas para remocién/cambio de la bateria nimo Ximo nimo Ximo Decapado (mm) 25 14 25| 14 M4 (philips) 500x600x500
mm? (AWG) mm? (AWG) mm? (AWG) mm? (AWG) CFW900A07P5T2| 7,5 2 |15 ] 2 6.8 2 [ 15[ 2 nendidura) | 3000 300 15 FNHO00-20K-A - - 30 (19,7%23,6x19,7)
XC1 0,2 (24) 1,5 (16) 0,25 (23) 1,5 (16) 10 CFW900A10P6T2| 10,6 3 3 | 3 9,6 3 |22 3 1,2 (10,6) e 300 20 |FNHO000-20K-A - - 40 RSP
Figura 9.3: Descripcion de las conexiones de control XC2 0,2 (24) 1,5 (16) 0,12 (26) 0,75 (18) 10 CFWO00AISPOT2| 13 4 3 8 il 3 3 3 4 12 4 2] 300 20 FNHO00-20K-A = = 50
XC30 0.2 24) 25 (12) 0.25 (23) 2.5 (12) 8 CFW900A19POT2| 19 6 [ 55 5 16 5 4 5 10 10 685 25 FNHO00-35K-A - - 70
. . . . CFW900B26P0T2 26 10 7.5 7.5 22 7.5 55 | 75 6 8 6 8 1100 35 FNH000-40K-A Cualquier - - 100
CFW900B34P0T2 34 125 | 9.2 10 28 10 75 10 10 10 1100 40 FNHO000-50K-A| .. - - 125
10 PUESTA EN FUNCIONAMIENTO CFW900B45P0T2| 45 5 [ 11 [ 16 35 | 125 |92 | 10 | 16 6 6 1100 50 |FNHO0D-63K-A| P° I =90 A - - 150
1. Ejecucion de la rutina de Puesta en marcha guiada por el parametro At (Assistentes -> Start-Up Orientado). CFW900C56P0T2| 56 20 | 15 | 20 4 51| s Ojal 1700 80 FNHOO0-80K-A . 80 mhgggsgr“ 200
2. Ejecute los pasos del menu autoguiado. 25 4 16 M4 (philips/| 0 (ohilips) W 600XB00X500
CFWQ00C70P0T2| 70 25 | 185 25 50 20 | 15 | 20 4 hendidura) s 3850 100 |FNH00-100K-A - 100 ersen 250 X
11 DATOS DE POTENCIA 3702 | o728 A100P100-4 (23,6x31,5x19,7)
. GND CFW900C80P0T2| 80 30 | 22 | 30 70 25 | 185| 25 | 35 3 3850 100 |FNHO0-125K-A - 150 orsen 300
(Ver el ftem . ) ) Olhal A100P150-4
Tabla 11.1: Caracteristi ntre i l convertidor
3262del [ ] __-vr_ N abla Caracteristicas de entrada y salda del convertido CFW900DO110T2| 110 40 | 30 | 40 %2 30 | 22 | 30 | 50 1/0 M8 (tornilo| M8 (tornillo | 16200 125 |FNHO00-200K-A - 125 mg"ggjzg 4 300
manual del Cadigo Inteliger:te del Convertidor - items "IV" B2 T2 T4 sextavado/|  sextavado/ Merson 500%800x600
usuario) Sufijo n° de Fases y Tensién Nominal e CFW900D0135T2| 135 50 | 37 | 50 110 40 | 30 | 40 70 2/0 35| 3 phips) philps) 25313 200 |FNHOO-250K-A - 200 A100P200-4 400 (19.7%31,6x23,6)
_______ jmentacion) 15 (132,8) 5 (44,2) EOK. . Mersen
Numero de fases (entrada) Tor 3 3 CFW900D0150T2 150 60 45 50 124 50 37 40 95 3/0 25313 200 FNH1-250K-A 250 A100P250-4 400
TamA,ByC: HD: 95 o/ HD: 3/0
Tensié inal de entrad 200... 240V 200..240Vrms | gg  4gpy CcFwoooEot72T2| 172 | 60 | 55 | 60 | 150 | 60 | 45 | s0 [ X2 | 028 50 | 110 101250 250 | FNH1-350K-A E - 500
ensién nominal de entrada ms Trbyls ms ND: 95 o ND: 4/0
208 ... 240V rms 2x35 | 02x2 Ojal ’
CFWS00-I0s - Frecuencia de entrada 50/ 60 Hz (rango: 48 ... 63 Hz) . . M5 y M8 (ornillo
¢ tor XC1 Desequilibrio entre fases <3 % entre las tensiones de linea H%(gg ° HoDéféo 10 (tornillof - sextavado/ Cualquier 600x1000x600
onector Lo L . . = 195T: 1 7 1 4 7 il 101 FNH1-350K-A |, - -
Terminal [ Nombre | Descripcion Funcién Estandar (si hay) Numero maximo de energizaciones (conexiones en Méximo 1 por minuto CFWI00E0195T2 9 5 55 7% 60 60 5 60 ND: 120 |ND: 250 0|20 S:gtgézdg)) M5_p§'5'9(§)1 0 01250 300 NH1-850K-A tipo J <450 A 500 (23,6x39,3x23,6)
02x50 | 02x1 ' D TAe
1 AO1 Salida analogioa 1 Velocidad lared) — . : M: 15 (132,8)
o Tamario A: TT/ TN/ IT (Excepto puesto a tierra por resistor) - slash HD: 250
2 AO2 Salida analégica 2 Corriente del motor Tipos de red de alimentacion ® voltage HD: 180" "o%Y
381826 | GND Referencia de los circuitos Tamarios B, C, D, E: TT /TN /IT / Puesto a tierra - straight voltage CFWQ00E0250T2| 250 100 | 75 | 100 21 75 | 55 | 75 | 02x50 |50 95 | 3/0 101250 300 FNH2-400K-A - - 600
S de control Eficiencia (Clase de eficiencia) @ IE2 (IEC 61800-9-2 / EN 50598-2) ND: 2x70] o
4 C Referencia de \a_ interfaz RS-485 Alimentacién CC ©
5 AL Neggt\vo de Ia.mterfaz RS-485 TamA,ByC: Especificaciones de las Conexiones de Potencia y Puesta a Tierra Especificacién de
6 B+ Positivo de la interfaz RS-485 Rango de tension de entrada (Vdc) 9 ... 400 Voo 229 .... 400 Voo 436...800 Voo de Corriente y Motores Tipicos = Cableado Recomendada - Utilice Solamente Tornillo (Tipo) Especificacién de Protecién con Fusibles Proteccién con
7 VIN Entrada de fuente externa +24 Voc 5 ';am 4036 Vi C: de Cobre (75 °C) orque L -C
9,25 VOUT Salida de la fuente de +24 Vcc iade C — 52 .. e g g de 'ga HD @ Puesta a Tierra © [N.m (Ibf.in)] Norma IEC Norma UL las Normas UL e IEC
10 DI Entrada digital 1 Gira/Para (Solamente en modo remoto 2) u ©) - Modelodo  Corriente Motor Tipico o A ionca Fusibles Fusibles Ultrarrapidos Maxima A Dimensiones
11 DI2 Entrada digital 2 Nominal (fsw, nom) 4kHz Ta?aa D.ﬁHL;Hz Inversor de Salida de Salida 5 _ Tipo J Ali i Corriente | Minimas
12 DI3 Entrada digital 3 T : iNominaij Nominal |60 Hz 50 Hz 460V mm: = AwG |TPOde e awg TiPO de ja Puestaa . imol Corriente i i Nominal do d¢! Tablero
. . amA..D:1,5... 16 kHz T @ aximo It Corriente | Corriente P
13 DI4 Entrada digital 4 Rango de ajuste ®© 5. 16 kHz TamE: 1 ... 8 kHz Io(’;;;" Pnom Pnom Pnom I"(’I‘:';;" Pnom Pnom Pnom rerra del Fusible No:;lral Ref;“rEn(l;cla Nominal del |Nominal del ,_ FUSiP'® ' Disyuntor AI:::::‘:::T:::)
14 DI5 Entrada digital 5 Entrada A para encoder Largo del Cable Maximo [Arms] | [CV] [[KWI | [HPT| (nigy [[CVI [T [HP] 4] Eisible [A] Fusible [A] | Fusible [A] [A]
15 DI6 Entrada digital 6 Entrada B para encoder ‘ ' . ' 200 m (por encima de 100 m es necesario usar CFW900A02P8T4| 2,8 16 [ 11 1 24 |15 [ 11 ] 1 300 15 FNHO00-20K-A - - 15
1 Com | Punto comin de las entradas Sin necesidad de usar reactancia de salida modulacién PWM para cables largos) ™ CFWO00A03P6T4| 3,6 | 2 |15 | 2 | 28 | 15 | 11 | 1 Horqilla 300 15 |FNHO00-20K-A - - 15
digitales Con reactancia de salida 500 m CFW900A04P8T4| 4,8 3 |22 3 39 2 [16] 2 | 25 14 25| 14 300 15 |FNHOOO-20K-Al v o jier - . 15
7 oV Fuente 10 V para potenciometro Con filtro senoidal en la salida del convertidor 5000 m CFW900A06P5T4| 6,5 4 3 3 53 3 22| 3 Horquilla M (ohilps/ 300 15 FNHO00-20K-A tipo J 240 A - - 20
19 A+ - " . Referencia de velocidad (solamente en modo remoto 2) Largo del cable del motor para cumplir la norma . CFW900A09P6T4| 9,6 6 4 5 8 5 3 5 M4 (philips) 300 15 FNHO00-20K-A - - - 30 500x600x500
20 A, | Entradaanalogica diferencial 1 1EC 61800-3:2017 0/-.. 200/m (blindado conforme IEG 60034-25) CFWS0OAT4POT4| 14 | 10 | 656 | 10 | 12| 75 65|76 | , 2 W |12 hf;"(;%“g?) 12(106) 685 20 |FNHO00-25K-A - - 50 |(19,7x23,6x19,7)
21 Al2+ L ) P . T . i dancia deb id as . CFW900A17P0T4 17 1251 75 10 17 1251 75 10 10 10 i : 685 25 FNHO000-35K-A - - 60
55 Al Entrada analdgica diferencial 2 (1) sa£a40§)(2r;c;g;ni|;‘redc:ilsugﬁ%ueslaat\erra por alta impedancia deben ser seguidas las orientaciones de puesta a tierra, conforme la Seccion CFW900B26P0T4 26 20 11 15 21 15 11 15 6 6 685 35 FNHO0D-40K-A Cualquier ~ = 100
23 DO1 Salida Digital 1 (2) Los niveles de eficiencia por modelo pueden ser consultados en la aplicacion "WEG Ecodrive" disponible para dispositivos Android e iOS. CFWQOOBSBEOTj 33 25 15 SO 28 30 il go 10 8 10 8 685 40 FNHO0-50K-A tipo J <90 A = - 125
24 DO2 Salida Digital 2 () Para alimentaciéon CC debe ser utilizado circuito de precarga externo. Excepcion: en los convertidores CFW900 con bastidores A, By C, CFW900B39POT: 39 30 | 18,5 5 33 S 15 0 1100 60 FNHOO-63K-A - ~ 150
es posible conectar el terminal "+" de la fuente de alimentacion DC al terminal DC+ y el terminal *-" al terminal R/L1/Ly S/L2/ N terminales. CFW900C50P0T4| 50 40 | 22 | 30 40 30 185 30 16 6 Ojal 6 s 1100 60 FNHO00-63K-A - 60 A%gsﬁeg-zt 200
” = is - (4) La frecuencia de conmutacion puede ser automéaticamente reducida en funcién de sobrecarga en la salida del convertidor, temperatura — "
Figura 9.4: Ejemplos de conexion en XC1 (CFV900-10S) ambiente alta, obstruccion en la circulacion de aire por el disipador y/u operacion con frecuencia de salida baja. CFW900C62P0T4 62 50 30 | 40 50 40 | 22 | 30 4 16 (pozidriv) “’;A;nglg)s) 3850 80 FNHOO0-80K-A - 80 A%‘Sggg—A 225 (fsogig?%i?g%
Tabla 9.1: Confi 6 de as Il P leccion del tipo ol Al en das/salid: Igicas del CFW900-108 (5) Para operacién con frecuencia de conmutacién mayor que la frecuencia de conmutacion nominal (fsw,nom) es necesario aplicar reducciénen 25 4 3,7 (32,8) ’ . Mersen ! ! '
fabla 9.1: Configuracién o las laves DIP para seleccién de! tivo de serial en las entraoas/salioas analdgicas del - la corriente de salida conforme Figura 8.3 del manual del usuario. CFW900CT74P0T4| 74 60 | 37 | 50 62 50 | 30 | 40 3 9800 100 |FNHOO-125K-A - 150 AIOOP150-4 250
Entrada/ Salida Llave DIP Posicion de la DIP: Modo Selecionado ) | Estandar de Fabrica (6) Ajustable en pasos de 0,1 kHz. Mersen
Al S3:1 -10a10V;l: 4220 mA/0a20 mA \ (7) El tipo de modulacién puede ser modificado en el parametro C1.4.1. CFWo00D96POT4| 96 % 45 | 75 7% 60 | 37 | 50 %5 ! M8 (tornillo | 1 (tornillo 16200 125 FNHOO-160K-A - 125 A100P125-4 300
Al2 832 V:-10210V;l: 4220 mA/0a 20 mA v - ) L ) CFW900D0124T4| 124 | 100 | 55 |100| 103 | 75 | 55 | 75 2/0 35 | g | Ohal |sextavado/| oo poados | 25013 160 |FNHO00-200K-A - 150 Mersen 300 | 200x1000x800
AO1 533 V:0a10V: 220mA/0a 20 mA IV Tabla 11.2: Caracteristicas ambientales y mecanicas del convertidor 70 ; ghW‘MSDZS)8 philips) 5 (44,2) Al &Zﬁ;sg-‘i (19,7x39,3x19,7)
AO2 534 V:0a10V;l:4a20mA/0a20mA v CEilgonEIgenia da]ConveraaerEem CFW900D0146T4| 146 | 125 | 75 | 100 | 124 | 100 | 55 | 100 3/0 (1528) 25313 200 | FNH1-250K-A - 250 AloOPos0-4 | 400
(1) Los pardmetros referentes a las entradas/salidas también precisan ser configurados. Consulte el manual de "II" Sufijo Mecanica (Tamaiio del Gabinete A B C D E HD: 950/ HD:
programacion. del Convertidor) %25 |2/002x3
Temperatura Ambiente Maxima de Operacién sin Reduccién de la Corriente de Salida CFWSO00E0172T4 | 172 | 125 | 90 | 125 | 146 | 125 | 75 | 100 |\nrgs o/ \p. : 50 | 10 101250 250 FNH1-350K-A - - 500
T e Parte trasera @ [ s0°c_ | s50°C | 50°C__ | 50°C | 45°C 2x35 |4/002x2| R MS y M8 tornill
el | ety Descripcion: Parte delantera ©) | _60cc [ 60°C | 60°C__[ 60°C® | 60°C HD: 95 o|HD: 3/0 0 M0 (tornillo| ~ sextavado/ Cualquier
ermina’lsNombure - Temperatura Ambiente Maxima de Operacion con Reduccion de la Corriente de Salida 2x35 2x3 sextavado) philips) tipo J <450 A 500x1000x600
; GNDs | Referencia del Parte trasera M @ 60 °C CFWO00E0208T4| 203 | 160 | 110 | 150 | 161 | 125 | 90 | 125 |\ 520 No: 250 o 70 | 2/0 30 2655) | M5t @10 | 101250 250 FNH1-350K-A = - - 600 |(23,6x39,3x23,6)
modulo de seguridad Parte delantera ©) 60°C 02x50 | 2x1 | me: 15 (132.8)
Entrada Alimentacion Temperatura ambiente minima de operacion -10°C 1D 100 HD:
2 US| [azeveepamdl Humedad 5.... 95 % sin condensacion CFW900E0242T4| 242 | 200 | 132 [ 200 | 190 | 150 | 90 | 150 | 02x35 [4/00 2x1 95 | 30 101250 300 | FNH2-400K-A E - 600
maodulo de seguridad Grado de contaminacion 2 (EN 50178 / IEC 61800-5-1 / UL 61800-5-1) IND: 2x70|ND: 2x1/0
3 SP2 ﬁ:r;alei‘e asggusr.‘?gg Altitud Méaxima 408‘0‘7;2‘22‘;] ;ggt?)rn&e reduccion (1) Valores de potencia nominal definidos con base en la corriente nominal de los motores WEG de las tensiones informadas. En el item 8.1.4 del
I I : manual del usuario también es informada la temperatura ambiente maxima del convertidor. 5.2 - Adi : - - .
4 STO2 | Entrada de seguridad 2 : Cableado Soportado en los Bornes de Potencia @ R/L1; SIL2: TAL3 : U/TT ; V/T2 ; W/TS : DG+ ; DC-. Eeﬁuﬁlﬁ?e%tg ?Funéﬁf:;?ble speed electrical power drive systems - Part 5-2: Safety
Sefal de seguridad min (mm? / AWG) 0,5/20 0,5/20 0,5/20 Cable con (3) PE. -
5 SP1 para entrada STO1 ter(r:n?rt]);? I(\:/I%nde \eémlwna\ M10 (4) El primer valor es para alimentacion trifasica y conexion del motor y el segundo valor es para alimentacion monofasica. s;:?oeziae?;-;r{nifgleetsy g;gz:ggery - Safety-related parts of control systems -
i e largura . :
6 STO1 | Entrada de seguridad 1 max (mm?/ AWG 6/10 16/6 35/2 largura maxima A Normas de Seguridad -
(1) Para mas informaciones y sjemplos degconexio'n ( ) 24 mm rggi'nrp: iNOTA! Funcional 9 EN 62061 - Safety of mach\ngry - Functional safe.ty of safety-lie\aled control systems
consulte 6l manual de seguridad del CFWS00. Feso (<g/T0) 25799 1007220 205/45.2 385/738 | 635/ 1400 ) ) ) ) : y IEC 61508 Parts 1-7 - Functional safety of electrical/electronic/programmable electronic
3 B . i . RoHS Ve Consultar el item 3.2.3 del manual del usuario para capacidad de la red y fusibles para alimentacion CC. safetyrelated systems
Figura 9.5: Localizacion y pineado del conector XC2 (mddulo de seguridad) o! es EN 60204-1 - Safety of machinery - Electrical equipment of machines -
(1) Temperatura de entrada de aire en el disipador. Part 1: General requiremen
] (2)Si las 2 partes del convertidor estuvieran en un mismo ambiente, ésa serd la temperatura maxima alrededor del convertidor. 14 NORMAS CUMPL'DAS Y CERTIFICACIONES Direti art 1: General requirements Certifi
] (3)Si las 2 partes del convertidor estuvieran instaladas en diferentes compartimentos (montaje en brida), ésa sera la temperatura maxima o re \;VES 2014/35/E0 Uf" UL E184430
alrededor de la parte frontal del convertidor. . ” S ow-Voltage ycl
F (4) Excepcion: modelos CFW900C74P0T4 y CFW900D0146T4 que poseen especificacion de 55 °C. Para operacion por encima de 55 °C es Tabla 14.1: Lista de normas cumplidas y certiicaciones del producto EMC 2014/30/EU CE
necesario aplicar derating de 2 % / °C. UL61800-5-1 - "Adjustable Speed Electrical Power Drive Systems - Part 5-1: Safet ifi ¥
N d Requirements - Electjrical, Therr?wal and Energy" 4 ! RoHS 2011/65/EU 2015/863/EU Seguridad Funcional (R):ét-lfﬁgfig1';gc\‘/5!75rgeér;\and
12 PROTECCIONES FALLAS, ALARMAS Y POSIBLES CAUSAS S:;:‘;:ade iNota! "Suitable for Installation in a compartment handling conditioned air" Ecodesign 2009/125/EC
Las proteciones, fallas y alarmas son una funcionalidad del CFW900 que permite visualizar eventos ocurridos, EN 61800-5-1 - "Safety requirements electrical, thermal and energy” Maquinaria 2006/42/EC
auxiliando en el diagndstico de problemas o identificando mejoras en el ajuste de los parametros del convertidor. EN 50178 - "Electronic equipment for use in power installations" <
- Las protecciones vy fallas actian deshabilitando los pulsos PWM del motor. EI motivo de su aparicion es EN 60146 (IEC 146) - "Semiconduotor converters® 141 HMI GRAFICA BLUETOOH
indicad la HMII ] labra de estado del CFW900 ( S1.1.1 | diagnostico d teccio tual Normas de EN 61800-2 - "Adjustable speed electrical power drive systems - Part 2: general Los convertidores con sufijo "B" en el codigo inteligente son suministrados con la CFW900-HMI-BLT, que
Indicado en la , 6N 1a palabra de estado del ( L ) y en el diagnds 1co de proteccion actual Especificaciones requirements - Rating specifications for low voltage adjustable frequency AC power drive Ui ifi i i o
(D1.1). Esas informaciones son retiradas solamente con una accion de reset o desenergizando el convertidor. systoms® posee los siguientes certificados en directivas de radio:
@ XC30 Descripcién: Funcion Estandar (si hau) Las alarmas actuan indicando en la HMI, en la palabra de estado del CFW900 ( S1.1.1) y en el diagndstico de EN 61800-3 - "Adjustable speed electrical power drive systems - Part 3: EMC product = ANATEL
. 1pci 1 Funci 1 u, i At H Helle ! "
Terminal Nombre i : alarma actu‘a\ (D2.1). Son retirados autométicamente tras la §al|da dela condllmon de alarma. Ztsn::(r;:;ncllidm? speg\f\c ltisldmelfhods e T Incorpora producto homologado por Anatel, bajo el nimero 13776-21-10449 ou 18065-21-10449.
1 NF1 Salida Digital a Relé 1 A: Sin falla (2) Las Protecciones, Fallas y Alarmas son presentadas al usuario a través de cédigos precedido por las letras F - Limits and methods of measurement of radio disturbance characteristics o
2 NA1 NA: Normalmente Abierto, C: Comun, para proteccion y fallay A para alarma, conforme son presentados en la Tabla 6.3 del manual del usuario. En industrial, scientific and medical ISM) radio-frequency equipment iNOTA! ) » ) ) o ) )
3 Ci NC: Normalmente cerrado esta tabla también es posible obtener mas informaciones sobre sus causas y posibles soluciones. CISPR 11 - Industrial, scientific and medical (ISM) radio-frequency equipment Este equipo no tiene derecho a proteccion contra interferencia perjudicial ni puede causar interferencia
4 NA2 Salida Digital a Relé 2 A: @ . K EN 61000-4-2 - "Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4: testing and measurement en sistemas debidamente autorizados.
5 o7 NSNx (5211 > C5.9.4) La Tabla 12.1 presenta algunas fallas y protecciones de convertidor. techniques - Sec. 2: electrostatic discharge immunity test" - FCC
6 NA3 Salida Digital a Relé 3 A @ Tabla 12.1: Descripcion de algunas fallas y protecciones del convertidor Normas de EN 61000-4-3 - "Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4: testing and measurement
7 c3 N*>Nx ($2.1.3 > C5.9.4) Fail el c ibili techniques - Sec. 3: radiated, radio-frequency, electromagnetic field immunity test" Este equipo esta en conformidad con la parte 15 de las reglas de FCC. Su operacion estd sujeta a las dos
(1) Para més informaciones consulte la especificacion detallada en la Tabla 8.13 del manual del usuario. Fo06 IProtaccion oo doseauiibrio o falta do red e i Electr EN 61000-4-4 - “Electromagnetic compatibilty (EMC) - Part 4: testing and measurement condiciones a seguir: (1) Este dispositivo no puede causar interferencia perjudicial y (2) este dispositivo debe
(2) E CFW900-REL-01 suministrado junto al convertidor estaré conectado al slot A y las salidascorrespondientes roteccion de desequiibrio o alta de Tase en la rec de almentacion (EMC) techniques - Sec. 4: electrical fast transient/burst immunity test aceptar cualquier interferencia recibida, incluyendo interferencias que puedan causar operacion indeseada.
serdn 1 A, 2 A e 3 A, con las funciones esténdar indicadas. En caso de que elaccesorio sea reconectado en F021 | Proteccion de SUbte”S'o'ﬁ enel C'rc_u'to_ |m.ermed\a|f|o. EN 61000-4-5 - "Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4: testing and measurement i \
otro slot, la identificacion de las salidas sera alterada a 1 n, 2 n e 3 n, siendo "n" el slot donde el accesorio F022 | Proteccion de sobretension en el circuito intermediario techniques - Sec. 5: surge immunity test" iNOTA! o .
fue conectado. Fos |Mallaenia comparacion entre los pulsos PWM generados por el control y las tensiones de salida medidas por el EN 61000-4-6 - 'Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4: testing and measurement Alte&amonesl o II’nOdTCac?I%ngsl no aprobadas exPres?men_te por la parte responsable por la conformidad
Figura 9.6: Pineado del conector XC30 del CFW900-REL-01 con ejemplo de conexidn de carga CA convertidor techniques - Sec. 6: immunity to conducted disturbances, induced by radio-frequency pueden anular la autoridad del usuario para operar el equipo.
FO30 | Proteccién de desaturacion en los IGBTs del brazo U fields" = CE
F034 | Proteccion de desaturacion en los IGBTs del brazo V EN 61000-4-11 - "Testing and measurement techniques - Voltage dips, short interruptions . . . - . -
F038 | Proteccion de desaturacion en los IGBTs del brazo W and voltage variations immunity tests” Por medio de éste, WEG Drives & Controls — Automagao Ltda. declara que el equipo de radio tipo CFW900-
FO70 | Proteccién de sobrecorriente o cortocircuito en la salida, Link DC o resistor de frenado Normas Mecdni EN 60529 - "Degrees of protection provided by enclosures (IP code)" HMI-BLT esta en conformidad con la Directiva 2014/63/EU.
FO71__|Proteccién de sobrecorriente en a salida UL 50 - *Enclosures for electrical equipment” i i i El texto integral de la declaracion de conformidad de la UE esta disponible en la siguiente direccion de
FO74 | Proteccion de sobrecorriente para el tierra Normas Ecodesign IEC 61800-9 Parts 1 & 2 - "Adjustable speed electrical power drive systems - Ecodesign Internet: www.weg.net
F099 |Falla en el circuito de medicion de corriente, presentando valor fuera del normal para corriente nula 9 for power drive systems, motor starters, power electronics and their driven applications" ) " . )
F160 | Proteccién del médulo de seguridad - Rango de frecuencia (2.402 - 2.480 MHz).
F185 | Proteccion del circuito de precarga - Méx. potencia de transmision (+6 dBm).
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1 INSTRUGOES DE SEGURANGA

Este guia rapido de instalagdo contém as informagoes basicas necessarias para colocar o CFW900 em
funcionamento.

O CFW900 foi desenvolvido para ser utilizado por pessoas com treinamento ou qualificagao técnica
adequados para operar este tipo de equipamento. Estas pessoas devem seguir as instrugdes de seguranga
definidas por normas locais. Nao seguir as instrugdes de seguranga pode resultar em risco de morte e/
ou danos no equipamento.

2 AVISOS DE SEGURANCA NO GUIA E NO PRODUTO

PERIGO! o - o )
Os procedimentos recomendados neste aviso tém como objetivo proteger o usuario contra morte, ferimentos
graves e danos materiais consideraveis.

ATENGCAO!
Os procedimentos recomendados neste aviso tém como objetivo evitar danos materiais.

NOTA!

As informagdes mencionadas neste aviso sdo importantes para o correto entendimento e bom
funcionamento do produto.

TensOes elevadas presentes.

R |

%)Er)lexéo obrigatdria ao terra de protegao

Componentes sensiveis a descarga
eletrostatica.
Né&o toca-los.

3 RECOMENDAGOES PRELIMINARES

PERIGO!

Sempre desconecte a alimentacéo geral antes de tocar em qualquer componente elétrico associado ao
inversor. Muitos componentes podem permanecer carregados com altas tensées e/ou em movimento
(ventiladores), mesmo depois que a entrada de alimentacao CA for desconectada ou desligada. Aguarde
pelo menos 10 minutos para garantir a total descarga dos capacitores. Sempre conecte o ponto de
aterramento do inversor ao terra de protecao (PE).

NOTA!
Inversores de frequéncia podem interferir em outros equipamentos eletronicos. Siga os cuidados
recomendados no manual do usuario.

NOTA!

Né&o € a intengao deste guia esgotar todas as possibilidades de aplicacdo do CFW900, nem a WEG
pode assumir qualquer responsabilidade pelo uso do CFW900 que nao seja baseado neste guia. Para
mais informacdes sobre instalagao, lista completa de parametros e recomendacoes, consulte o manual
do usudrio.

Nao execute nenhum ensaio de tensao aplicada no inversor!
Caso seja necessario consulte seu representante WEG.

ATENCAO!

Os cartoes eletronicos possuem componentes sensiveis a descarga eletrostatica.

N&o toque diretamente sobre os componentes ou conectores. Caso necessario, toque antes no ponto de
aterramento do inversor que deve estar ligado ao terra de protegao (PE) ou utilize pulseira de aterramento adequada.

PERIGO!

Risco de esmagamento: Para garantir a seguranca em aplicagdes de elevacdo de carga, deve-se
instalar dispositivos de seguranca elétricos e/ou mecanicos externos ao inversor para proteger contra
queda acidental de carga.

PERIGO!

Este produto néo foi projetado para ser utilizado como elemento de seguranca. Medidas adicionais devem
ser implementadas para evitar danos materiais e a vidas humanas. O produto foi fabricado seguindo
rigoroso controle de qualidade porém, se instalado em sistemas em que sua falha ofereca risco de danos
materiais ou a pessoas, dispositivos de seguranga adicionais externos devem garantir situagao segura na
ocorréncia de falha do produto evitando acidentes.

ATENGAO!
A operagéo deste equipamento requer instrucoes de instalagéo e operagéo detalhadas fornecidas no
manual do usuario, manual de programagao e manuais de comunicagao.

4 RECEBIMENTO E ARMAZENAMENTO

O CFW900 ¢ fornecido embalado em caixa de papeldo até os modelos da mecanica C e em caixa de madeira
para os demais.

Contetdo da embalagem:

= Inversor de frequéncia CFW900.

= Kit de blindagem de cabos de controle e poténcia CPCS.

= Guia rapido de instalagao.

ATENCAO!

Quando o inversor for armazenado por longos periodos de tempo é necessario fazer o "reforming" dos
capacitores. Consultar o manual do usuario para conhecer os procedimentos recomendados.

5 ETIQUETA DE IDENTIFICAGAO
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- Cadigo inteligente do inversor.

- Item de estoque WEG.

- Semana e ano de fabricagéo (codificado).
- Numero de série do inversor.

- Peso liquido do inversor.

- Mecanica (tamanho) do inversor.

- Grau de protegdo do inversor.

- Temperatura nominal de operag&o.

- Enderego do fabricante.

10 - Faixa de tens&o nominal de entrada em CA.
11 - Numero de fases da entrada.

12 - Frequéncia nominal de entrada.

13 - Corrente nominal de entrada do inversor (regime de sobrecarga ND e HD).
14 - Faixa de tens&o de saida.

15 - Numero de fases de saida.

16 - Faixa de frequéncia de saida (considerando-se ajustes de fabrica).

17 - Corrente nominal de saida do inversor (regime de sobrecarga ND e HD)
18 - Especificagdo de sobrecarga do inversor para ND e HD.

19 - Classe de eficiéncia conforme Diretiva EcoDesign.

20 - Perdas do inversor na condigao nominal (90,100).

21 - Ano de fabricagao do inversor.

22 - Certificagoes do inversor.

23 - QR code do inversor.

24 - Endereco MAC do inversor.

Figura 5.1: Descricéo da etiqueta de identificagéo do CFW900

©CONO OB WN =

6 SOBRE O CFW900

QOinversor de frequéncia CFW900 é um produto de alta performance que permite o controle de velocidade
e torque de motores de inducéo e de imas permanentes (PM) trifasicos.

@ @
DC+ BR @ Conex&o para o link DC

'Resistor de frenagem| DC- @ Conexdo para o resistor de frenagem
[

Poténcia e controle |

Circuito inversor

RILT > roen. B> u/T1
Retificador iR

s/L2 >} e —| - V/T2
pré carga

.
T Capacitor IGBT > W/T3
FL | Filtro RFI/ Tk delink Ll [de frenagem
Varistores (1) Inductor BRI <
PE Parafuso Parafuso
-—!- \
XC [ N

2
SP1, SP2
Mddulo de seguranga: Mddulo de controle e |l
STO1 STOZ% fungdes STO/SS1-t monitoragéo

L L)

Dispositivo
de seguranga

& Interface Acessorios
S5 Slots: CFW900-REL-01 (incluso) XC30|
°@° ° ooooomm 3|| DO1-A-NA/NF
DO2-A-NA
HMI Remota ((( 2 l—H—‘un o 003 ANA
() £9
=5
iR ) soolel
i Slot cartao 8 9E2 000
Smartphone Cartéo microSD ] 2 S § c [ J i
com WEGWPS|ysp | microsp S o M 148° Tl
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%5 =3 D [ I
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3 nno
Ethernet Bateria e S I i
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o Qed nnn
&7 2 ? 85 il
3 ~S8| F
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) gas o
== 225 @ ooog
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I &) @ 1
SLOT X
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(*) Todos os modelos possuem filtro RFl integrado.
Figura 6.1: Blocodiagrama do CFW900
7 NOMENCLATURA
Tabela 7.1: Nomenclatura dos inversores CFW900
CFW900 D [9eP0o | T | 4 | DB [ 2 | Y2 [ B | - | - | -
| o v v v e v x| x| x| X
Item Descrigao

| Identificacao da série do produto: CFW900

I Mecanica: A, B, C,Dou E

n Valor nominal de corrente ND:
02P8=2,8A/03P6=36A ..
0110=110A/0135 =135A ...

\% Numero de fases na alimentagao:

B = Monofésica ou trifasica

T = Apenas trifasica

\ Tensao de alimentagao:

2 =200 a 240 Vca (mecanicas A, B e C), 208 a 240 Vca (mecanicas D e E)
4 =380 a 480 Vea

4 Frenagem:

NB = Sem IGBT de frenagem (mecanicas D e E)
DB = Com IGBT de frenagem

Vil Grau de protegao:

20 =1P20

21 =1P21

N1 = UL type 1
Vil Seguranga funcional:

Y2 = Com funcoes STO e SS1-t
IX HMI:

Em branco = HMI sem Bluetooth

B = HMI com Bluetooth

X Produto com verséo de hardware especial:

Em branco = Hardware padrao

HEC = Produto com cartdes extra-coating

Hx, Hxx ou Hxxx = Outros tipos de hardware especial
Xl Produto com verséo de software/firmware especial:
Em branco = Software/firmware padréao

Sx, Sxx ou Sxxx = Software/firmware especial

Xl Sufixo da fabrica:

Em branco = padrao

-Ul = inversor fornecido sem embalagem (embalagem retornavel)
-Gx = Item agrupador x

8 INSTALACAO E CONEXAO
Evitar:

= Exposicao direta a raios solares, chuva, umidade excessiva ou maresia.
= Gases ou liquidos explosivos ou corrosivos.

= Vibracao excessiva.

= Poeira, particulas metédlicas ou éleo suspensos no ar.

8.1 POSICIONAMENTO E FIXACAO

E possivel a montagem dos inversores em superficie ou em flange. Na montagem tipo flange a parte traseira
do inversor (que contém o dissipador de calor e ventilador) € montada fora do painel. Com isso, o ar de
refrigeracao do médulo de poténcia é mantido fora do gabinete. A parte do inversor que esté localizada fora
do painel tem grau de protecédo IP55 / UL type 12.

Para assegurar que o grau de protecao do gabinete seja mantido, deve-se garantir vedacao adequada entre
a abertura do painel e o flange do inversor.

Instalar o inversor na posicéo vertical em uma superficie plana. As mecanicas A ... C podem ser instaladas na
horizontal desde que seja seguida a posigao informada no item 3.1.3 do manual do usuério.

E possivel montar os inversores dos modelos A ... D lado a lado sem espaco entre eles. Nestes casos os
rasgos de ventilagéo superiores devem estar livres para circulacéo de ar, ou seja, ndo é possivel utilizar
os kits IP21 e UL type 1.

ATENGAO!
Para permitir a circulagdo do ar de refrigeracao do inversor, é necessario deixar no minimo os espagos
livres especificados na Figura 8.2 e Tabela 8.3.

Cl—p|

T
I

T %MMMM

a) Dimensées externas

Parte traseira Parte frontal do

ﬁ —a0—d do inversor inversor rb_asﬂ
. [r— [ e —
B == 3
Bl .
=== EE +
EE= & =-§ &
Qo o]
- X
EE = !
== = | lcos
I = N + d3
o Fluxo - ©
ﬁ Fluxo b 4 de ar
dear oc2 —»[€—Max.3mm of3
b) Montagem em superficie c) Montagem em flange
Figura 8.1: Dimensées externas dos inversores
Tabela 8.1: Dimensées externas dos inversores
Modelo Al B1 c1 D1 E1 F1 a2 b2 a3 b3 c3 d3 e3
mm[in] mm[in] mm[in] mm[in] mm[in] mm[in] mm[in] mm[in] mm[in] mm[in] mm[in] mm[in] mm[in]
Mec A |145(5,7] 245 222 65 269 333,5 115 250 130 120 120 136 226
! [9,65] [8,74] [2,56] [10,59] | [13,13] [4,53] [9,84] [5,12] [4,72) [4,72] [5,35] [8,90]
Mec B 165,2 359,83 228 70,2 385 448,9 125 370 150 1771 1771 158 342
65 | [14,15] | 8,98 | [276] | [1516] | [17.67] | 4,92 | 14,571 | [59) | [697) | 6.97) | 622 | [13,46]
Mec C 200 430 294 136,4 460 519,3 150 425 175 210 210 188 [7,4] 405
(7.87] | [16,92] | [11,57] | [5,37] | [18,11] | [20,45] [5,9] [16,73] | [6,89] [8,27] [8,27] ' [15,95]
Mec D 250 602 294 135 625 700 200 600 220 290 298 238 565
[9.84] [237] | [11,57] | [6,31] [24,6] | [27,56) | [7.87] [23.6] [8,66] | [11,41] | [11,73] | [9,37] | [22,24]
MecE 3356 620 358 169 675 763,4 200 650 275 320 320 316 620
[13,19] [24,4] [14,09] | [6,65] | [26,57] [29] (7.87] [25,6] | [10,83] | [12,60] | [12,60] | [12,44] | [24,41]

*Tolerancia das cotas d3 e €3: +1,0 mm.
*Tolerancia das demais cotas: 1,0 mm.

Tabela 8.2: Parafusos para os furos de fixacao

Modelo | G 2 N.r:?:l?l‘.li:\] o
MecA | Ms M5 5 44,2]
MecB | M5 M5 544,2]
MecC | Ms M6 8,5(75.2]
MecD | M8 M8 20[177]
MecE | M8 8 20177

(1) Torque recomendado para a fixagao do inversor.

Figura 8.2: Espacos livres para ventilacao

Tabela 8.3: Espacos livres para ventilagdo

iz frﬁé‘g"si 0 in] - in] - in] mmD[in]

A 1P20 25[0,98] | 25[0,98 | 10[0,39] 0[0]
1P21/ULtype1 | 25[0,98] | 25(098] | 10(0.39] | 30[1.18]

s P20 40[1,57) | 450,77) | 10[0,39] 0[0]
P21/ ULtype1 | 40(1,57) | 45[(,77] | 10(0,39] | 30[1.18]

c 1P20 110[4.33] | 130512 | 10[0,39] 0[0]
1P21/ULtype 1 | 110[4,33] | 130512 | 10[0,39] | 30[1,18]

o P20 110(4,33] | 130[5,12] | 10[0,39] 0[0]
P21/ ULtype1 | 1104,33] | 130(512] | 10[0,39] | 30 [1,18]

. P20 15059 | 250(9,84] | 20[0,79] 0[0]
IP21/ULtype 1 | 150(5,9] | 250(9,84] | 20(079] | 30[1,18]

9 INSTALACAO ELETRICA

ATENCAO!
Para protegao do inversor utilize fusiveis ou disjuntor na alimentagéo do inversor. Para maiores detalhes
veja o item 13 deste guia e as informagdes fornecidas no manual do usuario.

PERIGO!

= As informac6es a seguir servem como orientagcdo para instalar corretamente o produto. Siga também
as normas de instalagoes elétricas aplicaveis.

= Certifique-se que a rede de alimentagao esta desconectada antes de iniciar as ligagoes.

ATENCAO!
A protecao de curto-circuito do inversor nao proporciona prote¢ao ao circuito alimentador. A protecao de
curto-circuito do circuito alimentador deve ser prevista conforme normas locais aplicaveis.

9.1 IDENTIFICAGAO DOS BORNES DE POTENCIA E PONTOS DE ATERRAMENTO

R/L1, S/L2, T/L3: conexao com a rede de alimentacéo CA.
DC-/-UD: polo negativo da tensao para alimentacéo CC.
BR: conexao do resistor de frenagem.

DC+/+UD: polo positivo da tensao para alimentacéo CC.
U, V e W: conexao para o motor.

Aterramento.

NOTA!

Os modelos CFW900A04P5B2, CFW900A06P0B2, CFW900A07P3B2 e CFW900A10POB2 podem operar
com alimentag@o monofésica sem reducéo da corrente nominal de saida. Neste caso, a fonte de alimentagao
monofésica pode ser conectada a dois terminais de entrada quaisquer.

AL L2 TA3 DC- BR DC+ UTI VT2 W3

(b) Mecéanica D
Figura 9.1: (a) a (c) Bornes de poténcia

(c) Mecénica E

ATENGCAO!

Quando as conexdes de poténcia e aterramento forem feitas com cabos flexiveis € necessario utilizar terminais
adequados.

Equipamentos sensiveis, como por exemplo CLPs, controladores de temperatura e cabos de termopar,
devem ficar a uma distancia de no minimo 0,25 m dos inversores de frequéncia e dos cabos que conectam
0 inversor ao motor.

NOTA!
= Prever eletroduto ou calhas independentes para a separagao fisica dos condutores de sinal, controle
e poténcia (consultar a Se¢éo 3.2 do manual do usuério).

PERIGO!

= Oinversor serd danificado caso a alimentagéo seja conectada nos terminais de saida (U/T1, V/T2 ou W/T3).

= Verifique todas as conexdes antes de energizar o inversor.

= No caso de substituicdo de um inversor existente por um CFW900, verifique se a instalagéo e a fiacdo
conectada a ele estao de acordo com as instrugdes do manual do usuério.

ATENQAO'
= Os inversores da linha CFW900 podem operar em redes de allmentagao com neutro solidamente
aterrado, em redes delta aterrado (delta corner earth) e redes IT (neutro ndo aterrado ou aterramento
por resistor de valor 6hmico alto). Excecao: inversores da mecanica A nao podem operar em redes
delta aterrado e redes IT com aterramento por resistor.
= Para operar em redes delta aterrado e rede IT é necessario desconectar o filtro RFI.
Independentemente do tipo da rede de alimentagéo, o inversor deve ser sempre conectado ao terra de
protegao conforme item 3.2.5 do manual do usuario.

9.2 CONEXOES DE POTENCIA

Blindagem

G (@)
seccionadora
Figura 9.2: (a) Conexdes de poténcia e aterramento e (b) Detalhe da conexdo da blindagem dos cabos do motor
PERIGO!

Prever um dispositivo para seccionamento da alimentacéo do inversor. Este dispositivo deve seccionar a
rede de alimentagao para o inversor quando necessario (por exemplo: durante trabalhos de manutencao).

9.2.1 Conexdes de Aterramento

PERIGO!

= O inversor deve ser obrigatoriamente ligado a um terra de protecéo (PE).

m Utilizar fiagao de aterramento com bitola, no minimo, igual a indicada na Tabela 3.5 do manual do usuario.

= Conecte os pontos de aterramento do inversor a uma haste de aterramento especifica, ou ao ponto de
aterramento especifico ou ainda ao ponto de aterramento geral (resisténcia < 10 Q).

= Para compatibilidade com a norma IEC 61800-5-1 utilize no minimo um cabo de cobre de 10 mm? ou
dois cabos com a mesma bitola do cabo de aterramento especificado na Tabela 3.5 do manual do
usuario para conexao do inversor ao terra de protecéao, ja que a corrente de fuga é maior que 3,5 mA CA.

= Nao compartilhe a fiagao de aterramento com outros equipamentos que operem com altas correntes
(ex.: motores de alta poténcia, maquinas de solda, etc.).

9.2.2 Frenagem Reostatica

NOTA!
Todos os modelos A, B, C, D e E com sufixo DB possuem IGBT de frenagem interno. Demais informagdes
de instalagao consulte o ltem 3.2.4.2 no manual do usuario.

9.2.3 Conexdes de Saida

ATENGAO!

Oinversor possui protegao eletronica de sobrecarga do motor, que deve ser ajustada de acordo com o motor
usado. Quando diversos motores forem conectados ao mesmo inversor utilize relés de sobrecarga individuais
para cada motor.

A protegao de sobrecarga do motor disponivel no CFW900 esta de acordo com as normas IEC 609047-4-2
e UL 61800-5-1, observe as informagdes a seguir:

= Corrente de "trip" igual a 1,25 vezes a corrente nominal do motor (C2.1.5) ajustada no menu "Start-Up
Orientado".

m O valor méximo do parametro C7.4.6 (Classe Térmica Motor) é 3 (classe 20).

= O valor maximo do parametro C2.1.11 (Fator Servico Motor) é 1,15.

= O valor maximo dos parametros de corrente de sobrecarga C74 3,C7.4.4eC7.4.5¢é 100 %.



ATENGAO!
Se uma chave isoladora ou contator for inserido na alimentagdo do motor nunca os opere com o motor
girando ou com tensao na saida do inversor.

Para correta instalacdo da fiagao de controle:

13 RELAGAO DE MODELOS DA LINHA CFW900

N = Utilizar bitola dos cabos conforme Tabela 9.2. o
9.3 CONEXOES DE CONTROLE ] fUtlllzalj cabos ggndad?s para Sis %ntradas/salgas de cotntrole e redes de comunicagao. Quando o cabo Especificagdes das Conexdes de Poténcia e Aterramento E—————
or maior que U m, aterrar a blindagem nas duas pontas. ) des de Corrente e Motores Tipicos | Fiagao Recomendada - Utilize Somente | Parafuso (Tipo) Especificagao de Prote¢ao com Fusiveis D t Conf
o Descrigao = Manter os cabos de controle, de comunicacéo e da HMI remota separados dos demais cabos (cabos Fiacio de Cobre (75 °C) com ’:SJ““ °’5T_' |§2 orme
Conector XC1 (CFW900-I0S): entradas e saidas digitais e analgicas, de entrada e do motor, comando em 110/220 Vca, etc.) conforme Tabela 3.10 do manual do usudrio. Regime de Sobrecarga ND | Regime de Sobrecarga HD Poténcia @ Aterramento © (Ibf.in)] Norma IEC Norma UL ormas UL e
" |entrada para alimentagéo externa e comunicacao RS-485 Caso o cruzamento destes cabos com os demais seja inevitavel, o mesmo deve ser feito de forma Modelodo |C Motor Tipico ® Corrente Motor Tipico Fusiveis Ultra-Répidos Alimentagéio CA| Fusiveis | Fusivels Ultra-Répidos | yyima Dimensdes
2 [ Conector XC2 (modulo de seguranca): fungoes STO e SS1-t pefpendlcwaf entre e‘es;‘mantendo o afastamento minimo d? 5 cm neste ponto. . Inversor ‘:: s‘."d:‘ ‘:" Sa_\ldal Tipo de Tipode TipoJ CA Corrente | Minimas do Painel
Conector XC3 (slot para cartao microSD): permite copia de parametros e = Relés, contatores, solendides ou boplnas de freios eletromecanicos instalados proximos aos inversores %mmm I:'::: 50Hz 230V mmz | awg | 'P°9€ e aw PO @ Maximo It Corrente Reforénei Corrente | Corrente Fusivel  Nominal do (Profundidade x
3 |armazenamento de programas da SoftPLC podem eventualmente gerar interferéncias no circuito de controle. Para eliminar este efeito, supressores (Np) | Pnom (HD) do Fusivel Nominal do ~ererencia \ominal do Nominal do e Disjuntor | Altura x Largura)
(consulte 0 manual de programagéo) RC devem ser conectados em paralelo com as bobinas destes dispositivos, no caso de alimentagéo CA, [Arms] | [CV1 | [KWI [HP] | 0 0) | [CV] | [kW] | [HP] [A%s] | Fusivel [A] INEC Fusivel [A] | Fusivel [A] Al [mm (in)]
7 (ccg:zﬁ:gzs r:ac:u/; Ied);(i:)?;\ 3&2:2:‘; eelt:i:rrv‘zlt)dual port (RJ45) e diodos de roda-livre no caso de alimentagao CC. CFW900A04P6B2| 4.6 15 | 11 | 1 46 | 15 | 11 | 1 as 14 a5 | 1 300 15 ENHOO0-20KA . . 15
- 5 CFW900A06P0B2! 6 2 1.5 1.5 6 2 1.5 15 " "’ 300 15 FNHO00-20K-A - - 20
N i A 5 Tabela 9.2: Bitolas de cab ra conexéo do controle > . 2 L
> DIP switohes $1 ¢ 32; configuragio do médulo de seguranca 018 08 Gabo para conexdo o CFWO00AOTPSB2| 75 | 2 | 15 | 2 | 75 | 2 | 15 | 2 |26/4® 1412® 42 300 15| FNHO00-20K-A - - 30
6 Conector XC6: conector DBQ‘para ?onexao da HMI/HMI remota - Bito ol oo e min Bltc.}labdz; Condu:;r colm 1I'err.nlnal Comprimento do CFW900AT0POB2 10 3 22 3 10 3 22 3 | 2,5/6@®14/10 @ 6 | 10 685 20 FNHO00-20K-A - - 40
7 Baé:kplane‘CFXVQOO—ASEOTS.‘ prgz%;\gt;girgfonexao de acessorios. Por c ubular com Capa Isolante Terminallou CFW900A04P6T2 4,6 1,5 1,1 1 4,6 1,5 11 1 Forquilha 300 15 FNHO00-20K-A| Qualquer - - 15
padréo o slot A ¢ ocupado pelo -REL- Mi"""o Mf"'m M:""'W MfX'm Decapagem (mm) CFW900A06P0T2| 6 2 [15 |15 5 15 | 14 1 M4 (philips/| M4 (philips) 300 15 FNHO00-20K-A | tipo J <40 A - - 20
8 XC30 (CFW900-REL-01): saidas a relé mm? (AWG) mm? (AWG] mm? (AWG) mm? (AWG) CFW900A07P5T2 75 5 15 ) 5.6 > 15 > 25 14 25| 14 1.2(10,6) 300 5 FNHO000-20K-A - - 30 500x600x500
- - " " = : . . : ’ ' (19,7x28,6x19,7)
9 Bateria CR2032 para o relégio de lempo real. Utilize alicates ou pingas nao XC1 0,2 (24) 1,5 (16) 0,25 (23) 1,5 (16) 10 CFW900A10P6T2| 10,6 3 3 3 9,6 3 20 3 300 20 FNHO00-20K-A . N 20
condutivas para remogao/troca da bateria XG2 0,2 (24) 1,6 (16) 0,12 (26) 0.75 (18) 10 CFWS00A13P0T2| 13 4 3 | 3 11 3 [ 3|3 4 12 4 |12 300 20 FNHO00-20K-A - - 50
XC30 0.2 (24 25(12) 0,25 (23) 25(12) 8 CFW900A19POT2| 19 6 | 55| 5 16 5 4 5 10 10 685 25 FNH000-35K-A - - 70
" P 5 = CFW900B26P0T2! 26 10 7.5 75 22 7.5 55 7.5 6 6 1100 35 FNHO000-40K-A - - 100
Figura 9.3: Descrigédo das conexdes de controle . ’ . s : —
gu e X 10 COLOCAGAO EM FUNCIONAMENTO CFW900B34P0OT2| 34 | 125 | 9.2 | 10 | 28 10 | 75| 10 | 10 8 w0l 8 1100 40 |FNHO00-50K-A ﬂQO”j"Sgg’ a B B 125
1 E 50 da rotina de Start-U Orientado através d Ametro Al (Assistent Start-Up Orientado) CFW900B45P0T2| 45 1B [ 11 | 15 35 125 [ 92 | 10 16 6 6 1100 60 FNH000-63K-A| "P° = - - 150
. EXecugao aarotina de start-Up Orientado atraves do parametro Ssistentes -> start-Up Orientado). Mersen
. 4 1 1 5 -80K- -
2. Execute os passos do menu auto guiado. CFW900C56P0T2 56 20 15 20 7 5 1 5 o . IIhés W4 (ohilos - 1700 80 FNH00-80K-A 80 A100P80-4 200
CFWQ00C70POT2| 70 25 |185| 25 | 59 | 20 | 15 | 20 ®1 Mé (philps) 3850 100 |FNHOO-100K-A - 100 Mersen 250 £00xB00x500
£ 3,7(32,8) A100P100-4 (23,6x31,5x19,7)
11 DADOS DE POTENCIA Mersen
CFW900C80P0T2 80 30 22 30 70 25 | 185 | 25 35 3 Olhal 3850 100 FNHO00-125K-A - 150 A100P150-4 300
) ) Tabela 11.1: Caracteristicas de entrada e saida do inversor CFWo00DOTI0T2| 110 | 40 | 30 | 40 | 92 |30 | 22 | 30 | 50 | 10 M8 | \i6 parafuso | 16200 125 | FNHO00-200K-A - 125 e .| 800
(Ver item IN Cédigo Inteligente do Inversor - Itens "IV" e "V" B2 T2 T4 (parafuso | " ot ados Mersen 500x1000x500
3262do [ ] __ - M Mo P ae Frees O T Neie CFW900D0135T2| 135 50 | 87 | 50 110 40 | 30 | 40 70 2/0 35| 3 sextavado/ ohilips) 25313 200 |FNHO0-250K-A - 200 A100P200-4 400 (19,7%39,3x19.7)
- = philips) 2 XSS
mlj’s'z‘“;‘lgo [ CA CFWo00D0150T2| 150 | 60 | 45 | 50 | 124 | 50 | 87 | 40 | 95 | sp0 15(132g) | 5442 25313 200 | FNH1-250K-A . 250 N ngngesg o | 400
—————— Numero de fases (entrada) 1ou3 3 3 =
VOUT Mec A, BeC: ;%fz% iﬁﬁf
e e cDaTiash 200... 240V rms 200[\4;02305\/;[“5 380 ... 480 V rms CFW900E0172T2 172 60 55 60 150 60 45 50 ND: 95 |ND: 4/0 50 | 1/0 101250 250 FNH1-350K-A - - 500
Too] D 208 ... 240V rms ou2x35|0u2x2 | Ohal M5 6 M8
4 8 Frequéncia de entrada 50/ 60 Hz (faixa: 48 ... 63 Hz) HD: 95 |HD: 3/0 (parafuso
e m = / Qualquer 600x1000x600
= Soo- oS - Desequilbrio entre fases <8 % entre as tenses de linha CFWO00E0195T2| 195 | 75 | 55 | 75 | 160 | 60 | 45 | eo |35 ou2xS 70 | 210 sextavadol | ya1p50 | 300 | FNMI-350KA | E - 500
Numero méaximo de energizagoes (conexdes na rede) Méximo 1 por minuto 2‘52128 ’\;32230 sextavado) MBPQ'L‘D(% 0 tipo J <450 A (23,6x39,3x23,6)
Conector XC1 Moca N 0 " 23, i
= Descricio Funcéo Padrio (se houver) . . . lecanica A: TT/ TN/ IT (Exceto aterrado por resistor) - slash voltage .
Pino | Nome ¢ ¢ (¢ ) TIpos dsrede de alimentagéot? Mecanicas B, C, D, E: TT/ TN /T / Delta aterrado - straight voltage HD: 150|7D: 250 M8: 15 (132.8)
1 AO1 Saida analdgica 1 Velocidade Eficiéncia (Classe de eficiéncia) @ IE2 (IEC 61800-9-2 / EN 50598-2) CFW900E0250T2| 250 100 | 75 | 100 211 75 55 75 |ou2x50 55_2:/10 95 | 3/0 101250 300 FNH2-400K-A - - 600
2 AO2 Saida analdgica 2 Corrente do motor Ali doCC® ND: 2x70| ou .2x2
3,8,18,26 | GND Referéncia dos circuitos de controle Mec A, Be C:
4 C Referéncia da interface RS-485 i a 229 .... 400 Vee
X n i . Faixa de tensao de entrada (vdc) 9 ... 400 Veo MecDeE: 436..800 Vee Especificacoes das Conexdes de Poténcia e Aterramento . A =
5 A() Negativo da interface RS-485 T ifi ivei Especificagado de Protegao
o 252 ... 400 Ve de Corrente e Motores Tipicos Fiagdo Recomendada - Utilize Somente Fiagdo i Especificagdo de Protegdo com Fusiveis B 0 i
6 B () Positivo da interface RS-485 IR t G de Cobre (75 °C) ¢ - Parafuso (Tipo) com Disjuntores - Conforme!
requéncia de Chaveamento orque
9725 V\g’L\J‘T E”ga‘?; dde fofnletefjtemzzill Veo N L yo a L MecA ... D: 4 kHz Regime de Sobrecarga ND = Regime de ga HD éncia @ e q“N Norma IEC Norma UL Wernies ULelEe
, aida da fonte de + lcc lominal (fsw, nom) 74 . Modelo do C. — — P . P Di 5
10 DIt Entrada digital 1 Gira/Para (Somente no modo remoto 2) Moo AMeCDE% 25KH?6 P Inversor de Saida Motorgliplcold (jzrsr::::: MoforTiplcoll Fusiveis Ultra-Rapidos Alimentagdo CA ;Ipo i o CA Maxima ;';:ﬁ::s
i ji (CIC) Ly a a " . Corrente "
11 DI2 Entrada digital 2 Faixa de ajuste 5 ... 16 kHz Mec E: 1 .. 8 kHz Nominal | g0 Hz 50 Hz Nominal 50 Hz 460V me AWG Tipo de Tipo de ia | Maximo 1%t] G e ¢ e c " Nominal do| do Painel
12 DI3 Entrada digital 3 Comprimento Maximo do Cabo lonom |, lo,nom Terminal Terminal X orrente | poferéncia RLICHLD (1O Fusivel Disiuntor | (Profundidade x
18 Dia Entrada digital 4 200 m (acima de 100 m é recomendada usar (ND) vy ewp | ey MR Frov) | pkw] | HP] e ooy Ee R TATRIAl X )
14 DI5 Entrada digital 5 Entrada A para encoder Sem a necessidade de usar reatancia de saida - [Arms] [Arms] [A%s] usivel [A] usivel [A]| Fusivel [A] mm (in)]
modulagao PWM para cabos longos) CFW900A02PET: 5 5 FNHO00-20KA
15 DI6 Entrada digital 6 Entrada B para encoder Com reatancia de saida 500 m 02P8T4 8 15 11 1 4 15 |11 1 300 15 000-20K- = - 15
CFW900A03P6T4| 3,6 2 15 | 2 28 15 | 11 1 Forquilha 300 15 FNHO00-20K-A - - 15
16 coM Comum das entradas digitais Com filtro senoidal na saida do inversor 5000 m
17 10V Fonte 10V para potenciometro - CFW900A04P8T4 4,8 3 2,2 3 3.9 2 1.5 2 2,5 14 25| 14 300 15 FNHO000-20K-A Qualquer - - 15
i Ve Reforincia do velocidads Soments no modo remoio ) Comprimento do cabog;gg}ot;;g?;a atender a norma |[EC 0 ... 200 m (blindado conforme IEC 60034-25) CFW900A06P5T4 6,5 4 3 3 5,3 3 2,2 3 Forquilha M4 (philips/ 300 15 FNH000-20K-A ipo J <40 A - - 20
Entrada analégica diferencial 1 — = — - — — CFW900A09P6T4| 9,6 6 4 5 8 5 3 5 P pd b M4 (philips) 300 15 FNHO00-20K-A - - 30 500x600x500
2? :I‘;' (V)] Z?)fran:se:(ézo Zmér%des IT ou aterrada por alta impedancia devem ser seguidas as orientagoes de aterramento conforme Segéo 3.2.4.1 CFW900A14P0T4 14 10 55 10 12 7.5 55 7.5 4 12 4 12 1 26?108)6) 1,2 (10,6) 685 20 FNHO00-25K-A - 50 (19,7x283,6x19,7)
+ P . Ui usuario. " : - - -
22 AD- Entrada analdgica diferencial 2 (2) Os niveis de eficiéncia por modelo podem ser consultados no aplicativo "WEG Ecodrive” disponivel para dispositivos Android e 10S. g}:vv\\//ggggggpp%-‘rri ;; 122(')5 71;5 :g ; 1355 7“5 :g 5 10 5 10 2:: g: Ez:ggg-igii - 16000
o3 DO1 Saida digital 1 (3) Para alimentagé@o CC deve ser utilizado circuito de pré-carga externo. Excegéo: em inversores CFW900 com carcagas A, B e C, é possivel CFWO00B33P0T4 33 25 5 20 28 20 T 20 8 1 s 685 %0 ENHOO-50KA Qualquer 125
24 D02 Said d‘g‘ B conectar o terminal "+" da fonte de alimentagao CC ao terminal DC+ e o terminal "-" ao terminal R/L1/L e S/L2/ terminais N. 10 10 = tipo J <90 A =
aida digital (4) A frequéncia de chaveamento pode ser automaticamente reduzida em fungé@o da sobrecarga na saida do inversor, temperatura ambiente CFWO00B39P0T4 39 30 185 | 25 33 25 15 20 1100 €0 FNHOO-63K-A = Me;sen 150
. . ~ alta, obstrugao na circulagao de ar pelo dissipador e/ou operagao com frequéncia de saida baixa. CFW900C50P0T4| 50 40 22 30 40 30 | 18,5 | 30 16 6 IIhos 6 1100 60 FNHO00-63K-A - 60 200
Figura 9.4: Exemplos de conexao em XC1 (CFW900-I0S) (5) Para operagao com frequéncia de chaveamento maior que a frequéncia de chaveamento nominal (fsw,nom) é necessario aplicar redugéo na — M5 M4 (ohilips) A1,agfsz?"4 600x800x500
) N N . ) . L corrente de saida conforme Figura 8.3 do manual do usuério. CFW900C62P0T4 62 50 30 40 50 40 22 30 4 16 (pozidriv) 37328 3850 80 FNHO00-80K-A - 80 A100P80-4 225 23,6x31,5x19,7)
Tabela 9.1: Configuragdo das chaves DIP para sele¢do do tipo de sinal nas entradas/saidas analdgicas do CFW900-I0S (6) Ajustavel em passos de 0,1 kHz. 25 4 3,7 (32,8) 7 (82.8) Mersen (23,6x31,5x19,
Entrada/ Saida Chave DIP Posigdo da DIP: Modo Selecionado Padréo de Fabrica (7) O tipo de modulagao pode ser modificado no parametro C1.4.1. CFW900C74P0T4| 74 60 | 37 | 50 62 50 | 30 | 40 3 9800 100 | FNHOO-125K-A - 150 AI00P150-4 250
Al Se1 LRI Rl Ty v Tabela 11.2: Caracteristicas ambientais e mecanicas do inversor CFWo00DOBPOT4| 96 | 75 | 45 | 75 | 75 | 60 | a7 | 50 | 35 1 v 16200 125 |FNHOO-1B0K-A| - 125 | eersen | 00
Al2 S3:2 V:-10a10V;1: 4220 mA /0 a 20 mA i ool Olhat | (Parafuso | M6 (parafuso Mersen 500x1000x500
. : e igo Inteligente do Inversor - al 200K- . x1000x
AO1 S8:3 V:0a10V;l:4a20mA/0a20 mA v o "II" Sufix Mecanica A B c b E CFW900D0124T4| 124 100 | 55 | 100 | 103 75 | 55 | 75 2/0 35| 3 sextavado/ | sextavado/ 25313 150 |FNH00-200K-A 150 AIOOP150-4 300 (19,7x39,3x10.7)
AO2 S3:4 V:0210V;l: 4220 mA/0a20 mA V. do Gabinete do Inversor) 70 philips) | philips) 5 (44,2) Mersen
(1) Os parametros referentes as entradas/saidas também precisam ser configurados. Consulte 0 manual de programagao. p i Maxima de Op sem da Corrente de Saida CFW900D0146T4 146 125 75 | 100 124 100 | 55 | 100 /0 15 (182.8) 25813 200 FNH1-2501-A ) 250 A100P250-4 400
Parte traseira @ | s0°c | s0°c | s0°C | 50 °C [ 45°C HD: 95 | HD: 2/0
Parte frontal © | _eocc | eocc | eoccw | 60°cé [ _60°C CFWO00EO172Ta| 172 | 125 | 90 | 125 | 146 | 125 | 75 | 100 |ZE0| ou2XE 50 | 110 101250 | 250 | FNH1-350K-A - - 500
Conector XC2 Temperatura Ambiente Maxima de Operagao com Redugéo da Corrente de Saida : 95 4 Olhal
5 Descrigao: N o ou 2x35| ou 2x2 M5 e M8
Pino = Nome Parte traseira @ 60 °C (parafuso
1+ | Gnps |Referéncia doméduio de Parte frontal © 7 60°C . 98 | HD: 510 (parafuso | sextavado/ Qualquer 600x1000x600
seguranca Temperatura ambiente minima de operagao -10°C CFWQ00E0203T4| 203 150 | 110 | 150 161 125 | 90 125 ND: 120| ND: 250 70 | 2/0 sextavado) philips) 101250 250 FNH1-350K-A |tipo J <450 A - - 600 (23,6x39,3x23,6)
2 VINS Entrada Alimentagao +24 Vcc Umidade 5 ... 95 % sem condensagao ou éx50 ou’2x1 30 (265,5) | M5:3,5(31,0)
para o mddulo de seguranca Grau de poluico 2 (EN 50178 / IEC 61800-5-1 / UL 61800-5-1) M8: 15 (132,8)
3 sp2 Sinal de seguranca para entrada Aitud Nominal: 1000 m HD: 100| HD: 4/0
STO2 titude Maxima: 4000 m com fator de redugo CFWOO0E0242T4 | 242 | 200 | 132 | 200 | 190 | 150 | 90 | 150 ou2x35| ou2xi 95 | 3/0 101250 300 FNH2-400K-A - - 600
4| STO2 |Entrada de seguranca 2 Fiagao Suportada nos Bornes de Poténcia T o o L - — ng- dZ”f’ IND: 2*_‘? 0 R g L
Sinal de sequranca para entrada 2/ AWG 0.5/20 0.5/20 0.5/20 Cabr Cab /alores de poténcia nominal definidos com base na corrente nominal dos motores ias tensdes informadas. No item 8.1.4 do manual do W - - R
5 SP1 el g ca P min (mm’ ) Ier;ﬂ:‘ﬁgﬂde lerm?n;l(\j\?g]de UsUério também & informada a temperatura ambiente maxima do inversor. EN §1800 t5 ZF A;:yust?ble speed electrical power drive systems - Part 5-2: Safety
2 I 4 I A (2) R/L1; S/L2; T3 U/TT; V/T2 ; W/T3 ; DC+ ; DC-. requirements - Functional
: g STOTf Entr?da de SeguflanGEdW _ max (mm?/ AWG) 6/10 16/6 35/2 arglgj ;:;x\ma arglgrg m;xwma (3) PE. EN ISO 13849-1 - Safety of machinery - Safety-related parts of control systems -
( lCOanvsau‘trza;sm!ﬂ;rlv?j%oseesgSr::;z;ngoo(s}vsgg%l?exao Beso (kg /0] 45/99 10,0/220 | 205/45.2 335/73,8 63,5/ 140,0 (4) O primeiro valor ¢ para alimentag&o trifasica e conexao do motor e o segundo valor ¢ para alimentagéo monofésica. Normas de Seguranga Part 1: General principles for design
RoHS Sim Funcional EN 62061 - Safety of machinery - Functional safety of safety-related control systems
(1) Temperatura de entrada de ar no dissipador. NOTA! . L. . o . . IEC 61508 Parts 1-7 - Functional safety of electrical/electronic/programmable electronic
Figura 9.5: Localizagéo e pinagem do conector XC2 (mddulo de seguranga) (2) Se as 2 partes do inversor estiverem em um mesmo ambiente, essa é a temperatura méxima ao redor do inversor. Consultar item 3.2.3 do manual do usuario para capacidade da rede e fusiveis para alimentagéo CC. safety-related systems
(3) Se as 2 partes do inversor estiverem instaladas em diferentes compartimentos (montagem em flange), essa é a temperatura maxima ao EN 60204-1 - Safety of machinery - Electrical equipment of machines -
redor da parte frontal do inversor. A R !
| (4) Excegdo: modelos CFW900C74P0T4 e CFWO00D0146T4 que possuem especiicacdo de 55 °C. Para operacéo acima de 565 °C & necessério 14 NORMAS ATENDIDAS E CERTIFICACOES . Part 1: General requirements -
E aplicar derating de 2 % / °C. Tabela 14.1: Lista de normas atendidas e certificacdes do produto Elre:;v‘ats S0TABEED SE" i 84430
- ow-Voltage e cl
= i UL61800-5-1 - "Adjustable Speed Electrical P D Syst - Part 5-1: Safet
12 PROTEGOES, FALHAS, ALARMES E POSSIVEIS CAUSAS Requirements - Elec#;i:l TiergZ?an deECnng;y“ ower Drive systems - ar alety EMC 2014/30/EU CE i
~ = : " . : " : Normas de Nota: "Suitable for Insta\le‘nion ina companment’ handling conditioned air" RoHS 2011/65/EU 2015/863/EU Seguranca Funcional Certificado TUV Rheinland
As protecoes, falhas e alarmes sao funcionalidades do CFW900 que permite visualizar eventos ocorridos, Seguranca EN 6'1300 5-1- "Safot ~ s oleotrioal th and n Reg.-N°.: 01/205/5867
auxiliando o diagnéstico de problemas ou identificando melhorias no ajuste dos parametros do inversor. -5-1 - _oatety requirements electrical, thermal and energy Ecodesign 2009/125/EC
EN 50178 - "Electronic equipment for use in power installations" Maquinario 2006/42/EC
N As protegoes e falhas atuam desabilitando os pulsos PWM do motor. O motivo de sua ocorréncia é indicado EN 60146 (IEC 146) - "Semiconductor converters® i )
na HMI, na palavra de estado do CFW900 (S1.1.1) e no diagndstico de protegao atual (D1.1). Essas Normas de EN 61800-2 - "Adjustable speed electrical power drive systems - Part 2: general 14.1 HMI GRAFICA BLUETOOH

Conector XC30
icdo: a a )
Pino Nome Descrigao: Fungao Padréo (se houver)

1 NF1 Saida Digital a Relé 1 A: Sem falha @

2 NA1 NA: Normalmente Aberto, C: Comum,

3 Cc1 NF: Normalmente fechado

4 NA2 Saida Digital a Relé 2 A: @

5 c2 N>Nx (S2.1.1 > C5.9.4)

6 NA3 Saida Digital a Relé 3 A @

7 C3 N*>Nx (S2.1.3 > C5.9.4)

(1) Para mais informagdes consulte a especificagao detalhada na Tabela 8.13 do manual do usuério.

(2) O CFW900-REL-01 fornecido junto ao inversor estara conectado ao slot A e as saidas correspondentes
serdo 1 A, 2 Ae 3 A, com as fungdes padrdes indicadas. Caso o acessorio seja reconectado em outro slot,
a identificagao das saidas sera alterada para 1 n, 2 n e 3 n, sendo "n" o slot onde o acessorio foi conectado.

Figura 9.6: Pinagem do conector XC30 do CFW900-REL-01 com exemplo de conexdo de carga CA

informacodes sao retiradas apenas com uma agao de reset ou desenergizando o inversor.

Os alarmes atuam indicando na HMI, na palavra de estado do CFW900 (S1.1.1) e no diagndstico de alarme
atual (D2.1). Sdo retirados automaticamente apds a saida da condigao de alarme.

As protecdes, falhas e alarmes séo apresentadas para o usuério através de cédigos precedido pelas letras F
para protecéo e falha e A para alarme, conforme apresentados na Tabela 6.3 do manual do usuério. Nesta
tabela também é possivel obter mais informagdes sobre suas causas e possiveis solugoes.

A Tabela 12.1 apresenta algumas falhas e protegcoes do inversor.

Tabela 12.1: Descrigdo de algumas falhas e protecées do inversor

Falha Descrigdo
FO06 Protecao de desequilibrio ou falta de fase na rede de alimentagao

Fo21 Protecéo de subtenséo no circuito intermediario

F022 Protecao de sobretensao no circuito intermedidrio

F025 Falha na comparagéo entre os pulsos PWM gerados pelo controle e as tensées de saida medidas pelo inversor
F030 Protecao de dessaturagéo nos IGBTs do bragco U

F034 Protecao de dessaturagéo nos IGBTs do brago V.

FO38 Protecéo de dessaturacéo nos IGBTs do brago W

F070 Protecdo de curto-circuito na saida, barramento CC ou resistor de frenagem

FO71 Protecao de sobrecorrente na saida
Fo74 Protecao de sobrecorrente para o terra

F099 Falha no circuito de medigéo de corrente, apresentando valor fora do normal para corrente nula
F160 Prote¢do do médulo de seguranga
F185 Protec¢éo do circuito de pré-carga

Especificacoes

requirements - Rating specifications for low voltage adjustable frequency AC power drive
systems"

Normas de
Compatibilidade
Eletromagnética
(EMC)

EN 61800-3 - "Adjustable speed electrical power drive systems - Part 3: EMC product
standard including specific test methods"

EN 55011 - "Limits and methods of measurement of radio disturbance characteristics of
industrial, scientific and medical (ISM) radio-frequency equipment"

CISPR 11 - Industrial, scientific and medical (ISM) radio-frequency equipment

EN 61000-4-2 - "Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4: testing and measurement
techniques - Sec. 2: electrostatic discharge immunity test"

EN 61000-4-3 - "Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4: testing and measurement
technigues - Sec. 3: radiated, radio-frequency, electromagnetic field immunity test"

EN 61000-4-4 - "Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4: testing and measurement
techniques - Sec. 4: electrical fast transient/burst immunity test"

EN 61000-4-5 - "Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4: testing and measurement
techniques - Sec. 5: surge immunity test"

EN 61000-4-6 - "Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4: testing and measurement
techniques - Sec. 6: immunity to conducted disturbances, induced by radio-frequency
fields"

EN 61000-4-11 - "Testing and measurement techniques - Voltage dips, short interruptions
and voltage variations immunity tests"

EN 60529 - "Degrees of protection provided by enclosures (IP code)"

Normas

UL 50 - "Enclosures for electrical equipment"

Normas Ecodesign

IEC 61800-9 Parts 1 & 2 - "Adjustable speed electrical power drive systems - Ecodesign
for power drive systems, motor starters, power electronics and their driven applications"

Os inversores com sufixo "B" no cédigo inteligente sao fornecidos com a CFW900-HMI-BLT, que possui
os seguintes certificados em diretivas de radio:

= ANATEL

Incorpora produto homologado pela Anatel sob nimero 13776-21-10449 ou 18065-21-10449.

NOTA!
Este equipamento ndo tem direito a protegéo contra interferéncia prejudicial e néo pode causar interferéncia
em sistemas devidamente autorizados.

= FCC

Este equipamento estd em conformidade com a parte 15 das regras da FCC. A operacao estd sujeita as duas
condicoes a seguir: (1) Este dispositivo nao pode causar interferéncia prejudicial e (2) este dispositivo deve
aceitar qualquer interferéncia recebida, incluindo interferéncias que possam causar operagao indesejada.

NOTA!
Alteragoes ou modificagdes nao aprovadas expressamente pela parte responsavel pela conformidade
podem anular a autoridade do usuario para operar o equipamento.

= CE

Por meio deste, a WEG Drives & Controls — Automacgéao Ltda. declara que o equipamento de radio tipo
CFW900-HMI-BLT esta em conformidade com a Diretiva 2014/53/EU.

O texto integral da declaragéo de conformidade da UE esté disponivel no seguinte endereco de Internet:
www.weg.net.

- Faixa de frequéncia (2402 — 2480 MHz).
- Méx. poténcia de transmissao (+6 dBm).


http://www.weg.net

Deutsch
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Installations-Kurzanleitung
CFW900

Frequenzumrichter

Betriebsanleitung

1
Dokument: 10009244166 / 02

Programmieranleitung
o ah

1 SICHERHEITSHINWEISE
Diese Installations-Kurzanleitung enthélt die grundlegenden Informationen zur Inbetriebnahme des CFW900.

Der CFW900 wurde fur den Gebrauch durch geschultes Personal mit entsprechender Ausbildung
bzw technischer Qualifikation fir die Bedienung von Geraten dieser Art entwickelt. Das Personal muss
alle in den drtlichen Vorschriften festgelegten Sicherheitshinweise befolgen. Die Nichtbeachtung der
Sicherheitshinweise kann zu tédlichen oder schweren Verletzungen und/oder Gerateschaden flihren.

2 SICHERHEITSWARNUNGEN IN DIESER ANLEITUNG UND AM PRODUKT

GEFAHR!
Die Nichtbeachtung der in dieser Warnung enthaltenen empfohlenen Verfahren kann zu tédlichen oder
schweren Verletzungen und Gerateschaden fuhren.

ACHTUNG! o
?|ﬁ Nichtbeachtung der in dieser Warnung enthaltenen empfohlenen Verfahren kann zu Gerateschaden
Ghren.

HINWEIS!
Diese Warnung enthalt wichtige Informationen fur das richtige Verstandnis und den Betrieb des Gerats.

Anschluss an die Schutzerde (PE)
|
A Achtung Hochspannung! @ obligatorisch.
Komponenten empfindlich gegentber
elektrostatischer Entladung.
Sie durfen nicht bertihrt werden.

3 EINLEITENDE EMPFEHLUNGEN

GEFAHR!

Trennen Sie grundsétzlich die Hauptspannungsversorgung, bevor Sie jegliche mit dem Frequenzumrichter
verbundenen elektrischen Komponenten anfassen. Viele Komponenten sind auch nach dem Trennen
oder Abschalten der Stromversorgung méglicherweise noch mit hohen Spannungen geladen oder noch
in Bewegung (Lufter). Warten Sie mindestens 10 Minuten, bevor Sie das Gerat handhaben, damit sich die
Kondensatoren vollstandig entladen kdnnen. SchlieBen Sie den Erdungspunkt des Frequenzumrichters
grundsétzlich an die Schutzerde an.

HINWEIS!
Frequenzumrichter kénnen bei anderen elektronischen Geraten Stérungen verursachen. Beachten Sie
daher die in der Betriebsanleitung enthaltenen Sicherheitshinweise.

HINWEIS!

Diese Anleitung soll nicht dazu dienen, alle Anwendungsmoglichkeiten des CFW900 aufzuzei%en, und WEG
Ubernimmt keine Haftung, wenn der Gebrauch des CFW900 nicht mit dieser Anleitung Ubereinstimmt.
Weitere Informationen zur Installation, eine vollstandige Parameterliste und Empfehlungen finden Sie in
der Betriebsanleitung.

Fiihren Sie mit dem Frequenzumrichter keine Hochspannungspriifungen durch!
Wenden Sie sich bei Bedarf an Inren WEG Vertreter.

ACHTUNG!

Die Komponenten elektronischer Baugruppen sind empfindlich gegentber elektrostatischen Entladungen.
Diese Komponenten oder Anschllsse durfen nicht direkt angefasst werden. Falls dies doch erforderlich
sein sollte, fassen Sie zunachst den Erdungspunkt des Frequenzumrichters an, der mit der Schutzerde
(PE) verbunden sein muss, oder verwenden Sie ein geeignetes Erdungsband.

GEFAHR!

Quetschgefahr: Zur Geyvéhrleistung der Sicherheit beim Heben von Lasten missen auBerhalb des
Frequenzumrichters elektrische und/oder mechanische Vorrichtungen zum Schutz gegen unbeabsichtigtes
Herabfallen der Lasten installiert sein.

GEFAHR!

Dieses Produkt ist nicht fir den Gebrauch als Sicherheitselement ausgelegt. Zur Vermeidung von Personen-
und Sachschaden sind zusétzliche MaBnahmen zu ergreifen. Das Produkt wurde unter strengsten
Qualitatskontrollen hergestellt. Wird es jedoch in Anlagen eingebaut, deren Ausfall die Gefahr von Personen-
oder Sachschéden birgt, muss durch zusatzliche externe Sicherheitseinrichtungen der Sicherheitszustand
im Falle eines Produktausfalls gewahrleistet werden, um Unfalle zu vermeiden.

ACHTUNG!

Fur den Betrieb dieses Gerats mussen die in der Betriebsanleitung, dem Programmierhandbuch und

gen Pﬁommur&ikationshandbﬂchern enthaltenen ausflhrlichen Installations- und Betriebsanweisungen
eachtet werden.

4 LIEFERUNG UND LAGERUNG

Die Modelle des CFW900 werden bis BaugréBe C in einem Karton geliefert; darliber hinaus werden sie in
einer Holzbox geliefert.

Verpackungsinhalt:

= CFW900 Frequenzumrichter.
= CPCS Leistungs- und Steuerkabel-Abschirmungssatz.
= |nstallations-Kurzanleitung.

ACHTUNG!
Wenn der Frequenzumrichter Uber einen langeren Zeitraum gelagert wird, missen die Kondensatoren
ausgetauscht werden. In der Betriebsanleitung finden Sie die entsprechenden Anweisungen.
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- Smartcode des Frequenzumrichters. 13 - Frequenzumrichtereingangs-Nennstrom (ND und HD Uberlastbetrieb).

- Betriebs-Nenntemperatur.

- Anschrift des Herstellers.

10 - Eingangs-Nennspannungsbereich.
11 - Anzahl der Eingangsphasen.

12 - Eingangs-Nennfrequenz.

20 - Frequenzumrichterverluste unter Nennbedingungen (90,100).
21 - Baujahr.

22 - Zertifizierungen des Frequenzumrichters.

23 - QR-Code des Frequenzumrichters.

24 - MAC-Adresse des Frequenzumrichters.

Abbildung 5.1: Beschreibung des Typenschildes am CFW900

1

2 - WEG Bestandsposition. 14 - Ausgangsspannungsbereich.

3 - Woche und Jahr der Produktfertigung (codiert). 15 - Anzahl der Ausgangsphasen.

4 - Seriennummer des Frequenzumrichters. 16 - Ausgangs-Frequenzbereich (unter Berlicksichtigung der Werkseinstellungen)
5 - Gewicht des Frequenzumrichters. 17 - Frequenzumrichterausgangs-Nennstrom (ND und HD Uberlastbetrieb).

6 - BaugroBe. 18 - Frequenzumrichter-Uberlastspezifikation fiir ND und HD.

7 - Schutzart. 19 - Effizienzklasse nach der Okodesign-Richtlinie.

8

9

6 BESCHREIBUNG DES CFW900

Der CFW900 Frequenzumrichter ist ein Hochleistungsprodukt fur die Drehzahl- und Drehmomentregelung
von Drehstrom-Asynchron- und Permanentmagnet (PM)-Motoren.
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(*) Alle Modelle sind mit einem integrierten RFI-Filter ausgestattet.

Abbildung 6.1: Blockdiagramm fir den CFW900

7 NOMENKLATUR

Tabelle 7.1: Nomenklatur des CFW900 Frequenzumrichters

CFW900 D (90 T | 4 [ DB | 20 | Y2 | B | - | -
| u\m\|v\v\vw\vn_\vm\|x\x\

Posten
| Kennzeichnung der Baureihe: CFW900
Il BaugréBe: A, B, C, D oder E
[l ND Nennstromwert:
02P8 =2,8 A/03P6=36A ..
0110=110A/0135=135A ..
[\ Anzahl der Stromversorgungsphasen:
B = einphasig oder dreiphasig
T = nur dreiphasig
Vv Stromversorgungsspannung:
2 =200 bis 240 Vac (BaugroBen A, B und C), 208 bis 240 Vac (BaugréBen D und E)
4 =380 bis 480 Vac
\ Bremsung:
NB = ohne Brems-IGBT (BaugréBen D und E)
DB = mit Brems-IGBT

Vil Schutzart:
20 =1P20
21 =1P21
N1 =UL Typ 1
Vil Funktionale Sicherheit:

Y2 = mit STO- und SS1-t-Sicherheitsfunktionen

8 INSTALLATION UND ANSCHLUSS
Zu vermeiden sind:

= Direkte Sonneneinstrahlung, Regen, hohe Luftfeuchtigkeit oder Meeresluft.
= Entzundliche oder korrosive Gase oder Fliissigkeiten.

= UbermaBige Erschitterung.

= Staub, Metallpartikel und Olnebel.

8.1 AUFSTELLUNG UND MONTAGE

Der Frequenzumrichter kann an einer Montageflache oder einem Flansch befestigt werden. Bei der
Flanschmontage wird die Ruckseite des Frequenzumrichters (an der Kuhlkérper und Lufter montiert sind)
an der AuBenseite der Platte befestigt. Dadurch verbleibt die Kuhlluft des Leistungsmoduls auBerhalb des
Schranks. Der auBerhalb des Schranks befindliche Teil des Frequenzumrichters muss der Schutzart IP55
/UL Typ 12 entsprechen.

Zur Gewahrleistung der Schutzart der Montageplatte missen die Kontaktflachen zwischen der
Platten6ffnung und dem Frequenzumrichterflansch ausreichend abgedichtet sein.

Montieren Sie den Frequenzumrichter in aufrechter Position an einer ebenen und senkrechten Oberflache.
Die BaugroBen A ... C kénnen in horizontaler Ausrichtung installiert werden, sofern die unter Punkt 3.1.3
der Betriebsanleitung angezeigte Position beachtet wird.

Die Frequenzumrichter der BaugréBen A ... D kénnen nebeneinander angeordnet werden, ohne dass
ein Abstand zwischen ihnen einzuhalten ist. In diesen Fallen muissen die oberen Liftungséffnungen frei
bleiben, um die Luftzirkulation zu gewahrleisten. Es ist also nicht moglich, die Bausétze der Schutzarten
IP21 und UL Typ 1 zu verwenden.

ACHTUNG!
Die bei der Montage einzuhaltenden Mindestabstande flr eine angemessene Kihlungsluftzirkulation sind
in Abbildung 8.2 und Tabelle 8.3 vorgegeben.

a) AuBere Abmessungen
Riickseite des Vorderseite des
A !
Frequenzumrichtersf| Frequenzumrichters
ﬁ aZ—»(L

[
e}
L | l —

}_L<—as—>1)

T
c3—P-| b3

TN CERIAE
|——e3——P>]

(T oemi |

[ —=d3—P>]
0 ﬁ —_—0 ’O
% ﬁ Luftstrom 002 v Luftstrom Max. 3 mm of3
b) Aufbaumontage c) Flanschmontage

Abbildung 8.1: AuBenabmessungen des Frequenzumrichters

Tabelle 8.1: AuBenabmessungen des Frequenzumrichters
Al B1 c1 D1 E1 F1 a2 b2 a3 b3 c3 d3 e3
Modell mm | mm mm mm | mm mm mm mm mm mm mm mm mm
fin] | [in] [in]  [in] | [in] | [in]  [in] [in] ' [in] | [in] [in] [in] [in]
BaugroBe | 145 245 222 65 269 |3335| 115 250 130 120 120 136 226
A [5,7] | [9,65] | [8,74] | [2,56] |[10,59] |[13,13] | [4,53] | [9,84] | [5,12] | [4,72] | [4,72] | [5,35] | [8,90]

BaugréBe | 1652 | 3593 | 228 | 70,2 | 385 | 4489 | 125 | 370 | 150 | 77,1 | 1771 | 158 | 342
B 6,5 | [14,15]| [8.98] | [2,76] |[15,16] | [17,67] | [4.92] | [14.57] | [5,9] | [6.97] | [6,97] | [6.22] | [13,46]
BaugréBe | 200 | 430 | 294 [136,4 | 460 | 5198 | 150 | 425 | 175 | 210 | 210 | 188 | 405
c [7,87] | [16,92] | [11,57] | [5,37] | [18,11]|[20,45] | [5.9] | [16,73] | [6,89] | [8.27] | [8,27] | [7.4] |[15,95]
BaugréBe | 250 | 602 | 294 | 135 | 625 | 700 | 200 | 600 | 220 | 290 | 298 | 238 | 565
D 9,84 | 23,71 | [11,571 | [5,31] | [24,6] | [27,56] | [7,87] | [23,6] | [8,66] | [11,41] | [11,73] | [9,37] | [22,24]
BaugréBe | 335 | 620 | 358 | 169 | 675 | 7634 | 200 | 650 | 275 | 320 | 320 | 316 | 620
E [13,19]| [24,4] | [14,09] | [6,65] |[26,57)| [29] | (7,87] | [25.6] |[10,83]| [12,60] | [12,60] | [12,44] | [24,41]

*Toleranz der Abmessungen d3 und e3: +1,0 mm (+0,039 in).
“Toleranz der anderen Abmessungen: + 1,0 mm (+ 0,039 in).

Tabelle 8.2: Schrauben fir die Montagedffnungen

c2 3 Drehmoment

Modell [ M | N.m [Ibf.in] ©
BaugroBe A M5 M5 5 [44,2]
gréBe B M5 M5 5[44,2]
Cc | M6 M6 8,5 [75,2]
D | M8 M8 20 [177]
E| M8 M8 20 [177]

]
(1) Empfohlenes Drehmoment fiir die Montage des

Umrichters.
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HMI:

Leer = HMI ohne Bluetooth

B = HMI mit Bluetooth

X Produkt mit spezieller Hardware-Version:

Leer = Standard-Hardware

HEC = Produkt mit zusatzlich beschichteter Platine

Hx, Hxx oder Hxxx = Spezial-Hardware sonstiger Typen
Xl Produkt mit spezieller Software-/Firmware-Version:

Leer = Standard-Software/-Firmware

Sx, Sxx oder Sxxx = Spezial-Software/-Firmware

Xl Werkseitiger Typenzusatz:

Leer = Standard

-Ul = ohne Verpackung gelieferter Frequenzumrichter (Mehrweg-Transportverpackung)
-Gx = Grouper-Artikel x

|8l
o] ®
1
I\N

Abbildung 8.2: Zur Liiftung einzuhaltende Abstande
Tabelle 8.3: Zur Liiftung einzuhaltende Absténde

Baugrdfe Schutzart mr: [in] mmB[in] mn:: [in] mmD[in]

A P20 25[0,98] | 25[0,98] | 10[0,39] 0[0]
IP21/ULTyp 1 | 25[0,98] | 25[0,98] 10[0,39] | 80[1,18]

3 P20 40[1,57] | 45[1,77] | 10[0,39] 0[0]
IP21/ULTyp1 | 40[1,67) | 45[1,77) | 10[0,39] | 30[1,1g]

c P20 110[4,33] | 130[5,12] | 10[0,39] 0[0]
IP21/ULTyp1 | 110[4,33] | 130(5,12] | 10[0,39] | 30[1,18]

5 P20 110[4,33) | 130[5,12] | 10[0,39] 0[]
IP21/ULTyp 1 | 110[4,33] | 180[5,12] | 10[0,39] 30[1,18]

= P20 150 [5,9] | 250[9,84] | 20[0,79] 0[0]
IP21/ULTyp1 | 150(5,9] | 250(9,84] | 20[0,79] | 30[1,18]

9 ELEKTRISCHE INSTALLATION

ACHTUNG!

Um den Wechselrichter zu schitzen, verwenden Sie Sicherungen oder Schutzschalter an der
Stromversorgung des Wechselrichters. Weitere Informationen finden Sie unter Punkt 13 dieses Handbuchs
und in den Informationen in der Bedienungsanleitung.

GEFAHR!

= Die nachstehenden Angaben verstehen sich lediglich als Anleitung flr eine sachgeméBe Installation.
Die geltenden Vorschriften fur Elektroinstallationen sind einzuhalten.

= Stellen Sie sicher, dass die AC-Spannungsversorgung getrennt ist, bevor Sie die Installation in Angriff nehmen.

ACHTUNG!

Die Kurzschlusssicherung des Frequenzumrichters umfasst keine Kurzschlusssicherung flr das Hilfsnetz.
Die gurzsch\usssicherung des Hilfsnetzes muss geman den ortlich geltenden Vorschriften bereitgestellt
weraen.

9.1 KENNZEICHNUNG DER LEISTUNGS- UND ERDUNGSKLEMMEN

R/L1, S/L2, T/L3: AC-Stromversorgungsnetzkabelanschluss.
DC-/-UD: Minuspol der DC-Stromversorgung.

BR: Anschluss des Bremswiderstands.

DC+/+UD: Pluspol der DC-Stromversorgung.

U, V und W: Motorkabelanschluss.

Masse.

HINWEIS!

Die Modelle CFW900A04P5B2, CFW900A06P0B2, CFW900A07P3B2 und CFW900A10POB2 kdnnen mit
einPhasiger Stromver_sor%ung ohne Herabsetzung des Nennausgangsstroms betrieben werden. In diesem
Fall kann die einphasige Stromversorgung an zwei beliebige Eingangsklemmen angeschlossen werden.

um w2 ws

AL L2 TA3 DC- BR DC+ UTI VT2 W3

</
(b) BaugréBe D
Abbildung 9.1: (a) bis (c) Leistungsklemmen

(a) BaugréBen A...C (c) BaugréBe E

ACHTUNG!
Wenn Leistungs- und Erdungsanschliisse mit flexiblen Kabeln ausgeflinrt werden, ist es erforderlich,
eeignete Klemmen zu verwenden.
mpfindliche Geréte, wie SPS, Temperaturregler und Thermoelementkabel, miissen mindestens 0,25 Meter vom
Frequenzumrichter und den Anschlusskabeln zwischen Frequenzumrichter und Motor entfernt installiert werden.

HINWEIS!
= Fur die rdumliche Trennung von Signal-, Steuer- und Leistungskabeln sind separate Kabelkanéle
vorzusehen (siehe Abschnitt 3.2 der Betriebsanleitung).

GEFAHR!

= Der Frequenzumrichter wird beschadigt, wenn die Eingangsstromversorgung an die Ausgangsklemmen
(U/T1, V/T2 oder W/T3) angeschlossen wird.

= Prifen Sie alle Anschllsse, bevor Sie den Frequenzumrichter in Betrieb setzen.

= Wenn Sie einen vorhandenen Frequenzumrichter durch einen CFW900 ersetzen, stellen Sie sicher,
dass bei der Installation und Verkabelung die Anweisungen in der Betriebsanleitung befolgt werden.

ACHTUNG!

= Die Frequenzumrichter der Baureihe CFW900 kdnnen in Stromversorgungsnetzen mit starr geerdetem
Nullleiter, in phasengeerdeten Dreiecknetzen und in IT-Netzen (ungeerdeter Nullleiter oder Erdung Uber
einen hochohmigen Widerstand) betrieben werden. Ausnahme: Frequenzumrichter der BaugréBe A
ddrfen nicht in phasengeerdeten Dreiecknetzen und resistor-geerdeten IT-Netzen betrieben werden.
Fur den Betrieb in phasengeerdeten Dreiecknetzen und IT-Netzen muss der RFI-Filter getrennt werden.
Unabhéngig von der Art des Stromnetzes muss der Frequenzumrichter gemaB Punkt 3.2.5 der
Betriebsanleitung grundsatzlich an die Schutzerde angeschlossen werden.

9.2 LEISTUNGSANSCHLUSSE

Sirungen Schirmung
Trennen Schalter a

) (b)
Abbildung 9.2: (a) Leistungs-und Erdungsanschliisse und (b) Detail des Motorkabel-Abschirmungsanschlusses

GEFAHR!
FUr die Eingangsstromversorgung des Frecgenzumrichters ist eine Trennvorrichtung vorzusehen. Mit dieser
Vorrichtung muss die Stromversorgung bei Bedarf (z. B. fir Wartungsarbeiten) unterbrochen werden kénnen.

9.2.1 Erdungsanschliisse

GEFAHR!

= Der Frequenzumrichter muss an eine Schutzerde (PE) angeschlossen werden.

= Verwenden Sie ein Erdungskabel, dessen Querschnitt mindestens dem in Tabelle 3.5 der
Betriebsanleitung vorgegebenen Wert entspricht.

= Verbinden Sie die Erdungspunkte des Frequenzumrichters mit einem speziellen Erdungsstab, einem
speziellen Erdungspunkt oder mit dem allgemeinen Erdungspunkt (Widerstand < 10 Q).

= GemaB der IEC-Norm 61800-5-1 ist der Frequenzumrichter Uber ein einadriges Kupferkabel mit einem

Mindestquerschnitt von 10 mm? oder ein zweiadriges Kabel mit dem Querschnitt des in Tabelle 3.5 der

Betriebsanleitung vorgegebenen Massekabels zu erden, da der Leckstrom groBer als 3,5 mA AC ist.

Die Erdungsleitung darf mit anderen Geraten, die mit hohen Stromstarken betrieben werden (z. B.

Hochleistungsmotoren oder Létmaschinen), nicht gemeinsam genutzt werden.

9.2.2 Dynamisches Bremsen

HINWEIS!
Alle Modelle A, B, C, D und E mit dem Zusatz DB sind mit einem integrierten Brems-IGBT ausgestattet.
Néhere Angaben zur Installation finden Sie unter Punkt 3.2.4.2 in der Betriebsanleitung.

9.2.3 Ausgangsanschliisse

ACHTUNG!

Der Frequenzumrichter verfligt Gber einen elektronischen Motorutberlastschutz, der je nach an?etriebenem
Motor zu justieren ist. Falls mehrere Motoren an denselben Frequenzumrichter angeschlossen sind,
installieren Sie fur jeden Motor jeweils ein Uberlastrelais.

Der im CFW90O0 integrierte Motoruberlastschutz entspricht den Normen IEC 609047-4-2 und UL 61800-
5-1. Beachten Sie folgende Informationen:

m Der "Auslosestrom” entspricht dem 1,25-Fachen des Motor-Nennstroms (C2.1.5) und wird im Ment der
assistierten "Inbetriebnahme" eingestellt.

m Der Hochstwert von Parameter C7.4.6 (Motorwarmeklasse) ist 3 (Klasse 20).

= Der Héchstwert von C2.1.11 (Motorbetriebsfaktor) ist 1,15.

m Der Hochstwert der Uberstromparameter C7.4.3, C7.4.4 und C7.4.5 entspricht 100 %.



ACHTUNG!

Fur eine sachgerechte Verlegung der Steuerkabel:
= Achten Sie bei der Auswahl der Kabelstarke auf die Vorgaben in Tabelle 9.2.

13 VERZEICHNIS DER MODELLE DER BAUREIHE CFW900

Wenn zwischen Frequenzumrichter und Motor ein Trennschalter oder ein Schiitz installiert ist, dirfen sie : : o f h st zu Leist und T
v I Y € ) = Verwenden Sie geschirmte Kabel fir Steuerein-/-ausgénge und Kommunikationsnetze. Wenn das Kabel & Nenner o epe it i o Schraube (Typ) | i ifikati Spezifikation zum
. N : ! pezifikationen und Typische Motoren Empfohlener Drahtquerschnitt - Nur raube (Typ) Sicherungsschutz-Spezifikation ]
nicht betrieben werden, wenn der Motor lauft oder der Frequenzumrichterausgang unter Spannung steht. ISanger aI%SO m |st,kmuss die Sdc%lrmung ﬁi?\ﬂ?ekd%n | nden geerdetdwerdeg. Kabel I % Kuﬂ':,dn,m vemen’:en (75 °C (167 °F) Empfohlenes Leistungsschalterschutz - nach den
o = Steuer-, Kommunikations- und Remote-HMI-Kabel mlssen von den anderen Kabeln separat verlegt 2 _ = = 5 Drehmoment UL- und IEC-Normen
9.3 STEUERUNGSANSCHLUSSE werden (Eingangs- und Motorkabel 110/220 Vac usw.) geméB Tabelle 3.10 der Betriebsanleitung. Ist es ES ND-Uberlastung HD-Uberlastung Leistung @ Masse & IN.m (bf.in)] ECNoIT LA
unvermeidbar, dass sich diese Kabel mit anderen Kabeln kreuzen, muss dies lotrecht erfolgen, und an 28 Nenn- | Typischer Motor | nopn_ ischer Motor Superflinke Sicherungen AC- Typd Superflinke 5
St el , ; =
Posten Beschreibung : der Kreuzungsstelle ist ein Abstand von mindestens 5 cm einzuhalten. ) ] 220 V/230 V/| NEC 20 V//230 V/| NEC W . e
4 XC1-Steckverbinder (CFW800-10S): digitale und analoge Ein- und Ausgénge, = Inder Nahe des Frequenzumrichters installierte Relais, Schiitze, Magnetspulen oder elektromechanische g strom | 60Hz 50Hz 230V strom |60 Hz 50 Hz 230V| mm? = AWG AWG ?I.“"“" Leistung @ Masse ©  Sicherung Wﬁ}gg s am x‘:ahe X B(.rl;ite)
Eingang flir externe Stromversorgung und RS-485- Kommunikation Bremsspulen kénnen Stérungen im Steuerkreis verursachen. Zur Beseitigung dieses Effekts missen I e WEG
= 5 = 5 - N A /! ! A lo,njom  Pnom Pnom Pnom lo,nom 'nom Pnom Pnom o Al [mm (in)]
2 |XC2-Steckverbinder (Sicherheitsmodul): STO- und $81-t-Funktionen bei AC-Stromversorgung RC-Entstérglieder und bei DC-Stromversorgung Freilaufdioden zu den Spulen (ND)[Arms] [CV] | [kW] [HP] [Arms]  [CV]  [kW] [HP] [ [ 1Al [Al._ | Sicherung
3 |XC3-Steckverbinder (MicroSD-Kartensteckplatz): zum Kopieren von Parametern dieser Geréte parallel geschaltet werden. CFW900A04P6B2 4,6 1,5 | 1,1 1 4,6 1,5 | 1,1 1 300 15 FNHO00-20K-A - - 15
und Speichern von Soft-SPS-Programmen (siehe Programmierhandbuch) CRW900A0BPOB2 6 > 15 [ 15 6 > 151 15 2,5 14 25| 14 300 5 FNHO00-20K A - - 20
4 />§C4A- um:‘! H><(f;{1‘li;§)u(eck:erg?]der: . EKtheme(aasihlus: n;ié dﬁ)aler Ein-/ Tabelle 9.2: Kabelstérken fir den Steueranschluss CFW900A07P582| 7.5 2 15 | 2 75 > [ 15 | 2 |06/4@ 1442@ 4 | 12 300 15 FNHO00-20K-A B 30
usgangsstele siehe tthernet-rommunikationshandouc . " Leiterstarke mit Aderendhiilse o CFW900A10POB2| 10 3 [ 22| 3 10 3 [ 22| 3 [25/6@][14/10@ 6 | 10 685 20 |FNHO00-20K-A - 40
5 DIP-Schalter S1 und S2: Konﬁgurat\onj des %\cherhe\tsmodu\s N - Leiterstarke ohne Klemme und Isolierung I;\blsoller gder CRW900A04PET2 16 15 1 1 46 15 | 14 1 3 wa 300 5 FNHO00-20K-A | Jeglicher Typ - - 5
6 XC6-Steckverbinder: DB9-Steckverbinder fir den Anschluss der HMI/ i t HG t Mi t HB t CFW900A0BPOT2 6 2 15 | 15 5 15 | 1.1 1 8 " M4 (Philips) 300 15 FNHOOO-20K-A| J <40 A - 20
Remote-HMI " (mm) CrweooaorPsTe] 7 T3 5 T3 3 25 14 25| 14 (Philps/ | "1 3 ENHOOO-20KA - 500x600x500
9 : S mm? (AWG) mm? (AWG) mm? (AWG) mm? (AWG) /900A07P5 5 5 6.8 5 Sehit) 2[106] 300 5 000-20) 0 19,7x23,6x19,7
Riickwandplatine CFW900-4SLOTS: vier Steckplatze fiir den chiitz) oK - - (19,7x23,6x19,7)
N CFW900A10P6T2| 10,6 3 3 3 9.6 3 [ 22 3 300 20 |FNHO00-20K-A 40
- XC1 0,2 (24) 1,5 (16) 0,25 (23) 1,5 (16) 10 1,2[10,6]
7 Anschluss von Zubehor Standardgemas ist Steckplatz A vom CFW900- 0K . .
CFW900A13P0T2 13 4 3 3 11 3 3 3 12 12 300 20 |FNHO00-20K-A 50
REL-01 belegt XC2 0,2 (24) 1,5 (16) 0,12 (26) 0,75 (18) 10 4 4
- CFWS00A19POT2 19 6 | 55| 5 16 5 4 | 5 10 10 685 25 |FNHO00-35K-A - 70
8 XC30 (CFW900-REL-01): Relais-Ausgang XC30 0,2 (24) 2,5 (12) 0,25 (23) 2,5 (12) 8 CFW900B26P0T2 26 10 75 75 2 75 [ 55 | 75 5 5 1100 35 ENHO00-40KA - - 100
o | CR2032 Batterie firr den EchtzeitTakigeber. Verwenden Sie eine nicht leitende CFWa00B34P0T2 34 25 92 | 10 28 0 751 10 10 8 o 8 1100 20 [FNH000-50K-A | Vedlicher Typ R R 105
Zange oder Pinzette zum Herausnehmen/Auswechseln der Batterie 10 INBETRIEBNAHME GFW900B45P0T2 25 15 17 15 35 125 92 0 6 5 % 5 1100 50 ENHO00-63KA J<90A - 150
£ Mersen
Abbildung 9.3: Beschreibung der Steuerungsanschlisse 1. Ausfilhrung der assistierten Inbetriebnahme tiber den Parameter Al. (Assistenten -> Assistierte Inbetriebnahme). CRWS00CS6POT2| 56 A I B IR T B 2 M4 1700 80 | FNHOO-80K-A - 80 | A100P80-4 200
o . . g |16 (Philips/ | M4 (Philips) Mersen 600xB00x500
2. Befolgen Sie die Menuschritte. CFW900C70POT2| 70 25 | 185 | 25 59 20 | 15 | 20 3 4 Schit) | 37 [32.8] 3850 100 |FNHOO-100K-A 100 | A100P100-4 250 (23,6x31,5x19,7)
11 LEISTUNGSDATEN CFWQ00C80POT2| 80 3 |22 |3 | 70 |25 |185| 25| 35 3 8.7 (328) 3850 100 |FNHOO-125K-A| - 150 [ eersen 300
Lasche
. ) M8 M6 = ~ Mersen
. Tabelle 11.1: Eigenschaften des Frequenzumrichterein- und -ausgangs CFW900D0110T2| 110 40 | 30 | 40 92 30 | 22 | 30 | 50 1/0 Secharany]| Secherany 16200 125 |FNHOO-200K-A 125 | a100P125-4 300
i t - I
(ilez 6 dor Frequenzumrichter-Smartcode — Punkt *IV* und "V 2 T T CFwaooD0135T2| 135 | 50 | a7 | 50 | 110 | 40 | 30 |40 | 70 | 20 35| 3 Priips/ | Phiips/ | 25313 200 |FNHOO-250K-A 200 |, Merser | 400 (fg%ggog:fg%
Bet o b ; et Masse Zusatz, Anzahl der Phasen und Nennspannung Schraube) | Schraube) Mersen ' ! !
etriebsanleitung) AC-Stromversorgung CFW900D0150T2| 150 60 | 45 | 50 124 50 | 87 | 40 | 95 3/0 15(132,8) | 5[44,2) 25313 200 | FNH1-250K-A - 250 | p\100P250-4 400
__________ Anzahl der Phasen (Eingang) 1 oder 3 3 3 HD& 95 HD: 30
BaugréBen A, B und C: ocer y
) 200 ... 240V rm: CFWQ00E0172T2| 172 | 60 | 55 | 60 | 150 | 60 | 45 | s0 | 225 [oder2xd 50 | 1/0 101250 | 260 | FNH1-350K-A - 500
Eingangs-Nennspannun 200 ... 240V rms 50 O S 380 ... 480 Vrms ND: 95 |ND: 4/0
9ang (RN BaugréBen D und E: oder foder2x2 2 M5 und M8
208 ... 240 V rms 2x35 2 (Sechskant/
&
Eingangsfrequenz 50/ 60 Hz (Bereich: 48 ... 63 Hz) HDd: 9% b ao| M10 Philips/
Phasenungleichheit <38 % zwischen Leitungsspannungen 5% |oder 2x3 (Sechskant | Schraube) Jeglicher Typ 600x1000x600
e Maximale Anzahl an Einschaltungen (Netzanschiiissen) Maximal 1 pro Minute CFWO00EO195T2 | 195 [CN B I 160 B0 | 45 | €0 |ND; 120 |ND: 250 70 | 2/0 Schraube) | Ms:85 | 101250 300 | FNH1-350K-A | J<450 A - 500 (23,6x39,3x23,6)
e wsoo- oS E— T U———— BaugroBe A: TT/ TN/ IT (auBer bei Erdung tber einen Widerstand) - Slash Voltage gder | 2xi 30[2655] | [31.0]
gungstyp: BaugréBen B, C, D, E: TT/ TN/ IT / geerdetes Delta-System — Straight Voltage X50 D: 250 '\:'gz 1 ;
XC1-Steckverbinder — — o Wirkungsgrad (Effizienzklasse) @ IE2 (IEC 61800-9-2 / EN 50598-2) HD: 150|722 [182.8]
Kontakt  Bezeichnun, 9 vor DC-Stromversorgung (3) CFWQ00E0250T2 | 250 100 | 75 | 100 | 211 75 | 55 | 75 | 2% | oxi 95 | 3/0 101250 300 | FNH2-400K-A - 600
1 AO1 Analogausgang 1 Drehzahl BaugréBen A, B und C: ND: 2X70(;\«‘121r gg
2 AO2 Analogausgang 2 Motorstrom Eingangsspannungsbereich (Vdc) 229 ... 400 Vdc 229 ... 400 Vde : 436...800 Vdc
n BaugréBen D und E:
3.8,18,26 Masse Referenz Steuerkreis 250 .. 400 Vde =il ol
4 c Referenz RS-485-Schnittstelle Schaltfrequenz ] Nennstromspezifikationen und Typische Motoren Empfohlener Drahtquerschnitt - Nur Schraube (Typ) Sicherungsschutz-Spezifikation i Spezifikation zum
5 A() RS-485-Schnittstelle negativ BaugroBe A D: 4 kHz = Kupferdraht verwenden (75 °C (167 °F) Empfohlenes Lelstunﬂsl-schatl:?ésccr;‘ulz - nach den
5 - @ : 1 = = - -
6 B(+) RS-485-Schnittstelle positiv Nennwert (fsw,nom) 4kHz BaugroBe E: 2 kHz E= ND-Uberlastung HD-Uberlastung Leistung @ Masse © pomen W IEC-Norm UL-Norm un ormen
Vdo-Ei 5 5 S5 . Superflinke "
7 VIN +24-Vdc-Eingang der externen Stromversorgung Verstellbereich ®© 15 .16 kHz Baugrori? AD:1,5..16 kHz 88 Nenn- Motor ® | Nenn- | Typi Motor Superflinke Sicherungen TypJ Sgenllle MindestmaBe
9,25 VOUT +24-Vdc-Ausgang der Stromversorgung BaugroBe E: 1 ... 8 kHz ] = 240 V/|400 V/| NEC 440 V/1400 V/| NEC i der Platte
10 DI Digitaleingang 1 Start/Stopp (nur im Fernsteuerungsmodus 2) Maximale Motorkabellinge g strom |60 Hz |50 Hz|460V| Strom |60 Hz|50 Hz|4g0y| MM | AWG Klemme Leistung @ Masse © = mm . aM | (riefe x Hohe x
1 DI2 Digitaleingang 2 A ) 200 m (tiber 100 m ist eine PWM-Modulation fiir lange Kabel erforderlich) i e WEG Breite)
usgangreaktanz nicht erforderlich S ,nom nom | Pnom Pnom lo,nom 'nom Pnom Pnom Sicherung [A]
12 DI3 Digitaleingang 3 : [Arms] . [CV] | [ [Arms]_ [CV] . [i [A%] Al Al Al [mm (in)]
13 DI4 Digitaleingang 4 Mit Ausgangsreaktanz 500 m CFW900A02P8T4| 2,8 15 | 11 | 1 2,4 15 [ 11 ] 1 300 15 |FNHO000-20K-A - 15
aitalel 1 o Mit Sinusfilter am Frequenzumrichterausgang 5000 m CFW900A03P6T4 36 2 16 | 2 2,8 16 | 11 1 Gabel 300 15 FNHO00-20K-A 15
14 | \ B 3 B :
15 gé B:g:::::::gz:g g E;ngzg g ;ﬁ: g:gz: Motorkabelldnge gemaB IEC 61800-3:2017 Standard 0... 200 m (geschirmt gemé&B IEC 60034-25) CFW900A04P8T4 4,8 3 2,2 3 3,9 2 1,5 2 25 14 5 25| 14 300 15 FNHO00-20K-A ) - 15
g 9ang9o 9ang (1) Fiir den Betrieb an IT-Netzen oder hochohmig geerdeten Netzen sind die Erdungsichtlinien in Abschnitt 3.2.4.1 der Betriebsanleitung zu beachten. CFW900A06P5T4 6,5 4 3 3 53 3 22 | 3 k=1 - 300 15 FNHO00-20K-A Jeg‘lczgf;yp - 20
16 com Schaltausgang der D{g\talelnggnge (2) Angaben zum Wirkungsgrad der einzelnen Modelle finden Sie in der App "WEG Ecodrive" fiir Android und iOS. CFW900A09P6T4 9,6 6 4 5 8 5 3 5 © M4 (Pilips/| (Philips) 300 15 FNHO000-20K-A = 30 500x600x500
17 10V 10 V Stromversorgung fiir Potentiometer (3)Bei der DC-Stromversorgung muss ein externer Vorladekreis verwendet werden. Ausnahme: Bei CFW900 Frequenzumrichtern der CFWO00A14P0T4 14 0 | 55 | 10 12 75 | 55 | 7.6 2 2 Sehiit2) | 735 (10,6) 685 20 |FNHO00-25K-A B 50 (19,7x23,6x19,7)
19 All+ Anal Diff alei 4 Drehzahlsollwert (nur im Fernsteuerungsmodus 2) BaugroéBen A, B und C kénnen die "+"-Klemme der DC-Stromversorgung an die DC+-Klemme und die "-"-Klemme an die R/L1/L- und S/ CFW900A17P0T4 17 125 | 75 10 17 125 | 7.5 10 4 10 4 10 1,2(10,6) 685 25 FNHO00-35K-A N 80
20 Al- naloger Differenzialeingang L2/N-Klemmen angeschlossen werden. In diesem Fall ist keine externe Vorladung erforderlich. CFW900B26P0T4 26 2(') ﬁ 15 o1 1é 1'1 15 6 6 685 35 FNHO00-40K-A 100
21 A2+ (4)Bei einer Uberlastung am Frequenzumrichterausgang, hohen Umgebungstemperaturen, Behinderung der Luftzirkulation in  der CRW900B33POTA 33 25 15 20 o8 20 1 20 8 s 685 20 FNHO0-50K-A Jeglicher Typ 125
2 A Analoger Differenzialeingang 2 Kuhlkérperumgebung und/oder Betrieb bei niedriger Ausgangsfrequenz kann die Schaltfrequenz automatisch herabgesetzt werden. CFWa00B39P0T4 39 30 |85 25 33 25 15 20 10 3 10 1100 50 FNHOO-63KA J<90A 150
- — (5) Fur den Betrieb bei einer Schaltfrequenz tber der Schalt-Nennfrequenz (fsw,nom) muss der Ausgangsstrom gemaB Abbildung 8.3 der . 2 A - W -
23 DO1 Digitalausgang 1 Betriebsanleitung reduziert werden. CFW900C50P0T4| 50 40 | 22 | 30 40 30 [185| 30 | 16 6 kel 6 1100 60 FNHO0-63K-A - 60 | a3 Og’sgg_ N 200
24 DO2 Digitalausgang 2 (6) In 0,1-kHz-Schritten justierbar. 3 — M5 | M4 (Phiips) Mersen 600x800x500
(7) Der Modulationstyp kann unter Parameter C1.4.1.1 geandert werden. CFW900C62P0T4 | 62 50 | 80 | 40 50 40 | 22 | 30 0 4 g | . (Pozidi) | "o g 3850 80 FNHO0-80K-A - 80 A100PE0-4 225 23.6x31,5%19.7)
. ) ) 3,7(32.8 e XA
Abbildung 9.4: Anschlussbeispiele an XC1 (CFW900-10S) Tabelle 11.2: Umgebungsbezogene und mechanische Eigenschaften des Frequenzumrichters CFW900C74P0T4 74 60 37 50 62 50 | 30 | 40 3 (628 9800 100 FNHO0-125K-A 150 A1’(\)A0erz's1%%—4 250
. . — . H Frequenzumrichter-Smartcode
Tabelle 9.1: Konfiguration der DIP-Schalter fir die Auswahl des Signaltyps an den analogen CFW900-10S-Ein-/Ausgédngen _ P‘:mk( “II" BaugroRenzusatz A B ¢ b E CFW900D96P0OT4 9% 75 45 75 75 60 37 50 35 1 Ms M6 16200 125 FNHO0-160K-A 125 A1PJA0e;S12% " 300
Eingang / Ausgang = DIP-Schalter DIP-Stellung: Ausgewéhlter Modus Werkseinstellun, (Frequenzumri oRe) (Sechskant | (Sechskant / Mersen 500x1000x500
All S3:1 -10 bis 10 V; I: 4 bis 20 mA / 0 bis 20 mA \ Maximale Betriebsumgebungstemperatur ohne Ausgangsstromminderung CFWO00D0124T4 124 100 55 | 100 103 ® 55 ® 70 200 33 éfl::lsge/) Szr\lrha?isbg) 25613 150 FNHOO-200K-A - 150 A100P150-4 300 (19,7x39,3x19,7)
Al2 S3:2 V: -10 bis 10 V; I: 4 bis 20 mA / 0 bis 20 mA \ Riickseite M@ | 50°C (122°F) | 50°C(122°F) | 50°C(122°F) | 50°C(122°F) | 45°C(113°F) Lasche Mersen
2 CFW900D0146T4 | 146 125 | 75 | 100 124 100 | 55 | 100 3/0 25313 200 | FNH1-250K-A - 250 400
AO1 53:3 V: 0 bis 10 V; I: 4 bis 20 mA / 0 bis 20 mA v Frontseite [ 60°C (140 °F) | 60 °C (140°°F) | 60 °C (140 °F) @ | 60 °C (140 °F) @ | 60 °C (140 °F) 81828 | 51442 A100P250-4
AO2 S3:4 V: 0 bis 10 V: I: 4 bis 20 mA / 0 bis 20 mA \V Maximale Betriebstemperatur mit Ausgangsstromminderung HD: 9 HE;;O
(1) Die auf die Eingéange/Ausgange verweisenden Parameter miissen ebenfalls konfiguriert werden. Siehe Programmierhandbuch. Ruckseite @ 60 °C (140 °F) gszeé 23
Frontseite © 60 °C (140 °F) CFW900EO172T4 | 172 125 | 90 | 125 146 125 | 75 | 100 | \B95 |ND: /0 50 | 1/0 101250 250 | FNH1-350K-A 500
XC2 Minimale Betriebsumgebungstemperatur -10 °C (14 °F) oder oder 2 M5 und M8
kverblnder i “ Ve Fﬁucm‘gke‘t d 2(EN 5(5)1.;89/5 gcligozogdf 7%?2::00 5-1) o oy % (Sepnsant/
" ‘'erschmutzungsgra -5- -5- HD: 95 y M10 Philips /
Kontakt Bezeichnun
Zecning Hohe Nennwert: 1000 m oder | oder (Sechskant-| Schraube) Jeglicher Typ 600x1000x600
4 GNDS Referenz Hochstwert: 4000 m mit Unterlastungsgrad CFWQ00E0203T4 | 203 150 | 110 | 150 161 125 | 90 | 125 N%-(Swszo ND: 250) 70 | 2/0 schraube) | MS: 3,5 101250 250 | FNH1-350K-A | J <450 A 600 (23,6x39,3x23,6)
Sicherheitsmodul Geeignete Verdrahtung fiir die Leistungsklemmen oder | oder 30(2655) | (31,0)
+24 Vdc min (mm? / AWG) 0,5/20 0,5/20 0,5/20 Kabel mit max. | Kabel mit max. 2x50 ol M8: 15
| | : 132,8)
2 VINS St“”?i‘]’f?;’s'gung max (mm? / AG) 6/10 16/6 3572 W Klerme | W10 Klemme Ho: 100 2l (1828
Sicherheitsmodul Gewicht (kg / Ib) 45/99 10,0/22,0 20,5/ 45,2 335/7338 63,5/140,0 CFWQ00E0242T4 | 242 200 | 132 | 200 190 150 | 90 | 150 gfgg 2x1 95 | 3/0 101250 300 | FNH2-400K-A 600
3 sp2 Sicherheitssignal RoHS Ja ND: 2x70 2’;‘?:0
flir STO2-Eingang (1) Kiihlkérper-Lufteinlasstemperatur. (1) Die Bemessungsiei
- = N , . . " " . \gsleistungen sind auf der Grundlage des Nennstroms der WEG Motoren bei den vorgegebenen Spannungswerten " " " "
4 STO2 Sicherheitseingang 2 @ gr\/:nSe nsz‘xcjl:nr(\jclﬁiezr Telle des Frequenzumrichters i derselben Umgebung. befinden, ist dies die maximale Umgebungstemperatur am Unter Punkt 8.1.4 der Betriebsanleitung finden Sie zudem Angaben zur maximalen Umgebungstemperatur des Frequenzumrichters. guf1ﬁop'5|;2 —kD_reh‘zagl_vehranhdgrbare elektrische Antriebe — Teil 5-2: Anforderungen an die
Sicherheitssignal 3) S é‘d > Toil des Fi hters in unterschiedlichen Bereichen installiert (Flanschmonts + dies i o Umgebungst " (2) R/L1; S/L2; TALS; U/T1; V/T2; W/T3; DC+; DC-. icherheit - Punktionale Sicherheit . . . i
5 SP1 for STOA-Eingan: (3) Sind die 2 Teile des requenzumrichters in unterschiediichen Bereichen installes (Flanschmontage), ist dies die maximale Umgebungstemperatur (@) PE. EN ISO 13849-1 — Sicherheit von Maschinen — Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen —
7 tea gang an der Frontseite des Frequenzumrichters. (4) Der erste Wert gilt fir die dreiphasige Stromversorgung und den Motoranschluss, der zweite Wert fiir die einphasige Stromversorgun Teil 1: Allgemeine Gestaltungsleitsatze
6 STO1 Sicherheitseingang 1 (4) Ausnahme: Modelle CFWS00C74POT4 und CFW00D0146T4 mit der Spezifikation 55 °C (131 °F). Fiir den Betrieb bei Temperaturen tiber 55 °C g phasig 9ung ' pnasy 9ung: Funktionale Sicherheit |EN 62061 — Sicherheit von Maschinen — Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener
(1) Weitere Informationen und Anschlussbeispiele muss ein Derating von 2 % / °C angewandt werden. HINWEIS! Normen Steuerungssysteme g
finden Sie im Sicherheitshandbuch des CFW900. 2 N . ; . . - . : - e - n
12 SCHUTZFUNKTIONEN, FEHLERMELDUNGEN, ALARME UND MOGLICHE URSACHEN Unter Punkt 3.2.3 der Betriebsanleitung finden Sie Angaben zu Netzkapazitat und DC-Stromsicherungen. IEC 61508 Parts 1-7 - Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener elektrischer,
elektronischer und programmierbarer elektronischer Steuerungssysteme
Abbildung 9.5: Einbauort und Pinbelegung des XC2-Steckverbinders (Sicherheitsmodu) EI%FChUchfUnkt(ljogeni;':ehtlﬁrmeldung\l/engnd Alarme dgsé}FV\’/:QOO dienen qerh/t%-zslgevont Erellgqls“sen, der 14 NORMEN UND ZERTIFIZIERUNGEN EN ?p:ﬁ];e;;gir?écﬂﬁfrlg'ec;te\r/sggl\gﬁschmen ~ Elektrische Ausriistung von Maschinen -
. ehlersuche und der Ermittlung von Verbesserungen in den Frequenzumrichter-Parametereinstellungen. Tabelle 14.1: Spezifikation der Normen und Zertifzierungen erfillt Fiohiinien : Zertifizierungen
Beim Auslésen von Schutzfunktionen und Fehlermeldungen werden die Motor-PWM-Impulse abgeschaltet. UL61800-5-1 - "Elektrische Leistungsantriebssysteme mit einstellbarer Drehzahl - Teil 5-1: Niederspannun 2014/35/EU UL und cUL E184430
F : Yo . h - : ! ederspannung und ¢!
Die Ursachen fur ihre Auslésung erscheinen an der HMI, in der CFW900-Statusanzeige (S1.1.1) und in der Anforderungen an die Sicherheit - Elektrische, thermische und energetische Anforderungen” EMV 2014/30/EU CE
aktuellen Schutzdlagnoge (D1.1). Diese Daten kénnen nur durch Quittieren oder durch Ausschalten des . Hi "Geeignet fiir die Installation in einem Bereich mit klimatisierter Luft" - - - TOV Bheiniand Zertifikat
Frequenzumrichters geldscht werden. Slcher as EN 61800-5-1 - "Anforderungen an die Sicherheit — Elektrische, thermische und energetische RoHS 2011/65/EU 2015/863/EU Funktionale Sicherheit Reg.-Nr.: 01/205/5867
Die Alarme erscheinen an der HMI, in der CFW900 Statusanzeige (S1.1.1) und in der aktuellen Alarmdiagnose é:j%rgf;‘;”g?: i St | i oiokionischon Beiriebsmitioint Okodesign 2009/125/EG
(D2.1). Sie werden automatisch geléscht, sobald der Alarmzustand beseitigt wird. — Ausrustung von Starkstromaniagen mit elektronischen Betriebsmittelin Maschinenpark 2006/42/EG
N EN 60146 (IEC 146) — "Halbleiter-Stromrichter"
Die Schutzfunktionen, Fehlermeldungen und Alarme werden dem Bediener durch Codes mit den Spezifikation EN 61800-2 - "Drehzahiveranderbare elektrische Antriebe - Teil 2: Allgemeine Anforderungen 14.1 GRAFISCHE BLUETOOTH-HMI
vorangestellten Buchstaben F fur Schutzfunktion und Fehlermeldung und A fiir Alarm angezeigt, wie Normen ~ Festlegungen fiir die Bemessung von Niederspannungs-Wechselstrom-Antriebssystemen Frequenzumrichter mit dem Zusatz "B" im Smartcode werden mit der CFW900-HMI-BLT geliefert, die
aus Tabelle 6.3 der Betriebsanleitung hervorgeht. In dieser Tabelle finden Sie auch Einzelheiten zu den mit einstellbarer Frequenz" beztiglich der Funkrichtlinien tiber folgende Zertifikate verfiigt:
Ursachen und méglichen Losungen. EN 61800-3 - "Drehzahlverénderbare elektrische Antriebssysteme — Teil 3: EMV- = ANATEL
S-Sy i Default: (sofern vor o In Tabelle 12.1 sind einige Fehlermeldungen und Schutzfunktionen des Frequenzumrichters aufgeftinrt Anforderungen einschiieflich spezieller Prifverfahren’ i
Kontakt | Bezeichnun, 9 ® . 9 g q 9 . EN 55011 - "Industrielle, wissenschaftiiche und medizinische Geréte — Funkstorungen — Nutzt ein von Anatel unter der Nr. 13776-21-10449 oder 18065-21-10449 zugelassenes Produkt.
1 NF1 . I . Tabelle 12.1: Beschreibung einiger Fehlermeldungen und Schutzfunktionen des Frequenzumrichters Grenzwerte und Messverfahren” HINWEIS!
- H @ S f = = . P . . =
> NAT . Normalerwei;eég;ﬂi%érsiilsl\tsaiusgjn%g?lager;';elgyweise echiossen e CISPR 11 - Industrielle, wissenschaftiiche und medizinische Geréte — Funkstérungen Dieses Gerat gewahrt keinen Schutz vor schadlichen Stérungen und kann in ordnungsgemaB zugelassenen
3 ci : o gang, NG 9 eh'el : e S LS L EN 61000-4-2 — "Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) — Teil 4: Priif- und Messverfahren Systemen keine Stérungen verursachen.
4 NA2 2 A digitaler Relais-Ausgang: @ F006 Ungleichheit oder Phasenverlust in der Stromversorgung - Abs. 2: Priifung der Storfestigkeit gegen die Entladung statischer Elektrizitat" = FCC
5 c2 N>Nx (S2.1.1 > C5.9.4) IR0 G S Ui U e Elektr h EN 61000-4-3 - "Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 4: Priif- und Messverfahren Dieses Gerét erfilllt die Anforderungen von Teil 15 der FGC-Vorschriften. Der Betrieb unterliegt den beiden
6 NA3 3 A digitaler Relais-Ausgang @ Fo22 Zwischenkreis-Uberspannungsfehler : K ibilitat — Abs. 3: Priifung der Stérfestigkeit gegen hochfrequente elektromagnetische Felder” folgenden Bedingungen: (1) Dieses Gerat kann keine schadlichen Stérungen verursachen, und (2) dieses
7 c3 N'SNX (S2.1.3 > C5.9.4) F025 Xergle\ch der von der S}e;llerunghlerzeuglen PWM-Impulse und der vom Frequenzumrichter gemessenen Normen (EMC) EN 61000-4-4 - "Elektromagnetische Vertrglichkeit (EMV)  Teil 4: Prif- und Messverfahren \C/%eerﬁtsgl%sesn%lfnﬂgﬁ angenen Storungen annehmen, auch wenn diese unerwlinschte Betriebszustande
(1) Weitere Informationen finden Sie in der ausfiihriichen Spezifikation in Tabelle 8.13 der Betriebsanleitung. WL U MR RSB I — Abs. 4: Priifung der Storfestigkeit gegen schnelle transiente elektrische Stérung” :
(2) Das mit dem Frequenzumrichter mitgelieferte CFW900-REL-01 wird an Steckplatz A angeschlossen, und die entsprechenden F030 Entsattigungsfehler an den IGBTs von Arm U EN 61000-4-5 - "Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 4: Priif- und Messverfahren HINWEIS! =~ . . L _ “
Ausgénge sind 1 A, 2 A und 8 A mit angezeigten Default-Funktionen. Wird das Zubehdrteil an einen anderen Steckplatz F034 Entsattigungsfehler an den IGBTs von Arm V - Abs. 5: Priifung der Stérfestigkeit gegen StoBspannungen” Nicht ausdricklich von der fir die Konformitat zusténdigen Stelle genehmigte Anderungen oder
:zgzzgmgzizz,mergz.sell die Identifikation der Ausgénge zu 1 n, 2 n und 3 n, wobei "n" der Steckplatz ist, an den das Zubehorteil Fo38 Entsattigungsfehler an den IGBTs von Arm W. . EN 61000-4-6 - ‘Elekiromagnetische Vertragichket (EMV) ~ Tel 4 Prif- und Messverfahien - Mogglkatlonen koénnen fur den Betreiber des Gerats das Erléschen der Betriebserlaubnis zur Folge haben.
Abbildung 9.6: CFW900-REL-01, Pinbelegung des XC30-Steckverbinders mit einem Beispiel fir den AC-Lastanschluss £or0 Kurzochlussfohier am Ausgang, Zwischenkrels oder Bremewiderstand Abs. 6: Sterfestigeft gegen leitungsgefinie StorgrdBen, induziert durch hochfrequente Felder .
g 9.6: A gung P FO71 Ausgangs-Uberstromfehler EN 61000-4-11 - "Prif- und Messverfahren — Priifungen der Stérfestigkeit gegen Hiermit erklaren wir, WEG Drives & Controls — Automagao Ltda, dass die Funkausriistung Typ CFW900-
FO74 Uberstrom — Erdschluss Spannungseinbriiche, Kurzzeitunterbrechungen und Spannungsschwankungen" HMI-BLT der Richtlinie 2014/53/EU entspricht.
F099 Der Strommesskreis hat einen Wert auBerhalb der Normen fiir Nullstrom. EN 60529 - "Schutzarten durch Gehause (IP-Code)" Der vollstandige Text der EU-Konformitétserklarung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar:
F160 Sicherheitsmodulschutz men UL 50 - "Gehause fiir Elektrogerate” www.weg.net.
F185 Vorladeschutz Bkodesi N IEC 61800-9 Teil 1 und 2 - "Drehzahlveranderbare elektrische Antriebe — Okodesign fur

‘men

Antriebssysteme, Motorstarter, Leistungselektronik und deren angetriebene Einrichtungen"

- Frequenzbereich (2402 — 2480 MHz).
- Max. Sendeleistung (+6 dBm).
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1 CONSIGNES DE SECURITE
Ce guide d'installation rapide contient les informations de base nécessaires a la mise en service du CFW900.

Le CFW900 a été congu pour étre utilisé par du personnel qualifié ayant une formation ou une qualification
technique appropriée lui permettant d’utiliser ce type d'équipement. Le personnel doit respecter toutes
les consignes de sécurité définies par la réglementation locale. Le non-respect des consignes de sécurité
peut entrainer la mort, des blessures graves et/ou des dommages matériels.

2 AVERTISSEMENTS DE SECURITE DANS CE GUIDE ET SUR LE PRODUIT

DANGER !
Le non-respect des procédures recommandées énumérées dans cet avertissement peut entrainer lamort,
des blessures graves et des dommages matériels.

ATTENTION! ) o . R
La non-observation des procédures recommandées indiquées par cet avertissement peut entrainer des
dégats matériels.

REMARQUE!
Cet avertissement fournit des informations importantes pour la bonne compréhension et la bonne utilisation
de I'équipement.

Mise a terre obligatoire pour des raisons

Raccordement haute tension. )
de protection.

7\ €lectrostatiques.
Ne pas les toucher.

/&\ Composants sensibles aux décharges

3 RECOMMANDATIONS PRELIMINAIRES

DANGER'!

Toujours débrancher I'alimentation électrique générale avant de toucher des composants électriques
associés au variateur. De nombreux composants peuvent rester sous haute tension ou en mouvement
(ventilateurs) méme quand I'alimentation CA est déconnectée ou désactivée. Attendre au moins 10 minutes
avant de manipuler I'équipement pour assurer une décharge totale des condensateurs. Toujours brancher
le point de mise a la terre du variateur a la mise a la terre pour des raisons de protection.

REMARQUE ! ) i )
Un variateur électronique de vitesse peut interférer avec d’autres équipements électroniques. Respecter
les précautions recommandées dans le manuel d'utilisation.

REMARQUE!

Ce 8uide n'a pas été rédigé dans le but de présenter toutes les possibilités d’utilisation du CFW900, et
WEG n’endosse aucune responsabilité en cas d’utilisation du CFW900 ne reposant pas sur une situation
décrite dans ce guide. Pour plus d'informations sur l'installation, la liste compléte des paramétres et les
recommandations, nous vous invitons a consulter le manuel d'utilisation.

Ne réaliser aucun test HIPOT (test de tenue diélectrique) avec le variateur !
Si nécessaire, contactez votre représentant WEG.

ATTENTION !

Les cartes électroniques sont dotées de composants sensibles aux décharges électrostatiques.

Ne pas toucher directement les composants ou les connecteurs. Si nécessaire, toucher d'abord le point
de mise a la terre du variateur, qui doit étre connecté au dispositif de mise a la terre pour des raisons de
protection ou utiliser un bracelet de mise a la terre approprie.

DANGER!!

Risque d'écrasement : Afin d'assurer la sécurité dans les applications de levage de charge, des dispositifs
électriques et/ou mécaniques doivent étre installés a I'extérieur du variateur pour la protection contre la
chute accidentelle de charge.

DANGER !

Ce produit n'a pas été congu pour étre utilisé comme €lément de sécurité. Des mesures supplémentaires
doivent étre prises afin d'éviter les dommages matériels et les blessures corporelles. Le produit a été
fabrigué dans le respect de normes de guahté strictes, cependant, s'il est installé dans des systémes ou
sa défaillance entraine des risques de dommages matériels ou personnels, des dispositifs de sécurité
externes supplémentaires doivent assurer une condition de sécurité en cas de défaillance du produit, en
évitant les accidents.

ATTENTION ! . _ _ ) ‘ . o .

Le fonctionnement de cet équipement nécessite des instructions d'installation et d'utilisation détaillées
fournies dans le manuel d'utilisation, le manuel de programmation et les manuels de communication.

4 RECEPTION ET STOCKAGE

Le CFW9O0O0 est fourni dans une boite en carton jusqu'aux modeles de chassis C ; les autres sont fournis
dans une boite en bois.

Contenu de la boite :

= Variateur électronique de vitesse CFW900.

= Kit de blindage de cable d'alimentation et de commande CPCS.

= Guide d'installation rapide.

ATTENTION !

Lorsque le variateur est stocké pendant une longue période, il est nécessaire de reformer les condensateurs.
Se référer au manuel de I'utilisateur pour les procédures recommandées.

5 ETIQUETTE D’'IDENTIFICATION
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1 - Code intelligent du variateur.

2 - Article de stock WEG.

3 - Semaine et année de fabrication du produit (encodé).
4 - Numéro de série du variateur.

5 - Poids du variateur.

6 - Catégorie du chassis.

7 - Degré de protection

8 - Temp. de fonctionnement nominale.

9 - Adresse du fabricant.

10 - Plage de tension d'entrée nominale.

11 - Nombre de phases d'entrée. 23 - Code QR du variateur.

12 - Fréquence d'entrée nominale. 24 - Adresse MAC du variateur.

Figure 5.1 : Description de I'étiquette d'identification sur le CFW900
6 A PROPOS DU CFW900

Le variateur électronique de vitesse CFW900 est un produit haute performance qui permet le controle de
la vitesse et du couple des moteurs triphasés a induction et a aimant permanent (PM).

@ ©
DC+ BR

I Résistance de I

13 - Courant d'entrée nom. du variateur (régime de surcharge ND et HD).

14 - Plage de tension de sortie.

15 - Nbre de phases de sortie

16 - Plage de fréquence de sortie (compte tenu des réglages du fabricant).
17 - Courant de sortie nom. du variateur (régime de surcharge ND et HD).
18 - Spécification de surcharge du variateur pour ND et HD.

19 - Classe d'efficacité selon la directive EcoDesign.

20 - Pertes de I'onduleur a I'état nominal (90, 100).

21 - Année de fabrication.

22 - Certificat du variateur.
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Figure 6.1 : Schéma de principe pour le CFW900
7 NOMENCLATURE
Tableau 7.1 : Nomenclature des variateurs CFW900
CFW900 D [P0 | T | 4 [ DB | 20 [ Y2 [ B | - [ - | -
| o v v v e v x| x| x| X
Ei nt D

| Numéro de série du produit : CFW900

I Taille du cadre : A, B, G, Dou E

n Valeur nominale du courant ND :
02P8=2.8A/03P6=36A ..
0110=110A/0135=135A ...

\% Nbre de phases d'alimentation :

B = Monophasé ou triphasé

T = triphasé uniqguement

\ Tension d'alimentation

2=20042240 V AC (tailles de chassis A, B et C), 208 4 240 V AC (tailles de chassis D et E)
4=3802a480VAC

v Freinage :

NB = sans freinage IGBT (transistor bipolaire a grille isolée) (chassis D et E)
DB = avec freinage IGBT

Vil Indice de protection :

20 =1P20

21 =1P21

N1 = UL type 1

Vil Sécurité fonctionnelle :

Y2 = avec fonctions de sécurité STO et SS1

IX IHM

Vide = IHM sans Bluetooth

B = IHM avec Bluetooth

X Produit avec version matérielle spéciale :

Vide = matériel standard

HEC = produit avec carte de revétement supplémentaire
Hx, Hxx ou Hxxx = autres types de matériel spécial

Xl Produit avec version spéciale du logiciel/micrologiciel :
Vide = logiciel/micrologiciel standard

Sx, Sxx ou Sxxx = logiciel/micrologiciel spécial

Xl Suffixe d'usine :

Vide = standard

Ul = variateur fourni sans emballage (emballage consigné)
Gx = regroupement d'articles x

8 INSTALLATION ET RACCORDEMENT
A éviter :

= Exposition directe a la lumiere du soleil, a la pluie, a une humidité élevée ou a I'air marin.
= Gaz ou liquides inflammables ou corrosifs.

= Vibrations excessives.

= Poussiere, particules métalliques et brouillard d'huile.

8.1 POSITION ET MONTAGE

Il est possible de monter les variateurs une surface ou une bride de fixation En cas de montage avec bride,
I'arriere du variateur (qui contient le dissipateur thermique et le ventilateur) est monté a I'extérieur du panneau.
Ainsi, I'air de refroidissement du module d'alimentation est maintenu a I'extérieur de I'armoire. La partie du
variateur a I'extérieur de I'armoire a un indice de protection IP55/UL de type 12.

Afin de respecter le taux de protection du panneau, une étanchéité adéquate entre |'ouverture du panneau
et la bride du variateur doit étre garantie.

Monter le variateur en position verticale sur une surface plane et verticale. Les chassis A a C peuvent étre
installés en position horizontale, a condition que vous respectiez la position indiquée au Point 3.1.3 du
manuel d'utilisation.

Les chassis A a D peuvent étre disposés cote a cote sans espace entre eux. Dans ces cas, les ouvertures
de ventilation supérieures doivent permettre la libre circulation de I'air. Il n'est pas possible d'utiliser les
kits IP21 et UL de type 1.

ATTENTION!
Les exigences minimales en matiere d’espaces de montage pour une circulation correcte de I'air de
refroidissement sont spécifiées dans la Figure 8.2 et le Tableau 8.3.

a) Dimensions externes

Avant du
variateur

Avrriere du
A variateur
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Figure 8.1 : Dimensions externes des variateurs

ﬁF\ux

Tableau 8.1 : Dimensions externes des variateurs

DANGER!!

= Les informations suivantes constituent uniquement un guide pour une installation correcte. Respecter
la réglementation applicable aux installations électriques.

= Veiller a ce que l'alimentation secteur soit débranchée avant de commencer l'installation.

ATTENTION !

La protection contre les court-circuits du variateur ne fournit pas une protection contre les court-circuits pour
le circuit de laligne d’alimentation. La protection contre les court-circuits du circuit de la ligne d’alimentation
doit étre assurée conformément a la réglementation locale en vigueur.

9.1 IDENTIFICATION DES BORNES D'ALIMENTATION ET DE MISE A LA TERRE

R/L1, S/L2, T/L3 : Raccordement au réseau d'alimentation CA.
DC-/-UD : pdle négatif de I'alimentation CC.

BR: céable de la résistance de freinage.

DC-/-UD : péle positif de I'alimentation CC.

U, Vet W: cable du moteur.

Mise & la terre.

REMARQUE!

Les modeéles CFW900A04P5B2, CFW900A06P0B2, CFW900A07P3B2 et CFW900A10P0OB2 peuvent
fonctionner avec une alimentation monophasée sans diminution du courant de sortie nominal. Dans ce
cas, |'alimentation monophasée peut étre connectée a deux bornes d'entrée quelconques.

R Sl2 TA3 T T2 wis

cC- CCr 4BR

RAT L2 TA8 CC- 48R CC+ UT1 VT2 W3

‘es??‘a:aefm@ ‘
R —

(a) Chassis A....C

(b) Chéassis D
Figure 9.1: (a) a (c) Bornes d'alimentation

(c) Chassis E

ATTENTION !

Lorsque le cablage d'alimentation et de mise a la terre est réalisé avec des cables flexibles, il est nécessaire
d'utiliser les bornes appropriées.

Les équipements sensibles, tels que les automates, les régulateurs de température et les céables de
thermocouple, doivent étre situés a au moins 0,25 m des variateurs et des cables reliant le variateur au moteur.

REMARQUE !
= Prévoir des conduits indépendants pour la séparation physique des cables de signal, de commande et
d'alimentation (se reporter a la Section 3.2 du manuel d'utilisation).

DANGER!

= Levariateur seraendommagé sil'alimentation d'entrée est reliée aux bornes de sortie (U/T1, V/T2 ou W/T3).

m Veérifier tous les branchements avant de mettre le variateur sous tension.

m En cas de remplacement d'un variateur existant par un CFW900, vérifier si I'installation et le cablage
sont conformes aux instructions du manuel d'utilisation.

ATTENTION!

= Lesvariateurs de lagamme CFW900 peuvent étre raccordés a des réseaux d'alimentation avec un neutre
solidement raccordé a la terre, des réseaux mis a la terre en connexion delta et des réseaux informatiques
(neutre non raccordé a la terre ou mise a la terre avec résistance de valeur ohmique élevée). Exception :
les variateurs de chassis A ne peuvent pas fonctionner sur les réseaux mis a la terre en connexion delta
et les réseaux informatiques mis a la terre par résistance.

= Pour fonctionner dans les réseaux mis a la terre en connexion delta et les réseaux informatiques, il est

A1l B1 c1 D1 E1 F1 a2 b2 a3 b3 c3 d3 e3

Modéle | mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm

[po] | [po]l | [po] | [po]l | [po] ' [po] | [po] ' [po]l | [po]l  [po]l | [po] | [po] | [po]

Chassis 1451(5,7] 245 222 65 269 3335 115 250 130 120 120 136 226
A ' [9,65] [8,74] | [2,56] | [10,59] | [13,13] | [4,53] [9,84] [5,12] [4,72] [4,72] [5,35] [8,90]

Chassis | 1652 | 359,3 228 70,2 385 448,9 125 370 150 1771 1771 158 342
B [6,5] [14,15] | [8,98] | [2,76] | [15,16] | [17,67] | [4,92] | [14,57] [5.9] [6,97] [6,97] [6,22] | [13,46]

Chassis 200 430 294 136,4 460 519,3 150 425 175 210 210 188 [7,4] 405
[ [7.87] | [16,92] | [11,57] | [5,37] | [18,11] | [20,45] [5.9] [16,73] | [6,89] [8,27] [8,27] ! [15,95]

Chassis 250 602 294 135 625 700 200 600 220 290 298 238 565
D [9.84] [23,7] | [11,57] | [5,31] | [24,6] | [27,56] | [7.87] [23,6] [8.66] [11,41] | (11,78] | [9.37] [22,24]

Chassis 335 620 358 169 675 763,4 200 650 275 320 320 316 620
E [13,19] [24,4] | [14,09] | [6,65] | [26,57] [29] [7.87] [25,6] | [10,83] | [12,60] | [12,60] | [12,44] [24,41]

*Tolérance des dimensions d3 et €3 : +1,0 mm (+0,039 po).
*Tolérance des autres dimensions : + 1,0 mm (+ 0,039 po).

Tableau 8.2 : Vis pour les trous de fixation

c2 f3 Couple
Modéle | M | Nm [Ibf’.’in] 1)
ChassisA| M5 | M5 5[44,2]
ChassisB| M5 | M5 5 [44,2)
ChassisC| M6 | M6 8,5(75,2)
ChassisD| M8 | M8 20 (177]
ChassisE| M8 | M8 20[177)

(1) Couple recommandé pour la fixation des variateurs.

-

—>|c<—

Figure 8.2 : Espaces libres pour la ventilation

Tableau 8.3 : Espaces libres pour la ventilation

Taille du Protection A B [ D
Chassis Echelle mm [po] mm [po] mm [po] mm [po]
A P20 251[0,98] 251[0,98] 10[0,39] 010]
IP21/UL type 1 25[0,98] 25[0,98] 10[0,39] 30[1,18]
5 P20 40 [1,57) 45 [1,77) 10(0,39) 0(0]
1P21/ UL type 1 40 [1,57] 45[1,77] 10[0,39] 30[1,18]
c IP20 110 [4,33] 130 [5,12] 10[0,39] 0[0]
IP21/ULtype 1 | 110(4,33] | 130(512] | 10(0,39] 30 [1,18]
D P20 110 [4,33] 130 [5,12] 10[0,39] 010]
P21/ UL type 1 110 [4,38] 130[5,12] 10[0,39] 30[1,18]
- P20 150(6,9] | 250(9,84] | 20[0,79) 0(0]
1P21/ UL type 1 150 [5,9] | 250[9,84] | 20[0,79] 30 [1,18]

9 INSTALLATION ELECTRIQUE

ATTENTION ! - ) . ) ) )
Pour protéger I'onduleur, utilisez des fusibles ou des disjoncteurs au niveau de I'alimentation de I'onduleur.
Pour plus de détails, voir le point 13 de ce guide et les informations contenues dans le manuel d'utilisation.

nécessaire de déconnecter le filtre RFI.
= Indépendamment du type de réseau électrique, le variateur doit toujours étre raccordé a la terre de
protection conformément au Point 3.2.5 du manuel d'utilisation.

9.2 BORNES D’ALIMENTATION

F
Interrupteur général (a) (b)
Figure 9.2 : (a) Bornes d'alimentation et de mise a la terre et (b) Détail du raccordement du blindage du cable du moteur

DANGER'!
Installer un dispositif de déconnexion pour I'alimentation électrique d’entrée du variateur. Cet appareil doit
débrancher I'alimentation en cas de besoin (lors de travaux de maintenance, par ex.).

9.2.1 Bornes de Mise a la Terre

DANGER'!

= Le variateur doit étre obligatoirement branché a une mise a la terre de protection (EP).

m Utiliser un cablage de mise ala terre avec une section au moins égale a celle du Tableau 3.5 du manuel d'utilisation.

= Brancher les points de mise a la terre du variateur a une tige de mise a la terre spécifique, ou a un point
de mise a |a terre spécifique,ou au point de mise a la terre général (résistance < 10 Q).

m Pour se conformer alanorme IEC 61800 5 1, brancher le variateur a la terre a l'aide d’un cable de cuivre
a conducteur unique avec une section de cable minimale de 10 mm? ou d'un céble a deux conducteurs
avec la méme section que celle du cable de mise a la terre spécifié dans le Tableau 3.5 du manuel
d’utilisation car le courant de fuite est supérieur a 3,5 mA CA.

= Ne pas partager les cables de mise a la terre avec d’autres équipements qui fonctionnent a des niveaux
de courant supérieurs (par ex. : moteurs a puissance élevée, machines a souder, etc.)

9.2.2 Freinage Dynamique

REMARQUE !
Tous les modeles A, B, C, D et E avec suffixe DB ont un frein interne IGBT. Pour plus d'informations sur
I'installation, consulter le Point 3.2.4.2 du manuel d'utilisation.

9.2.3 Bornes de Sortie

ATTENTION !

Le variateur dispose d’une protection contre les surcharges du moteur électronique qui doit étre réglée en
fonction du moteur entraine. Lorsque plusieurs moteurs sont reliés au méme variateur, installer des relais
de surcharge individuels pour chaque moteur.

La protection contre la surcharge du moteur pour le CFW900 est conforme aux normes CEl 609047 4 2
et UL 61800 5 1, veuillez noter les informations suivantes :

= " Courant " de déclenchement égal a 1,25 fois le courant nominal du moteur (C2.1.5) réglé dans le menu
orienté " Démarrage "

= La valeur max. du parametre C7.4.6 (classe thermique du moteur) est 3 (classe 20).

= La valeur max. pour C2.1.11 (facteur de service moteur) est 1,15.



= La valeur max. des parametres de courant de surcharge C7.4.3, C7.4.4 et C7.4.5 est de 100 %.

Pour une installation correcte du céblage de commande :
= Utiliser la section de céable conforme au Tableau 9.2.

13 LISTE DES MODELES DE LA GAMME CFW900

ATTENTION ! écil Al ion et de Mise a la Terre
) ) . . ‘ ) ’ ’ : ili 3 indé 5 ; 8 5 icati éristi Nominal M P q 0
Si un sectionneur ou un contacteur est installé entre le variateur et le moteur, ne jamais les faire fonctionner = Utiliser des cables blindés pour les entrées/sorties de contréle et les réseaux de communication. CHEE SIS el c%;';?;.‘.esmm stdesMoteurs o ronde Cable Recommandée Uniquement Vis (Type) Spécifications de Protection Contre les Fusibles i otec
avec un moteurtournant ou avec une tension a la sortie du variateur. Lorsque lalongueur du céble est supérieure a 30 m, brancher a la terre le blindage aux deux extrémités. du fil de Cuivre (75 °C (167 °F) Cotnls au Nf#ﬁ.ﬁfj’rgegn s
= Garder les cables de commande, de communication et d'lHM a distance séparés des autres cables Surcharge ND Surcharge HD Alimentation® Mise a la Terre® [N.m (Ibf.in)] Norme IEC Norme UL
9.3 BORNES DE COMMANDE (cables d'entrée et de moteur 110/220 Vac, etc.) conformément au Tableau 3.10 du manuel d'utilisation. Noretous | Courant | Moteur Typique® | Courant | Moteur Typique Alimentation CA a Fusibles Grande | TypeJ | Fusibles Grande Vitesse
Si ces cables doivent croiser les autres cables, il faut le faire perpendiculairement, en gardant la distance Nominal 220 v/|230 V/| NEC | Nominal 220 v/ 230 V/| NEC 5 Vitesse Fusibles Alimentation CA ﬁg,‘:;f":l d’:f Banneay
[Elément Description minimale de séparation de 5 cm au point de croisement. ge Sortie| 60 Hz |50 Hz|230 V ge Sortie 60Hz S0Hz 230V i | awa | TYP09® mme awa | Type de Misede® | ot | Courant WEG Courant | Courant = p oo | Maximal | (Profondeur
Connecteur XC1 (GFWS00 10S) : entrées et sorties numériques et = Les relais, contacteurs, solénoides ou bobines de freinage électromécaniques installés & proximité des 0.00M | Pnom osnony rom ioibla | _Nominal Nominal | Nominal o Di x Hauteur x
1 ; s numeériq > s P! o i (ND) - “revy wg | er | (HD) revp | kW] | [HP] duFusible | pygipie [a]  Référence | pygible [A] | Fusible [o] RecOMmandé = a7 Largeur)
analogiques, entrée pour alimentation externe et communication RS 485 variateurs peuvent générer des interférences dans le circuit de commande. Pour éliminer cet effet, les Bras] Bras] [A%s] [mm (po)]
2 Connecteur XC2 (module de sécurité) : Fonctions STO et SS1-t suppresseurs RC doivent étre connectés en parallele aux bobines de ces dispositifs en cas de courant CFW900A04P6B2| 4,6 1,5 1.1 1 4,6 15 | 11 1 25 14 25| 14 300 15 FNHO000-20K-A - - 15
Connecteur XC3 (emplacement pour carte microSD) : permet de copier les alternatif, et aux diodes de retour en cas de courant continu. CFW900A06P0B2 6 2 15 | 15 6 2 15 | 15 ’ i 300 15 FNHO00-20K-A - - 20
3 | paramétres et de stocker les programmes SoftPLC (voir le manuel CFW900A07P5B2| 7,5 2 |15 ] 2 7.5 2 15[ 2 [254@][14/12@ 4 |12 300 15 FNH000-20K-A - - 30
de programmation) Tableau 9.2 : Sections de cables pour le cablage de commande CFW900A10P0B2| 10 3 22 | 3 10 3 | 22| 3 |256@ 1410® 6 | 10 685 20 FNHO00-20K-A N N 40
Connecteurs XC4A et XC4B : connexion Ethernet a deux ports (RJ45) Calibre de Conducteur Avec Ferrule CFW900A04P6T2 4,6 15 1,1 1 4,6 1,1 1,1 1 300 15 FNHO00-20K-A | Tout type J - - 15
& (voir le manuel de communication Ethernet) . Calibre du Conducteur Sans Borne et Isolation Denudage il CFW900A06P0T2 6 2 15 | 15 5 15 | 1,5 1 o5 " Broche 05| 14 M4 M4 (philips) 300 15 FNHO00-20K-A| ~ <40A - - 20
5 | Interrupteurs DIP S1 et S2 : configuration du module de sécurite Min. Max. Min. Max. 2 (m“r:)" CFW900A07P5T2 | 7.5 2 |15 | 2 6.8 2 [ 15| 2 : . f?e'"nﬁz{ 1,2[10,6] 300 15| FNHO00-20K-A B B 30 (1%°$;§§%§51%°7)
6 Connecteur XC6 : Connecteur DBY pour connecter I'HM/IHM distante mm? (AWG) mm? (AWG) mm? (AWG) mm? (AWG) CFW900A10P6T2| 10,6 3 3 3 96 3 |22 3 1,2[10,6] 300 20 FNH000-20K-A - - 40 R
, | Face arriére CFWO00 4 FENTES : fournit quatre fentes pour connecter les XC1 0.2 (24) 1,5 (16) 0,25 (23) 1,5 (16) 10 CFW900A13P0OT2| 13 4 3 3 1 3 3 3 4 12 PE 300 20 FNH000-20K-A - - 50
accessoires. Par défaut, la fente A est occupée par CFW900 REL 01 XC2 0,2 (24) 1,5 (16) 0,12 (26) 0,75 (18) 10 CFW900A19P0T2 19 6 55 5 16 5 4 5 10 10 685 25 FNHO00-35K-A - - 70
8 | XC30 (CFW900-REL-01) : sortie de relais XC30 0,2 (24) 2,5(12) 0,25 (23) 2,5(12) 8 CFW900B26P0T2| 26 10 |75 75 22 75 | 55 | 75 6 s 6 | 4 1100 35 FNH000-40K-A - - 100
(CR2032 batterie pour horloge en temps réel. Utiliser des pinces ou des pinces CFW900B34P0T2 34 12,6 | 9,2 10 28 10 7,5 10 10 10 1100 40 FNH000-50K-A Tout type J - - 125
9 . . <90 A
non conducitrices pour retirer/remplacer la batterie 10 DEMARRAGE CFW900B45P0T2| 45 15 | 11 | 15 35 125 [ 92 | 10 16 6 6 1100 60 FNHO00-63K-A - - 150
. . . , L . . . Mersen
1. Exécution de la routine de démarrage assisté via le parametre Al. (Assistants -> Démarrage CPW900CSEPOT2| 56 i A I 1o IRAT L , | Fere Ma 1700 80 FNHOO-80K-A - 80 A100P80-4 200
Figure 9.3 : Description des bornes de commande 2. Suivre les étapes du menu. 16 (philips/ M4 (philips) Mersen 600x800x500
; p CFW900C70POT2| 70 25 | 185 | 25 59 20 | 15 | 20 4 Siente) 3.7 132.6) 3850 100 | FNHOO-100K-A - 100 A100P100-4 250 | 03 631,5619,7)
y 3,7[32,8] Mersen
V sortie 11 DONNEES D’ALIMENTATION CFW900C80POT2| 80 30 | 22 | 30 70 25 | 185 25 35 3 Contact 3850 100 | FNHOO-125K-A 150 A1OOP150-4 300
Tableau 11.1 : Caractéristiques d'entrée et de sortie du variateur CFweooDo110T2| 110 | 40 | 30 | 40 | 92 | 30 | 22 | 30 | 50 1/0 M8 M6 16200 125 | FNH0O-200K-A - 125 Ao 300
Code du Variateur - El "IV Tet"V " B - e (Hexagonal/ | - (Hexagonal/ Mersen 500x1000x500
S B0t b LS (S (e, CFW900D0135T2| 135 50 | 87 | 50 | 110 | 40 | 30 | 40 70 2/0 35| 3 ph\l]\‘hsps/ phvﬂ‘hsps/ 25313 200 | FNH00-250K-A - 200 A100P200-4 400 | (15,739.:3¢19,7)
CA CFW900D0150T2| 150 | 60 | 45 | 50 | 124 | 50 | 37 | 40 | 95 3/0 15(132,8) 5(442) 25313 200 FNH1-250K-A 250 Al ’[‘)"OSF',SZ%’},, 4 400
Torre Nbre de phases (entrée) 1ou3 3 3
(Voir Point 3.2.6.2 VIN Chassis A, BetC: HD: 95 |HD: 3/0
ou 2x25 | ou 2x3
du manuel Tension d'entrée 200... 240V rms 200... 240V rms 380 ... 480 V rms CFWQO00E0172T2 | 172 60 | 55 | 60 150 | 60 | 45 | 50 |Rp7os IND 40 50 | 1/0 101260 250 FNH1-850K-A - - 500
d'utilisation) Chassis D et E : ou 2x35 | ou 2x2
208 ... 240V rms Contact
Fréquence d'entrée 50/60 Hz (plage : 48 ... 83 Hz) HD: 95 F{‘)‘DJ 2%0 M0 (Meiaeg;gﬂgl/
Déséquiliore de phase <3 % entre les tensions de ligne CFWO00EO195T2| 195 | 75 | 55 | 75 | 160 | 60 | 45 | 60 [QUZED ND: 70 | 2/0 (Hexagonal Lhllos/vs) | 101250 300 | FNH1-850K-A | 1oL bpe Y . . 500 | S9%1000E00
Nombre max. de mises sous tension (connexions réseau) Max. 1 par minute ou 2x50 250 ou 30 [\/2%)5 5] 5[31,0] = (23,6x39,3x23,6)
Chassis A : TT/TN/IT (sauf mise a la terre par résistance) tension 2x1 ! M8 15 [132,8]
Types d'alimentation® de coupure HD : 150 2?[5) -
Chassis B, C, D, E : TT/TN/IT/connexion Delta - courant vagabond ou 2x50 o
CFWQO00E0250T2| 250 | 100 | 75 | 100 | 211 75 | 55 | 75 2x1 95 | 3/0 101250 300 FNH2-400K-A - - 600
Efficacité (classe d'efficacité)® IE2 (IEC 61800-9-2 / EN 50598-2) 2 76 ND >;<4/0
Connecteur Alimentation CC® X ou 2x2
XC1 Description Fonction par Défaut (le cas échéant) Ch;;;@ f(')g\f‘ C: S N e EORIER
. . . cc 0 r cifications d’Alimentation et de Mise a la Terre o q f
Broche | Nom . : Plage de tension d'entrée (Vce) 229... 400 Veo Chassis D ot E : 436...800 Vco Caractéristiques du Cour?nt Nominal et des Moteurs Section de Gable =TT 5 Spécifications de Protection Contre les Fusibles Spécifications de Protection
1 AO1 Sortie analog. 1 Vitesse Typiques Vis (Type) du Disjoncteur Selon les
2 AO2 Sortie analog. 2 Intensité du moteur 252 .. 400 Voo du fil de Culvre (76 G (167 F) Couple No:mes UL et CEI
,, P - L de Ci Surcharge ND Surcharge HD Mise 2 la Terre® bf.in) N IEC N uL
3,8,18,26| Terre | Référence du circuit de controle Y Chassis A... D : 4 kHz Modéle de SAEAD o | Co ‘u LB T Sol arae bt ~ S orme - ol:me Dimensions)
4 C | RS-485 référence d'interface Nom. (fsw,nom) ¢ 4 kHz Chassis E: 2 ktz Variateur (BT ML e o O B ebles B | R | T e e o | Courant |
5 A() RS-485 Négatif d'interface Plage d'ajustement® ® 5. 16 kHz Chéssis A... D: 1,5 ... 16 kHz Awg | Typede o T‘é";e Mise a la Pt :::::::: du Panneau
6 B () RS-485 Positif d'interface Chassis E: 1... 8 kHz Borne MM AWG Terre® i Courant Courant Courant q Me (Profondeur x
Entrée d'alimentation externe Longueur max. des Cables du Moteur Pnom (HD) Ece x.a:.'::m Nominal néf“é’f;ce Nominal Nominal ne;:'s.ﬁlfndé Hauteur x Largeur)
' ongusurimaxiidesiCablesiduiMoteur & . .
7 VIN 24 Ve . . 200 m (au-dela de 100 m il est nécessaire d'utiliser [CV] | [kw] | (HP) [Arms] [(51) || [0 [G17) [A2s] (AL [F (LD | FEED " [mm(po)] |
v Reéactance de sortie inufile une modulation PWM pour les cables longs™ CFW900A02P8T4 15 | 1.1 1 24 P P I 300 15 FNHO000-20K-A - - 15
926 | hie Sortie d'alimentation 24 Vce Pour la réactance de sortie 500 m CFW900A03P6T4| 3,6 2 |15 | 2 2,8 15 [ 11 1 Broche 300 15 FNH000-20K-A - - 15
- - pvar— n i i 4P8T4| 4, , . 1, , 5| 1 1 HO00-20K- B B
10 DIt Entrée numérique 1 Fonctionnement/arrét (uniguement en mode distant 2) Avec fitre sinusoidal sur la sortie du variateur 5000m CRWI00A02P8 48 S {22138 59 2 5 1 2 25 “ Gl gy S— 300 5 FNHO00-20KA] 1 type J 15
> = al [ | CFW900A0BP5T4| 6,5 4 3 3 53 3 |22 3 Broche " 300 15 FNHO00-20K-A - - 20
Longueur de céable du moteur conforme a la norme CEl <40 A
n D2 Entrés numérique 2 61800 8:2017 eI EDE DA S ) CFW900A09P6T4] 06 | 6 | 4 | 5 | 8 | 65 | 3 | 6 MO | w4 oniips) [s00 15 |FNHO00-20K-A| = - - EQ 500x600x500
12 DI3 Entrée numérigue 3 (1) Pour le fonctionnement sur les réseaux informatiques ou les réseauix mis a la terre par haute impedance, suivre les directives de mise a la terre CFWO0OA14POTA| 14| 10 | 65 | 10 | 12 | 75 | 65756 , 2 4 2] 2408 | 12008 685 20 | FNHO0O-25K-A - - 50 | (19,7x23,6x19,7)
13 Di4 Entrée numérique 4 de la Section 3.2.4.1 du manuel d'utiisation. CFW900A17POT4| 17 125 | 75 | 10 17 [ 125 75 | 10 10 10 e 685 25 FNH000-35K-A - - 60
14 DI5 Entrée numérique 5 Entrée A pour codage (2) Les niveaux d'efficacité par modéle sont indiqués dans I'application " WEG Ecodrive " disponible pour les appareils Android et iOS. CFW900B26P0T4| 26 20 11 15 21 15 11 15 6 6 685 35 FNHO00-40K-A Tout yoe J B B 100
1 DI Entré 5 Entrée B d (3) Pour I'alimentation en courant continu, un circuit de précharge externe doit étre utilisé. Exception : avec les variateurs CFW900 (chassis A, B CFWO00B33P0T4| 33 25 15 20 28 20 11 20 8 | 8 685 40 FNHOO-50K-A | 'outtype B N 105
5 5 ntrée numerique 6 - niree B pour codage et O), il est possible de relier la borne " + " de I'alimentation CC & la borne CC et la borne " - " aux bornes R/L1/L et S/L2/N. Dans ce cas,il CFW900B39POT4| 39 30 | 185 | 25 33 25 15 [ 20 10 10 1100 50 FNHO00-63KA <90 A - - 150
16 com | Borne commune des entrées n'est pas nécessaire d'utiiser une précharge externe. : R Vi
numeriques (4) La fréquence de commutation peut étre automatiquement réduite en raison d'une surcharge de sortie du variateur, d'une température ambiante CFW900C50P0T4| 50 40 22 30 40 30 | 185 | 30 16 6 Céblage 6 1100 60 FNH00-63K-A - 60 Al ogrsgg 4 200
Alimentation 10 V pour élevée, d'une obstruction de la circulation d'air autour du dissipateur thermique et/ou d'un fonctionnement avec une fréquence de sortie faible. ferrule — MS5 (Pozidiv) M4 (philips) M = 600x800x500
17 v potentiometre (5) Pour un fonctionnement avec une fréquence de commutation supérieure a la fréquence de commutation nominale (fsw,nom), il est nécessaire (CFW900C62P0T4 62 50 30 40 50 40 22 30 4 16 37@28 3.7 pszps 3850 80 FNH00-80K-A - 80 Al Ogrpsgg 4 225 03.6x31,5%19.7)
19 Al Refe de vit - " de distant 2 de réduire le courant de sortie conformément & la Figure 8.3 du manuel d'utilisation. 25 4 7(828) 7 (328) Memen’ (23,6x31,5x19.7)
hs Entrée analog. différentielle 1 Sférence de vitesse (uniquement en mode distant 2) (6) Réglable par pas de 0,1 kHz. CFW900C74P0T4| 74 60 | 37 | 50 62 50 | 30 | 40 3 9800 100 |FNHO0-125K-A 150 AOOP120-4 250
20 All- (7) Le type de modulation peut étre modifié dans Paramétres C1.4.1.1. Mersen
21 Al2+ Entrée analog. différentielle 2 Tableau 11.2 : Caractéristiques environnementales et mécaniques du variateur (CFWO00DIBPOT4( 96 4T % 60 | 87 [ 50 | 35 1 (Hexh::;ona\ M6 (Hexegonal/ 16200 125 [FNHOO-160K-A 125 A100P125-4 800
22 Ale- - Code Inteligent du Variateur - Sufie de CFW000D0124T4| 124 | 100 | 55 | 100 | 103 | 75 | 85 | 75 2/0 35 | 3 [(Contact "onilips/ | philipsivis) | 25813 150 | FNHO0-200K-A - 150 Mersen 300 | S00x1000x500
23 DO1 Sortie numérique 1 Ghass A B c D E 70 vie) 5(442) A100P150-4 (19,7x39,3x19,7)
24 DO2 Sortie numérique 2 (Taille du Chassis du Variateur) CFW900D0146T4| 146 | 126 | 75 | 100 | 124 | 100 | 55 | 100 3/0 5(132,8) ' 25313 200 FNH1-250K-A - 250 A 1'8”:;522%7 " 400
Figure 9.4 : Exemples de branchement sur XC1 (CFW900-10S) Temp. Ambiante Max. de Fonctionnement Sans Dérivation du Courant de Sortie .
Arrire® @ 50°C (122°F) | 50°C (122°F) | 50°C (122°F) | 50°C (122°F) 45°C (113°F) g‘uDéxgg *:5 '2%0
Tableau 9.1 : Configuration des commutateurs DIP pour sélectionner le type de signal sur les entrées/sorties analogigues CFW00 108 Avant® | 60°C (140°F) | 60°C (140°F) |60°C (140°F)@| 60°C (140°F)® |  60°C (140°F) CFWI00EO172T4| 172 | 125 | 90 | 125 | 146 | 125 | 75 | 100 | 3or | (5500 50 | 1/0 101250 250 FNH1-350K-A - - 500
— - — — — - Temp. Max. de Fonctionnement Sans Dérivation du Courant de Sortie ou2x35 | ou2x2 Contact
Entrée / Sortie Commutateur DIP Position DIP : Mode Choisi Réglage d’Usine Arriro @ 60°C (140°F) M10 M5 et M8
- T \ R HD: 95 | HD : 3/0
Al §3:1 10410V;1:4220mA/0a20 mA v Avant® 60°C (140°F) ouonas | ou (Hexagonal (Hs.f‘g‘?”a'/ Tout type J 600x1000x600
Al2 S8:2 V:-10a10V;1:4220mA/0a20 mA \ Temp. ambiante min. de fonctionnement 10°C (14°F) CFWQO00E0203T4| 203 150 | 110 | 150 | 161 125 | 90 | 125 | (o0 D - 250 70 | 2/0 vis) Mg _'3"353 (\§1S)0) 101250 250 FNH1-350K-A | <450 A - - 600 (23,6%39,3x23,6)
AO1 S$3:3 V:0a10V;1:4420mA/0a20 mA \ Humnidité 5 ... 95 % sans condensation %50 P 30 (265,5) oy ,
2 & : i ou 2x50 | ou 2x M8 :15(132,8)
AO2 S3:4 V:0a10V;1:4220mA/0a20mA \Y Degré de pollution 2 (EN 50178 / IEC 61800-5-1 / UL 61800-5-1) HD: 100| HD : 470
(1) Les paramétres se rapportant aux entrées/sorties doivent également étre configurés. Consulter le manuel de programmation. y Nom. : 1000 m ou2x35| ou2x1
Altitude Max. : 4 000 m aves facteur de réduction CFWQO0E0242T4| 242 | 200 | 132 | 200 | 190 | 150 | 90 | 150 |~ ;o™ ND : 95 | 3/0 101250 300 FNH2-400K-A - - 600
Cablage Pris en Charge Sur les Bornes d'Alimentation 2x70 2x1/0
Description : 1 min. (mm?*/AWG) 0,6/20 0,5/20 0,5/20 Cable avec borne | Céble avec borne (1) Valeurs de puissance nom. définies en fonction du courant nominal des moteurs WEG aux tensions indiquées. Le Point 8.1.4 du manuel S -
B . max. (Mm/AWG: 6/10 16/6 35/2 M8 max. M10 max. d'utilisation indique également la temp. ambiante max. du variateur. ves Cer
- ax. (i ) Largeur 24 mm Largeur 30 mm (@) R/ILT; S/L2; T/L3; U/T1 ; V/T2 ; W/T3 ; DC+ ; DC-. Faible tension 2014/35/EU UL et cUL E184430
1 Terre | Reférence dumodule de Poids (kg/Ib) 4,5/9.9 10,0/220 | 20,5/45.2 335/738 63,5/ 140,0 (3) PE. CEM 2014/30/EU CE
sécurité RoHS Oui (4) La premiere valeur correspond & |'alimentation triphasée et la connexion du moteur, et la seconde valeur & I'alimentation monophasée. L . Certificat TUV Rheinland
2 VINS Alimentation 24 Vce pour le (1) Tomp. d'entrée diair du dissipateur frermique. REMARQUE ! . B ) . - , RoHS 2011/65/EU 2015/863/EU Sécurité fonctionnelle Reg.-No.: 01/205/5867
module de sécurité (2) Si les 2 parties du variateur sont dans le méme environnement, c'est la temp. max. autour du variateur. Voir le Point 3.2.3 du manuel d'utilisation pour la capacité du réseau et les fusibles d'alimentation CC. Eoo-conception 2000/125/EC
i Scurite (3) Siles 2 parties du variateur sont installées dans des compartiments différents (montage sur bride), il s'agit de la temp. max. sur I'avant du variateur. P
3 sP2 S'g"aé:tfé?ggz pour {4) Exception : modéles GFW900G74POT4 et GFWS00D0146T4 avec spécifictés de 55 °C (131 °F). Pour un fonctionnement au-dessus de 14 NORMES ET CERTIFICATIONS Machinerie 2006/42/EC
- = 55 °C, il est nécessaire d'appliquer un taux de réduction de 2 % / PO P .
4 STO2 Entrée de sécurité 2 Tableau 14.1 : Spécification des normes et certifications respectées 14.1 IHM GRAPHIQUE BLUETOOTH
5 SP1 Signal de sécurité pour 12 PROTECTlONS, DEFAUTS, ALARMES ET CAUSES POSSIBLES UL61800-5-1 - * Systémes d'entrainement électrique a vitesse réglable - Partie 5-1 : Exigences de sécurité électrique,
entrée STO1 ) ) ) " , I Les Normes de thermiqus et énergétique ) . G Les variateurs avec le suffixe " B " dans le code intelligent sont fournis avec le CFW900 HMI BLT et les
6 STO1 Entrée de sécurité 1 Les protections, défauts et alarmes sont une fonctionnalité du CFW900 qui permet de visualiser les Séeurité : ” Convient pour une installation dans un compartiment de manutention d'air conditionné certificats suivants dans les directives radio :
(1) Pour plus diinformations et des exemples de événements, de faciliter le dépannage et d'identifier les améliorations dans les paramétres du variateur. EN 61800-5-1E - " Exigences de sécurité électrique, thermique et énergétique "
i . FWO00 ) . . . . . . EN 50178 - " Equipement électronique destiné a étre utilisé dans des installations électriques *
connexion, reportez-vous au manuel de sécurité G - Les protections et les défauts désactivent les impulsions MID du moteur. La raison de leur actionnement - EN 60146 (IEC 146) - * Variateurs a semiconducteurs * = ANATEL
est indiquée sur I'lHM, dans le mot d'état CFW900 (S1.1.1) et dans le diagnostic de protection en cours -2 " Systémes d'entra Slectrioue 3 5 6.2 : o Snérales - & i i 4 4 21 -21-
Figure 9.5 : Emplacement et brochage du connecteur XC2 (module de sécurité) o ( ) 9 p Normes EN 61800-2 - ° Systémes d'entrainement clectrique & vitesse réglable Partie 2 : exigences générales - Garactéristiques Ilincorpore le produit approuvé par Anatel sous le numéro 13776-21-10449 ou 18065-21-10449.
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Connecteur XC30

iption : i 0
Broche Nom Description : Fonction par Défaut (le cas échéant)

1 NF1 1 A Sortie Relais numérique : Aucune défaillance®
2 NA1 NO : Normalement ouvert, C : Commun,
3 C1 NF : Normalement fermé
4 NA2 2 A Sortie Relais numérique : @
5 c2 N>Nx ($2.1.1 > C5.9.4)
6 NA3 3 A Sortie Relais numérique®
7 C3 N*>Nx (82.1.3 > C5.9.4)

(1) Pour plus d'informations, voir les spécifications détaillées dans le Tableau 8.13 du manuel d'utilisation.

(2) Le CFW900 REL 01 fourni avec le variateur sera connecté a I'emplacement A, et les sorties correspondantes
seront 1 A, 2 Aet 3A, avec les fonctions par défaut indiquées. Si l'accessoire est reconnecté a une autre fente,
I'identification des sorties passeraa 1n, 2 net3n, " n " étant la fente ou I'accessoire a été connecté.

Figure 9.6 : Brochage du connecteur CFW900 REL 01 XC30 avec exemple de connexion de charge CA

(D1.1). Ces informations ne sont effacées qu'avec une réinitialisation ou en éteignant le variateur.

Les alarmes sont indiquées sur I'lHM, dans le mot d'état CFW900 (S1.1.1 ) et dans le diagnostic d'alarme
en cours (D2.1). lls sont automatiquement effacés apres la fin de I'état de I'alarme.

Les protections, défauts et alarmes sont présentés a |'utilisateur par des codes précédés des lettres F pour
protection et panne et A pour alarme, comme indiqué dans le Tableau 6.3 du manuel d'utilisation. Dans ce
tableau, vous trouverez également plus de détails sur les causes et les solutions possibles.

Le Tableau 12.1 contient quelques défauts et protections du variateur.
Tableau 12.1 : Description des quelques défauts et protections du variateur

nominales des systémes d'entrainement a courant alternatif a fréquence réglable a basse tension

EN 61800-3 - * Systémes d'entrainement électrique a vitesse réglable - Partie 3 : Norme de produit CEM, y compris
les méthodes d'essai spécifiques "

EN 55011 - * Limites et méthodes de mesure des de )
industriels, scientifiques et médicaux (ISM) *

des équipements

CISPR 11 - Equipement radiofréquence industriel, scientifique et médical (ISM)

EN 61000-4-2 - * Compaltibilité électromagnétique (CEM) Partie 4 : techniques d'essai et de mesure - Sec. 2 : essai
dimmunité aux décharges électrostatiques "

Electromagnétique
Compatibilité

EN 61000-4-3 - * Compatbiité dlectromagnétiaue (GEM) Partie 4 : techniques d'essai et de mesure - Sec. 3 - essai
dimmunt aux rayonnements, aus radiofiéquences ot aux champs &

Normes (CEM)

d’essai et de mesure - Sec. 4 : essai

EN 61000-4-4 - stique (CEM) Partie 4 : techniqui
dimmunité aux rapides *

Erreur Description EN 61000-4-5 - * C \étique (CEM) Partie 4 : techniques d’essai et de mesure - Sec. 5 : essai
FO06 | Déséquilibre ou perte de phase dans I'alimentation électrique d'immunité aux surcharges "
F021 | Défaut de sous-tension de la liaison CC EN 61000-4-6 - * Compatibilité électromagnétique (CEM) Partie 4 : techniques d'essai et de mesure - Sec. 6
022 | Défaut de surtension de Ia iaison CC immunité aux perturbations conduites, induites par es champs de radiofréquences

: : - EN 61000-4-11 - * Techniques d'essai et de mesure - Essais d'immunité contre les chutes de tension, les interruptions

F025 | Défaut de comparaison des impulsions PWM générées par la commande et les tensions de sortie mesurées par le variateur bréves et les variations de tension "
FO30_| Défaut de désaturation sur les IGBT du bras U Aot EN 60529 - " Degrés de protection procurés par le coffrage (code IP) *
F034 |Défaut de désaturation sur les IGBT du bras V. Normes du Chassis UL 50 - * Coffrage pour 'équipement lectrique *
F038 | Défaut de désaturation sur les IGBT dubras W ___ : Norme d’Eco- IEC 61800-9 Parties 1 et 2 - " Systomes d'entralnement éleatrique a vitesse réglable - Eco-conception pour systémes
FO70 | Défaut de court-circuit a la sortie, liaison CC ou résistance de freinage C i d'entrainement, démarreurs de moteur, électronique de puissance et leurs applications entrainées *
FO71_|Défaut de surintensité de sortie EN 61800-5-2 - " Systémes d'entrainement électrique a vitesse réglable - Partie 5- 2 :
FO74 | Défaut de surintensité a la terre Exigences de sécurité - Fonctionnelle
F099 |Le circuit de mesure de courant a une valeur hors normes pour le courant nul EN ISO 13849-1 - Sécurité des machines Parties des systémes de commande liées a la
F160 | Protection du module de sécurité sécurité - Partie 1 : Principes généraux de conception
F185 | Protection de précharge Sécurité Fonctionnelle |EN 62061 - Sécurité des machines - Sécurité fonctionnelle des systémes de commande liés a la

Normes

séourité

IEC 61508 Parties 1-7 - Sécurité fonctionnelle des systémes électriques/électroniques/
électroniques programmables liés & la sécurité

EN 60204-1 - Sécurité des machines - Equipement électrique des machines -
Partie 1 : Exigences générales

REMARQUE !
Cet appareil n'a aucun droit a la protection contre les interférences nuisibles et ne peut pas causer
d'interférences dans les systemes diment autorisés.

= FCC

Cet appareil est conforme a la section 15 de la réglementation FCC. Le fonctionnement est soumis
aux deux conditions suivantes : (1) Cet appareil ne peut pas causer d'interférences nuisibles, et (2) cet
appareil doit accepter toute interférence regue, y compris les interférences qui peuvent provoquer un
fonctionnement indésirable.

REMARQUE!
Les changements ou modifications non expressément approuves par la partie responsable de la conformité
peuvent annuler I'autorisation de I'utilisateur a utiliser I'appareil.

= CE

Par la présente, WEG Drives & Controls — Automacéo Ltda déclare que I'équipement radio de type CFW900-
HMI-BLT est conforme a la directive 2014/53/UE.

Le texte intégral de la déclaration de conformité de I'UE est disponible a I'adresse internet suivante :
www.weg.net.

- Plage de fréquences (2 402 — 2 480 MHz).
- Puissance de transmission max (+6 dBm).


http://www.weg.net

E PYCCKI
PykoBOOCTBO Mo ObICTPOW YCTaHOBKe

CFW900
[lpeobpasoBaternb YacToThbI

PykosoacTeo
nonb3oBatens

PykosoacTeo no
NPOrpaMMIPOBaHIIO

[lokymeHT no
aKoAn3altHy

|
[okymeHT: 10009244166 / 02

16384721

i :
GpE GEF:hEe
1 MHCTPYKUWUU NO TEXHUKE BE3OMNACHOCTHU

HacToswwee pykoBoACcTBO Mo 6bICTPOM yCcTaHOBKE COAepXUT 06Luyto nHdopmaumto ansa seoga CFW900
B 9KCMnyaTaLuio.

CFW900 6b11 HanucaH Ans UCnonb3oBaHWs KBanMdULMPOBaHHLIM MEPCOHANIOM C COOTBETCTBYOLEN
noAroToBKOW UK TEXHNUYECKOW KBaJ‘IVIdJVIKaL[VIeM Ana paboTbl C3TUM TUNOM oﬁopy,qosaum. I'IepCOHan
AOJIXeH crnefjoBaTb BCEM WHCTPYKUMAM MO TEXHUKe 6e3onacHoCTH, onpeneneHHbIM MeCTHbIMN
npasunamn. eCOGJ‘IIO[J,EHI/Ie YKas3aHun no TexHuke 6esonacHocTn mMoxeT NpUBECTU K CMEepPTH,
Cepbe3HbIM TpPaBMam U / Unu NOBpexXaeHUo 060pyaoBaHus.

2 NPEAYNPEXOEHUA O BE3OMACHOCTU B JAHHOM PYKOBOACTBE U HA
WU3OENUN

OMACHOCTb!
HecobniogeHne pekoMeH/10BaHHbLIX NpoLeayp, NEPEUNCIIEHHbIX B 3TOM MPeaynpexaeHnn, MoXeT
NpUBECTM K CMEPTU, CePbe3HbIM TPaBMam 1 NoBpexaeHno 06opygosaHus.

BHUMAHME!
Hecob6ntoaeHve pekoMeHA0BaHHbIX NPoLeayp, yKa3aHHbIX B STOM NPeaynpexaeHnn, MoxXeT NpuBecTu
K NOBpeX/AeHNo 06opyaoBaHus.

NMPUMEYAHMUE!
370 NpeaynpexaeHue kacaeTcs BaXHON MHPOpMaL U, He0GXOAUMOW A4St TPaBUMbHOMO MOHUMaHUs
1 akcnnyaTauuu o6opynoBaHus.

Obs3aTenbHOe NoAKIoHEeHNE K 3aLLMTHOMY

Hanuyve Bbicokoro HanpsKeHus .
3asemnenuio (PE).

[letanu, 4yBCTBUTENbHbIE K
9reKTPOCTaTUYeCKOMY pa3psiy.
He npukacantech k HUM.

3 NPEABAPUTEJNIbHbIE PEKOMEHOALUU

OMNACHOCTb!

Bcer,qa BblKNoYanTe aneKkTponuTaHue, npexae 4emMm npuKkacatbCA K 3NeKTpU4eCKMM KOMMOHEeHTaMm,
CBA3@HHBIM C NHBEPTOPOM. MHOrne KOMMNOHEHTHI MOTYT OCTaBaTbCA 3apsAXeHHbIMU NPU BbICOKOM
HanpsaXeHun nnm octaBaTbCA B ABMXEHUN (BeHTI/IJ'I;ITOpr) Aaxke nocrie BblKMtoYeHUd U OTKITIOYeHna
NMNTaHNA NepeMeHHOoro Toka. rlO,ClO)KI:LMTS He MeHee 10 MWHYT nepeg O6paLLLSHI/IeM C OGOpyﬂOBaHMSM,
YT06bI 06ECNEeYnTb MOMHbIN pas3psan KOHOeHCaTopOoB. Bcer/:(a I'IO[J,K]'IIO‘-{EIZTE TOYKY 3a3emlieHus
WHBEpPTOpa K 3alMTHOMY 3a3eMJIeHNI0.

MPUMEYAHUE!
MpeobpasoBaTenn 4acToTbl MOTYT co3aBaTb NOMEXU B APYrUX 3NEKTPOHHbIX YCTPOMCTBAX.
Cobntogante Mepbl NPeOCTOPOXHOCTH, PEKOMEHAOBAHHbIE B PYKOBOACTBE NONb3oBaTens.

NMPUMEYAHME!

B naHHOM pykoBOACTBE He CoepXaTbCs BCe BO3MOXHOCTU NpuMeHerust CFW900, a komnanus WEG
He HeceT HUKaKoW OTBETCTBEHHOCTY 3a ncnonb3osaHne CFW900, He npelyCMOTPEHHOro HacToALWUM
pykoBOACTBOM. [1nsi NONy4YeHUs AONONHUTENbHOW NHGOopMaLunmn o6 ycTaHOBKe, MOTHOM nepeyHe
napameTpoB U pekoMeHAaLUusx CM. PyKOBOACTBO Monb3oBaTens.

He BbInonHsanTe Hukakux ucnbitaHuin HIPOT ¢ nomouwkio VIHBeé)Topal
Mpun Heo6xoaumocTH obpaTuTeck k npeactaButento WEG.

BHUMAHME!

SJ'IeKTpOHHbIe nnaTtbl UMeKT YYBCTBUTENbHbIE K SJ'IeKTpOCTaTVIHeCKOVI Harpyske getanu.

He npukacaiTech ronbiMy pykamu K getansm v pasbemam. Mpu Heo6XoANMOCTH, B NepByto ovepeib
KacalTecb TOYKM 3a3eMneHnst npeobpasoBaTens, KOTOPbI AOMKeH GblTb NOAKIIOYEH K 3aLLUTHOMY
3asemnexuto (PE) unv ncnonb3oBaTh NpaBuiibHbI peMeHb 3a3eMNEHNS.

OMACHOCTb!

OnacHocTb Apobsiuiero Bosaeictens ins obecnevyeHus 6esonacHocTy Npu nogbemMe rpysa
JreKkTpuyeckne n/vunun mexaHuyeckme yCTpOIﬁCTBa OOJMKHbI ObITb YCTaHOBI€Hbl CHapy>Xun nHBepTopa
Ansa 3auwnTbl OT cnyqaﬁHoro nageHus rpysa.

OMACHOCTb!

ﬂEHHOG unsgenve He npegHasHayeHoO ANA UCNONb30BaHUA B Ka4yeCTBe 3N1eMeHTa 6esonacHocTu.
ﬂOJ'I)KHbI 6bITb NPUHATBLI AONONMHUTENbHbIE MEPbl BO nabexaHue mMaTtepuanbHOro yu.l,epﬁa nTenecHblx
noape)K,quw?l. MS[J,EHMB 6bINO M3roTOBMEHO nog CTporum KOHTposnem KayecTBa, 0AHaKo, eCniv OHO
YCTaHOBNEHO B CUCTeMaXx, rae ero OTka3 Bbl3blBAeT PUCKM MaTepuanbHOro unu nmMyHoro yu.lepﬁa,
AONOJIHUTENbHbIE BHELWHNE NpeaoXpaHnTerbHblie yCTpOVICTBE AOJDKHbI obecneynBaTb COCTOsIHUE
6e3onacHocTH B cny4vae OoTKas3a nsgenuvs, npegoTepaliasd HeCcHacTHble crny4vau.

BHUMAHME!

OkcnnyaTtauus aToro o6opyaoBaHus TpebyeT noApo6HbIX MHCTPYKLWIA NO yCTaHOBKE M 3KCNyaTauuu,

npvBeAeHHbIX B PyKOBOACTBE NOJIb30BATENS, PYKOBOACTBE MO NPOrpaMMUpoBaHUI0 U PyKOBOACTBAX
no CBA3U.

4 NONYYEHUE U XPAHEHUE

CFW900 nocTaBnsieTcsi B kapTOHHOI kopobke [0 Moaeneit pambl C; ocTanbHble NOCTaBNATCS B
AepesBsiHHOU KOpOGKe.

CopaepxaHue ynakoBku:

= peobpasosaTtenb YactoTel CFW900.

= KOMMMeKT CUMOBbIX U KOHTPOIIbHBIX 3KpaHupytoLnx kabenen CKY[.
= PyKoBOACTBO MO GbICTPOI1 yCTaHOBKE.

BHUMAHMUE!
Mpu ANUTENbHOM XpaHeHWW nHeepTopa Heob6xoanMo pedopMupoBaTb KOHAEHCATOPSLI.
PekomeHAyeMble NpoLeaypbl CM. B pyKOBOACTBE MOfb3oBaTens.

5 WDEHTU®UKALMOHHAA STUKETKA
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1 - CmapT-ko nHBepTopa.

2 - Toeap Ha cknape WEG.

3 - Hepens v roa u3ro usgenus

4 - CepuitHblii HOMEp MHBEPTOPA.

5 - Bec uHBepTopa.

6 - Paamep pambi.

7 - CTeneHb 3awmTsl

8 - HommunanbHas paboyas Temneparypa.

9 - Aapec 3aBofa-U3roToBuTens.

10 - HoMuHanbHbIit AnanasoH BXOAHOTO HANPSHKEHNS.

11 - KonnyecTso a3 BXOAHOTO curHana.

12 - HomuHanbHasi BXoaHas yactoTa.

13 - HomuHanbHIi BXoHOM TOK MHBepTopa (pexiim neperpyakt ND n HD).
@

Puc5.1: O uo

14 - [InanasoH BbIXOHOrO HaMnpskeHUs

15 - KonmuyecTtso a3 BbIXOAHOTO curHana

16 - [InanasoH BbIXOAHbIX HACTOT (C Y4ETOM HACTPOEK NPONU3BOAUTENS).
17 - HoMMHarbHbI BbIXOAHOW TOK MHBEpTOpa (pexvim neperpy3akv ND v HD).
18 - Cneumdukauus neperpysku uiBeptopa ans ND n HD.

19 - Knacc B ch i

20 - MoTepu MHBEpTOPa NPU HOMUHANLHOM cocTosHM (90,100).

21 - lop BeInycka.

22 - CepTudpmkaums uHBepTopa.

23 - QR-koa MHBEpPTOPA.

24 - MAC-agpec uHBepTOpa.

OHHOU Ha CFW900

6 O CFW900

MpeobpaszoBaTens vyactoTl CFW900 - 3T0 BbICOKONPOM3BOANTENBHOE YCTPOICTBO, KOTOPOE NO3BONSET
ynpaBfsiTb CKOPOCTbIO M KPY TALLMM MOMEHTOM TPeXdasHbIX MHAYKLMOHHbIX ABUraTenei u apuratenemn
C NOCTOAHHBIMW MarHuTamu (PM).
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Puc6.1: briok-cxema npeoGpasosartens CFW900
7 OBO3HAYEHUA
Ta6nuuya 7.1: HomeHknamypa uHeepmopoe CFW900
CFW900 D 90 T | 4 [ pB | 20 | Y2 | B | - | - | -
| W om v v v v v x| x| X X
[)

| Wnentudukauus cepum usgenus: CFW900
I Paamep pamsbl: A,B,C,D unu E
mn HomuHanbHoe sHaveHne Toka ND:
02P8=2.8A/03P6=36A ..
0110=110A/0135=135A ...
\% Konuuectso a3 anektponutaHums:
B = ogHobasHoe unu TpexdasHoe
T = TonbKo TpexdgasHoe
\Y Hanpsikenue nutaHums:
2 =200-240 B nepem. Toka (paamepbl pambl A, B u C), 208-240 B nepem. Toka (pa3mepbl pambi D u E)
4 =0t 380 no 480 B nepem. Toka
Vi TopmoxeHue:
NB = 6e3 TopmoxeHus IGBT (paamepbl pambi D v E)
DB=crT IGBT
vii CreneHb 3awmTbl:
20 =1P20
21=1P21
N1=UL tvn 1
Vil DyHKUMOHanbHas 6esonacHocTb:
Y2 =C dy 1 STO 1 SS1-t
IX Umn:
MycToin = YMU Ges Bluetooth
B = HMI ¢ Bluetooth
X W3apenue co cneunanbHoii annapaTtHoii Bepcuei:
MycToe = cTaHpapTHoe o6opyaoBaHne
HEC = MpoAaykKT ¢ nnaTtoi ¢ A0NONHUTENbHBIM NOKPLITUEM
Hx, Hxx unu Hxxx = [ipyrue tunsi oro
XI MpoayKT co cneunansHol Bepcueil NPorpaMMHOro o6ecneyeHus/npoLInBKN:
MycToe = cTangapTHoe nporpammHoe obecneyeHne/npowmneka
Sx, Sxx nnu Sxxx = CneuuanbHoe npor
X Basopckoil cydduke:
MycToe = cTangapTHoe 06opyaoBaHmue
-Ul = uHBepTop nocraensieTcsi 6e3 ynakosku (Bo3aBpaTtHas ynakoeka)
-GX = rpynepHbIi NYHKT X

8 YCTAHOBKA U NOAKNKOYEHUE
WN3beranTe:

= [psiMOro BO3AeVCTBUS COMHEYHOro cBeTa, A0XASA, BbICOKON BMIAXHOCTU UK MOPCKOro BO3AyXa.
= BocnnameHsiemble Unu KOPPO3UIHbIE rasblKULKOCTU.
= YpeamepHoii BUGpauum.

[ ] |-|bIJ'IVI, MeTannmyeckmx 4acTtuuy U MacrigHoro TymaHa.

8.1 PACMONOXXEHME U MOHTAX

Bo3moxHa ycTaHOBKa MHBEPTOPOB Ha MOBEPXHOCTM uNnu Ha dnaxue. MNpu dnaHueBoOM MOHTaxe
3a7HAA YacTb MHBEpPTOpPaA (KOTOpPasi COAEPXNT pagnaTop N BEHTUIATOP) YCTaHaBNMBAETCA CHapYXun
naHenu. B pesynbraTte oxnaxaanlmin BO34yX CUII0BOroO MOAyns ocTaeTcs 3a npeaenamu wkada.
YacTb nHBepTOpa cHapyu Wwkada umeeT knacc 3awutsl IP55°/ UL Trna 12.

[ns o6ecneyeHns cTeneHu 3aWwmnTbl NaHe M Heo6XoAMMO rapaHTMpPOBaTL Hafnexallee ynioTHeHe
Mexay OTBEPCTUEM NaHEeNW 1 pnaHuem UHBepTopa.

YcTaHoBUTE WHBEPTOP B BEPTUKANIbHOM NMONOXEHUN Ha pOBHOVI n BepTVIKaJ'IbHOVI NOBEPXHOCTH. Pawmbl
A..C MOryT yCTaHaBIMBaTbCA B rOPU3OHTANIbHOM MONTOXEHUU MPpU yCNoBUn CO6J‘IPO[J,EHM$I NONOXeHus,
yKkasaHHoro B n. 3.1.3 pykoBoACTBa No aKcnnyaTauun.

MHuBepTopbl pam A ... D MmoryT 6biTb pacnonoxeHbl 6ok o 6ok 6e3 3azopa mexay HUMu. B atux cnyyasx

BEpXHNE BEHTUNSLMOHHbIE OTBEPCTUSA [OMXKHbI ObITb CBOOOAHBIMM ANSA LMPKYNSLMM BO3ayXa, TO eCTb
ncnonb3oBaTh kKomnnekTsl IP21 1 UL Tna 1 HeBo3MOXHO.

BHUMAHME!
MwuHMManbHble Tpe6oBaHUA K MOHTaXHbIM 3a30paMm [ns Hagnexatleit LUpKynsuum oxnaxaaroLero
BO3JyXxa nNpuBefeHbl Ha pucyHke 8.2 n B Tabnuue 8.3.

| ———C1—p>]

a) BHewHue pasmepsi

BapHss yacTb MepeaHsas yacTb

7
MHBEPTOPA WHBEpPTOPA
7N |22 pTop pTop aS—PL
== N
| | 7
= v
=S ] @
- X :
== 3
== T
. |IE8 + s Y
W e © BoapywHbIit ﬁ © ’O
ﬁBo:qywHMﬁ b 4 noToK ¢ Makcumym
% noToK oc2 3mm ’ o
b) MosepxHocmHoe kpenneHue c) ®naHyeesoe kpenneHue
Puc8.1: BHewHue pasmepbl UHBEPMOpPO8
Ta6, 8.1:B pasmey poe
é Al B1 c1 D1 E1 F1 a2 b2 a3 b3 c3 d3 e3
& MM MM MM MM MM MM MM MM MM MM MM MM MM
g [awiim] | [aroim] | [aronm] | [aroim] | [aoim] | [aronm] | [arovm] | [aoim] | [aoim] | [awonM] | [aronm] | [aoiim] | [aroim]
Pamka| 145 245 222 333,5 115 250 130 120 120 136 226

65 269
A | 57] | [9.65] | 1874] | [2,56] | [10,59] | [13,13] | [4,53] | [9,84] | [512] | [4,72] | [4,72] | [5,35] | [8,90]

Pamka| 1652 | 359,3 | 228 | 702 | 385 | 4489 | 125 370 150 | 1774 | 1771 | 158 | 342
B | [65] | [1415] | [8,98] | [2,76] | [1516] | [17,67] | [4,92] | [14,57) | [59] | [6,97] | [6,97] | [6,22] | [13,46]

Pamka| 200 | 430 204 | 1364 | 460 | 5193 | 150 425 175 210 210 188 405
Cc | (7871 | (16,92 | [11,57] | [5,37] | (18,11] | [20,45] | [59] | [16,73] | [6,89] | [8,27] | [8,27] | (7,41 | [15,95]

Pamka | 250 602 294 135 625 700 200 600 220 290 298 238 565
D [9.84] | [23,7] | [11,57] | [5,31] | [24,6] | [27,56] | [7.87] | [23,6] | [8,66] | [11,41] | [11,73] | [9,37] | [22,24]

Pamka| 335 620 358 169 675 763,4 200 650 275 320 320 316 620
E [13,19] | [24.4] | [14,09] | [6,65] | [26,57] [29] (7,87] | [256] | [10,83] | [12,60] | [12,60] | [12,44] | [24,41]

*Honyck pasmepos d3 u e3: +1,0 mm (+0,039 atoim,
*[onyck apyrix pasmepos: = 1,0 mm (+ 0,039 atoiim).

Ta6nuuya 8.2: BuHmbi 055 KpenexHbIx omeepcmuli

KpyTawmit momeHT H.m
Mopent ‘I:\} :\:II’ Py [Q)I;‘HT-AIOﬁM] )
PamkaA| M5 M5 5 [44,2]
PamkaB | M5 M5 5 [44,2)
PamkaC| M6 M6 8,5[75,2]
PamkaD | M8 M8 20[177]
PamkaE| M8 M8 20[177]

(1) PekomeHayeMblit KpyTALLMIA MOMEHT Ansi chKcaLi MHBEPTOPOB.

9.1 UYOEHTUOUKALNA KNEMM MUTAHUA U 3A3EMITIEHUA

R/L1, S/L2, T/L3: MNMopakniodeHne kabens ceTn 31ekTponnTaHns NnepeMeHHoro Toka.
DC-/-UD: otpuuatenbHblii NO0C UCTOYHMKA NUTaHUA nocTosHHoro Toka (DC).
BR: nogkntoyeHne TOpMO3HOro peaucropa.

DC+/+UD: NnonoXuTenbHbI MOMOC UCTOYHMKA NUTAHUA MOCTOAHHOTO TOKa.

Mopknioyenne kabenen U, V u W: geuratensi.

@ 3asemneHne.

NPUMEYAHUE!

Moagenn CFW900A04P5B2, CFW900A06P0B2, CFW900A07P3B2 n CFW900A10P0B2 moryT
3KCMyaTMpOBaThCsA C 0AHOMA3HLIM UCTOYHNKOM MUTaHNS 6€3 CHIKeHUA HOMUHANbHOIO BEIXOAHOTO
Toka. B aTom cnyyae ogHoasHbin UCTOYHNK MMTaHNSA MOXeT BbiTb NOAKMIOYEH K ABYM Mobbim
BXOAHbIM KNeMmam.

<
(b) Pazmep pambl D
Puc9.1: a) do c) Knemmbl numanus

(a) Paamepbi pambi A...C (c) Pazmep pambi E

BHUMAHME!

Mpy NoaKNOYeHUN MUTAHWS 1 3a3eMIIeHUsT C MOMOLLbIO T’MGkMX kabenen Heo6xoANMOo Ucnonb3oBaTh
noAxoAsime KnemMmbl.

YyscTBuTenbHoe obopyaosaHue, Takoe kak MJK, perynatopbl Temnepatypbl n kabenu Tepmonap,
AOMKHO HAX0AMUTHLCA Ha paccTosiHUK He MeHee 0,25 meTpoB oT NpeobpasoBaTenen YacToTsl U kabenen,
COeVHSIOLNX MHBEPTOP C ABUraTenem.

NPUMEYAHMUE!
= ObecneybTe HesaBuUCUMble kabenenpoBoabl AN PU3NYECKOro pasfeneHns CUrHanbHbIX,
ynpaBnsiowWwmx 1 cunosebix kabenen (cm. pasgen 3.2 pykoBoAcTBa Nonb3oBaTtens).

OMACHOCTb!

= MHBepTOp GyaeT NoBpexXAeH, eCU BXOAHOW NCTOYHUK MUTaHUS NOAKIIOYEH K BBIXOAHBIM KeMMam
(U/T1, VIT2 unn W/T3).

= [epep BKMIOYEHNEM MHBEPTOPA NPOBEPLTE BCE COEANHEHMSI.

= B cnyvyae 3ameHbl cyuwecTtBytolero nieeptopa Ha CFW900, npoBepbTe, COOTBETCTBYIOT N
ycTaHoBKa U MPOBOAKA MHCTPYKLMSM, MEPEYUCTEHHBIM B PYKOBOACTBE MONb30BaTENs.

BHUMAHMUE!

= WHBepTopbl nuHnm CFW900 moryT paboTtaTb B CeTsiX 3neKTpocHabxeHus ¢ rnyxo3a3emMrneHHon
HelTparnblo, B CETSX C TPeyronbHbIM 3a3emneHvnem u ceTsix |T (He3asemneHHas HeiTpanb Unm
3a3eMIieHMe Pe3nCTOpPOM C BbICOKMM OMWUYECKMM COMPOTUBNIEHUEM). McknoyeHne: MHBEPTOPbI
pamku A He MoryT paboTaTb B CeTsIX C TPEYrofibHbIM 3a3emneHnem u UT ceTsx ¢ pe3ncTopHbIM
3a3eMIneHnem.

= [Ina paboTbl B AenbTa-yrnoBbix 3a3eMneHHbix ceTsix n U T-ceTsax Heobxoamumo oTknounTe dunetp RFI.

= Hes3aBMCKMMO OT TWMa 3NEKTPOCETU, NHBEPTOP BCEraa AOIKeH ObiTb MOAKIIOYEH K 3alUTHOMY
3a3eMIIeHNI0 B COOTBETCTBMM C NyHkTOM 3.2.5 pykoBoACTBa nonb3oBaTensi.

9.2 NOAKNIOYEHUE K CETU MUTAHUA

vl T
W

Puc8.2: C80600HbIe 3a30pbl 01 6eHMUIAUUU

Ta6nuya 8.3: Ceo600HbIe 3a30pbl Orisi 8eHMUNAUUU

Pasmep 3awura A B Cc D
pny OueHka MM [atoiim] | mm [alonm] | MM [aroiiM] | Mm [aronm]
R 1P20 25(0,98] | 25[0,98] | 10[0,39] 01[0]
P21 /UL tun 1 25[0,98] 25[0,98] 10[0,39] 30[1,18]
5 1P20 40[1,57] | 45[1,77] | 10[0,39] 0[0]
IP21/ULTun1 | 40[1,57] | 45[1,77] | 10[0,39] | 30[118]
c 1P20 110 [4,33] 130 [5,12] 10[0,39] 0[0]
1P21/ULtun1 | 110[4,33] | 130(5,12] | 10[0,39] | 30[1,18]
5 1P20 110[4,33] | 130([512] | 10[0,39] 01[0]
IP21/UL t1n 1 110 [4,33] 130 [5,12] 10[0,39] 30[1,18]
= 1P20 150[5,9] | 250[9,84] | 20[0,79] 01[0]
IP21/ULTun1 | 150(59] | 250([9,84] | 20[0,79] | 30[118]

9 NIEKTPUYECKAA YCTAHOBKA

BHUMAHME!

[ns 3awuTel MHBEPTOPa MUCMONb3YTE NMPeAOXpPaHUTENN UM aBTOMaTUYeckue BbIKMloYaTenu Ha
6r10Ke NUTaHUs UHBEPTOPA.

[ins nony4eHuns 4ONONHUTENBHON MHOPMaLMK CM. NYHKT 13 AaHHOro pykoBOACTBA U MHGOpMaLmio,
cofepxallylocs B pyKoBOACTBE MoNb30BaTens.

OMACHOCTb!

= Cnepytowasn niopmauus sBnseTcs pykoBOACTBOM AnNs NpaBuibHONM ycTaHoBku. CobnioaaiTte
AeiicTByloLMe NpaBuna Ans 9N1eKTPOoYCTaHOBOK.

= [NepenHavyanom ycTaHOBKM y6eAMTeCh B TOM, YTO UCTOYHWK MUTaHWS NTepeMEHHOro Toka OTCOEANHEH.

BHUMAHMUE!

3awmra oT KOPOTKOro 3amblkaHusi NpeobpasoBaTens He o6GecneynBaeT 3aWmuTy OT KOPOTKOro
3amblkaHus 4ns uenu dugepa. 3awmuta oT KOPOTKOro 3amblikaHus Luenu dpugepa [omkHa GbiTb
obecneyeHa B COOTBETCTBUM C AENCTBYIOLMMU MECTHBIMY NpaBuUnamMu n HopMamm.

ﬂnMe npeaoXpaHuTent Skparuposatine
Paambikarowui (a) (b)
Tenb
Puc9.2: (a) Cunossie u 3asemnstoujue coeduHeHusi u (b) Jemanu coeduHeHus akpaHa kabensi dsuzamens
OMACHOCTb!

MpeobpasoBaTtenb AomkeH BbiTb OCHALLEH YCTPONCTBOM, NO3BOMSAOWMUM OTCOEANHATL BXOAHON
WUCTOYHMK NUTaHUSA. OTO yCTpOIﬁCTBO AOJKHO OTKMAKYUTb NUTaHne Npu HeOﬁXO,qIAMOCTIA (Hanpmmep, BO
BpeMsi paboT No TEXHUYECKOMY 06CNyX1BaHWIO).

9.2.1 NoakntoyeHue Kk 3a3eMneHuto

OMACHOCTb!

= [peobGpasoBaTtenb AoMmKeH ObiTb 0653aTeNbLHO NOAKMIOYEH K 3alUTHOMY 3a3emneHuto (33).

= Vcnonb3oBaTb NPOBOAKY 3a3eMIIeHUss cOpTaMeHTa He MeHee ykasaHHoro B Tabnuue 3.5
PYKOBOACTBA Nonb3oBaTens.

= [MopKMoYNTL TOYKM 3a3€MMEHUs MHBEPTOpa K KOHKPETHOMY 3a3eMISOLEMY CTEPXHIO, UMK K
KOHKPETHOW TOYKe 3a3eMNneHuns,unu k obuiei Touke 3azemnenus (conpotuenexue < 10 Om).

= [1na cooTBeTcTBMA cTaHAapTy |IEC 61800-5-1 noagkniounTe MHBEPTOP K 3eMIe C MOMOLLbIO
OAHOXWUMBHOrO MeAHOro kabens ¢ MUHUManbHbLIM NPOBONOYHbEIM kKanubpom 10 Mm? nnmn
[BYXXUMbHOrO kabens ¢ TakuM e NPoBOMOYHbIM Kanubpom 3a3eMnsioLero kabens, kak ykasaHo B
Tabnuue 3.5 pykoBoAcTBa NONb30BaTeNs, MOCKOMNbKY TOK yTeUKM npeBbiwaeT 3,5 MA nepeMeHHoro
ToOKa.

= He ncnonbayiiTe NPOBOAKY 3a3eMreHWsi BMecTe ¢ ApyruMm obopyaoBaHueM, paboTaiolwum nog
BbICOKMMU TOKaMU (HanpumMep, 3N1eKTPOABUraTENU BbICOKON MOLLHOCTU, NasnbHble MallyHbl, U 4p.)

9.2.2 innammyeckoe TopMoxeHue

NPUMEYAHUE!
Bce mogenu A, B, C, D E c cydbcpukcom DB umetoT BHyTpeHHWI Topmo3sHoii IGBT. Bonee nogpobHas
MHopMaLus No ycTaHoBKe NpuBefeHa B nyHkTe 3.2.4.2 pykoBoAcTBa Nonb3oBaTens.

9.2.3 BbixogHble CoeguHeHus

BHUMAHME!

MpeobpasoBaTenb UMeeT 3NIEKTPOHHYO 3aLUTY SNEKTPOABUraTENs OT Neperpy3ku, KOTopas AoxXHa
6bITb OTPErynupoBaHa B COOTBETCTBUM C NPUBOAWUMBIM anekTpoasuratenem. Ecnu Heckonbko
anekTpoABUraTenen NoAKIYEHbI K OAHOMY NpeobpasoBaTento, Ha KaxAabli aneKkTpoasuratesns
crnepyeT yCTaHOBUTL OTAENbHOE pPese 3allnTbl OT Neperpysku.

Bawmra gpuratens ot neperpysku, goctynHas 8 CFW900, cootsetctByeT ctaHaapTam IEC 609047-
4-2 n UL 61800-5-1, obpaTTE BHUMAHNE Ha CreaytoLLyio MHhopMaLnio:

m Tok "oTkntoyeHus", paBHbii 1,25 HoMmmHanbHoro Toka asuratens (C2.1.5), oTperynupoBaH B
COOTBeTCTBYOLEM MeHHo "lMyck".

= MakcumanbHoe 3HaveHne napameTtpa C7.4.6 (Tennosoin knacc agsuratens) - 3 (knacc 20).

= MakcumanbHoe 3HaveHune Ansa C2.1.11 (koappuumneHT obcnyxuanus asuratens) coctasnsiet 1,15,



= MakcumanbHoe 3Ha4YeHne napameTpoB Toka neperpy3sku C7.4.3, C7.4.4n C7.4.5 coctaenset 100 %.

[Ans NnpaBuUnbHO YyCTaHOBKMU KOHTPOMbHOW NPOBOAKN:
= Vcnonb3yiite kabenbHblii COPTAMEHT B COOTBETCTBUM C Tabnuuen 9.2.

13 NEPEYEHb MOOENEN CEPUN CFW900

BHUMAHMUE! nnTanms
o ® Vcnonb3yiTe aKpaHMpOBaHHble kaGenu ANs BXOAOB/BLIXOAOB ynpaBneHus u ceTei ceasn. Ecnu gnuHa
Ecnu mexay vnHBepTOpOM 1 ABuraTenieM yCTaHOBIEH pa3beAUHNUTENbHLIN BbIKOYATENb UNn abens n);l)eabu.u;m 38 M, 333EMAUTE FKPAH Ha OBOMX KOHLIAX ynp T T L 7D T R0 S ﬁ-—m“m""ﬁm"e"mz paihep nposoRa | () ® P sh.mﬂi'il',ﬁ".":"c":aﬁ".'rﬁ';'m -
"n ’ g o = UCNONb3ynTe TONBKO MeAHbII 'eKoMeHAYeMbIit
KOHTAKTOp, HWKOTAZ He NCMOMNb3yUTe X C BpallaimMcsa ABUratenem niv ¢ HanpsxeHnem Ha = KaGenu ynpaBneHnus, cBsau 1 yaaneHHoro YMU fonxHbl GbiTb OTAENEHB! OT ApYrix kaGeneil (kabenu BBoaa u nposon (75 °C (167 °F)) MOMEHT 3aTsKN ULES
BbIXOAE NHBEPTOPA. nBuratens 110/220 B nepemMeHHOro Toka 1 T. A1.) B COOTBETCTBIM ¢ Tabninuelt 3.10 pykoBoacTBa nonbaosatens. Ecrn alND____ L - i M (cpyHT-at0i Crangapr IEC (M) — c"“gﬂu"c’mlf";mﬁ“wmwe
9Tu kabenu AoMmkHbI NepecekaTtb Apyrve kabenu, 3To AOMKHO BbITh cAenaHo nepneHANKYNsipHO, C MUHUMATbHbLIM Mogens. o o g 4 B Mnaskue npenoxpaHuTeny Makcumanthoe | MunMMankHele
9.3 COEAUHEHUA YNPABNEHUA paccTosiH1eM 5 CM B TOUKe NepeceyeHus. B':m::ﬁ 220B/ 230 B/| HK3 B,‘r’;m"' 2208//230 B/ HK3 | el | § H O R CATTEIOWE) Toxa o | e e
o ® Pere, KOHTaKTOpbI, CONEHONAbI UMW KaTYLLIKU 3MEKTPOMEXaHUYECKOrO TOPMOXEHMUS!, YCTAHOBMEHHbIE PSAOM C e 60y S0 Hz 230 B 60Tu|50Hz 2308 wm® | AWG 3 = = £ E Makcumym Pt Mpegoxpanutens WEe nj BuIkniovaTens X BbICOTa X
Ne MHBEPTOPaMu, MOTyT CO3AaBaTh NOMEeXW B Lienu ynpasnenus. [Ans ycTpaHeHus aToro agcekta RC-racutenu (ND) P(';W P'g" P:"" '°x'|:|°"' (HD) Pg""' P'g" P::" 2 8 npenobp;r]mrenn "°M1*_’::F“a"“ Cebinka T T n wupuHa) [Mm
4 |Pasvem XC1 (CFW900-10S): uudpoBLIe i aHaNoroBsIe BXoAk! U BEIXOAbI, AOMKHBI BbITh NOAKMIOYEHb! NapannensHo KaTylukaMm 3TUX YCTPOUCTB MpW MUTaHWM NEPEMEHHbIM TOKOM, a [Mnews) | [CV1 | KBTI | [HP1 | [Mnewu] | [CV] | [kBT] | [HP] & Tox [A] pori]
BXOA ANst BHELWHEro UCTOYHMKa NUTaHVs v cesian RS-485 CBOBOAHLIE AMOAB! - MPY MATAHMY MOCTOSHHBIM TOKOM. CFW900A04P6B2 46 15 [ 14 | 1 4,6 T RER N 1 25| 14 300 15 FNH000-20K-A - - 15
2 Pasbem XC2 (Moaynb Th): DyHKuMn STO 1 SS1-t . CFWS00A06P0B2 6 2 15 | 15 6 2 15 | 15 ) ! 300 15 FNH000-20K-A - - 20
3 |Pasbem XC3 (cnot ans kapt microSD): N03BONSIET KONMPOBATH NApaMeTPs! 1 T: 9.2: Ka6 C 0151 MOOKIN0YEHUS CUCMEMb! yripageHus CFW900A07P5B2 75 2 15 | 2 75 2 | 15 | 2 |254@[1a12@ 4|12 300 15 FNHO000-20K-A - - 30
coxpaHsTb nporpammbl SoftPLC (cm. p: TBO NO NpoT| K p np ® CFW900A10P0B2 10 3 2,2 3 10 3 2,2 3 2,5/6@|14/10@ 6 | 10 685 20 FNH000-20K-A - - 40
4 | Pasbembi XC4A 1 XC4B: asyxnoprosoe coeanrerme Ethernet (RJ45) KanuGp nposoanuka Ges knemmb! p n 3auncrka CFW900A04P6T2 26 15 | 14 | 1 46 15 | 11 | 1 g _ 300 15 FNHO00-206A | | - - 15
(cM. pyKOBOACTBO N0 0GMeHy B cev Ethernet) Pasvembl iy, M. Unm anuka CFW900A06POT2 6 2 [ 15 | 15 5 F30 K I O IR -3 PN 259 300 15 FNH000-20K-A | 10007 T4 I <40A - - 20
5 | DIP-nepekniodaten S1 1 S2: KOHUrypaLus Moayns 6e30nacHoCT Mm? (AWG) 3HaueHne Mm? (AWG) mm? (AWG) 3HaueHne Mm? (AWG) | KN1EMME! (mm) CFW900A07P5T2 75 2 | 15 | 2 6.8 2 | 15 | 2 ’ ISg= 300 15 FNHO00-20K-A - . 30 Pyt
6 Pasbem XC6: Pasbem DB9 ans nogknioueHus HMI/ynanerHoro HMI XC1 0,2 (24) 1,5 (16) 0,25 (23) 1,5 (16) 10 CFW900A10P6T2 10,6 3 3 3 96 3 22 | 3 = g & 300 20 FNHO00-20K-A - - 40 o :
ObbeauHnTensHas nnata CFW900-4SLOTS: obecneunsaeT YeTkipe crota XC2 0,2 (24) 1,5 (16) 0,12 (26) 0,75 (18) 10 CFW900A13P0T2 13 4 3 3 1 3 | 3|3 4 12 412 300 20 FNHO00-20K-A - - 50
7 ANA NOAKNIoYeHNs akceccyapos. Mo ymonuawuio cnot A saHaT CFW900- XC30 0.2 (24) 2,5 (12) 0,25 (23) 2,5 (12) 8 CFW900A19P0T2 19 6 55 5 16 5 4 5 10 10 685 25 FNH000-35K-A - - 70
REL-01 > . . . CFW900B26P0T2 26 10 | 75 |75 22 7555 75| 6 o slel g 1100 35 FNHO000-40K-A - - 100
8 XC30 (CFW900-REL-01): peneiHbii Bbixos, 10 3ANYCK CFW900B34P0T2 34 125 [ 92 | 10 28 10 | 75 | 10| 10 g 10 1100 40 FNH000-50K-A | Mio6oit Tvn J <90 A - - 125
9 CR2032 akkymynsTop [AnNs 4acoB peanbHOro BpemeHu. Mcnonbayite 1.8 A1 (M > CFW900B45P0T2 45 15 1 15 35 125 | 9,2 10 16 6 g 6 1100 60 FNHO000-63K-A - - 150
. BeinonHeHune npoue bl OPUEHTUPOBAHHOrO 3anycka 4Yepes napameTt . acTep - 2
Hen NNIOCKOrYBUb! WM MMHLET ANA CHATMA/SAMEHE! Ky MynATopa pouenyp p P y P P P P CFW900C56P0T2 56 20 | 15 | 20 47 15 | 11 | 15 H f=| 2= 1700 80 FNHO0-80K-A - 80 Mersen A100P80-4 200
OpVEeHTUPOBaHHbIN 3anyck). 25 PR P 238 &3
28 = 600x800x500
2. BhiNonHUTe crieflytoline AencTBus: CFW900C70POT2 70 25 | 185 | 25 59 20 | 15 | 20 g 4l 2 H ge| g2 3850 100 FNHO00-100K-A - 100 Mersen A100P100-4 250 @ 631 x10 7)
g gl %85| =5
11 QAHHBLIE O MATAHUN CFW900C80POT2 80 30 | 22 | 30 70 25 |185| 25 | 35 3 | £ g 3850 100 FNH00-125K-A - 150 Mersen A100P150-4 300
CFW900D0110T2 10 40 | 30 | 40 92 30 | 22 | 30| 50 110 5= = 16200 125 FNHO00-200K-A - 125 Mersen A100P125-4 300
Ta6nuya 11.1: BXxoOHble U 8b1X00HbIE XapaKmepucmuKu uHeepmopa 2| 338 | 33g
7 z CFW900D0135T2 135 50 | 37 | 50 110 40 | 30 |40 | 70 | 20 5| 888 | zEy 25313 200 FNHO00-250K-A - 200 Mersen A100P200-4 400
nosuumm "IV u V" K:nosuecra; ¢;3 n B2 T2 T4 35| 3 | 13 o 2 3%‘; 500x1000x500
3| 58% =582 (19.7x39.3x19.7)
5 §8= TEST
o ToKa CFW900D0150T2 150 60 | 45 | 50 124 50 | 37 | 40 | 95 3/0 35¢ g g B 25313 200 FNH1-250K-A - 250 Mersen A100P250-4 400
zea | 28
« =
Konuuectso chas (sxoa) 1unm 3 3 3 S
HD: 5
Pamku A, Bu C: 200 ... 240 B 95unu | HD:3/0| & o =
n 20 o, ZHO B (cpenHekBagpaTUyHOE 3HaYeHue) S0 o GBI 2x25 |wm2x3| & @ 2
[ BXOAHOE T4HOE Pamicn D E: 208 . 240 B (cpeaHeksazpaTuiHoe CFW900E0172T2 172 60 | 55 | 60 150 60 | 45 | 50 | B XD | 3 | 50| 10 & |z2 101250 250 FNH1-350K-A - - 500
:208.. = =y
SERBILE) (cpenHekBaapaTUyHOe 3HaueHue) SERBIIE) 92 MS”SVI wn 2x2 § g ﬁ i
TOD
YacToTa BXoAHOrO 50/60 Iy (ananasox: 48 ... 63 ) HD: H 833
Hecummetpus das <3 % mexay MR 95w | HD: 8/0| 3 ; BER . 600x1000x600
oo o CFWO00E0195T2 195 75 | 55 | 75 160 60 | 45 | 6o | %3O |2 70| 20 850 101250 300 FNH1-350K-A (10007 T J <450 A - - 500 (23.6x39.3x23.6)
(ceTeBbix i Makcumym 1 8 MaHyTy 120 unu| unm 2x1 e g% S
s
_— e WS00-I0sS e Paavep pamku (A) TT/ TN/ IT (ip epra 2480 5 |52
Buabl anektponutanus (1) HD: 250 £ o8
Pasbem XC1 Pa3amepebl pamok B, C, D, E: TT/TN/IT / lensta - npsamoe 150 o El =g
OnucaHue ®YHKUMSA N0 YMONYaHUIO (€CNK ecThb) KM (knacc KMA) (2) IE2 (IEC 61800-9-2 / EN 50598-2) CF 2 250 100 | 75 | 100 21 75 | 85 | 75 | 2x80 |yn 0 95| 300 e g 101250 300 FNH2-400K-A - - 600
LGE L || LI nuTauus Toka (3) oo | 2x2 = -
1 AO1 AHnanorosblit BbiBOA 1 CkopocTb 2 P ABNC 270
2 AO2 Ananorosblii BbiBoA 2 Tok anekTpoasuraTens 229 ... 400 Vdc=B 229 43’;:7&:;8 :OC.T Toka oni NWTaRWA 1
3.8,18,26 | GND Covinka Ha uens YPaBNeHMA finanazon wanpmxers a exoae (Vdo) nocT. Toka Pamkn D v E: 436-8008 nocr. Toxa XapaKTepUCTUKM HOMUHANLHOTO TOKA U TUNOBLIE ABUraTenn PeKoMeHAyeMbIit pa3Mep NPOBOAa - BuHT (Tun) 3aWUTE! CreunduKaums 3awnTs
4 C Ccbinka Ha nHTepdeic RS-485 2 ... 400 Vdc=B nocr. Toka MCTIONb3yiTe TOMBKO MEAHbIA MPOBOA | PekomeHayemblit BBIKNIOYATenNs - B COOTBETCTBUM
5 A(-) UnTepdeiic RS-485 oTpuuaTensHbIi a b i ‘75"5 (167 °F)) o MomenT saTXKN = = = T £ ULuIEC
6 B (+) MonoxuTensHbi uHTepceiic RS-485 Houmansru (fswnom) P Pamka A .. D 4 kT J0D b __ (o (yeroivl] | e EIEE TS "MT,,,";M.;W B
7 VIN BXOA BHELLHEro MCTOYHNKA NUTaHus +24 B Pawka E: 2 ki Mogens. He feuratent He o 5 S o Mnaskue EEED pa3mepb!
[oCT. Toka [MvanasoH perynuposku ©© 5 ... 16 kI I Seol ) B ] B;a“xm;" 440 B/ 400 BI HK B;;m:l" 440Bi[400 B/| HKS Sfc g 3 % S T0KR. nanenu
2
9,25 VBbix | BbIX0A UCTOYHMKA NUTaHUs +24 B nocT. Toka Pamka E: 1... 8 kTy 60Ty | S0Hz 1460 B 60Ty | 50Hz|460B| wmm* AWG FHl AWG = = § S Makcumym It | MpegoxpaHuTens WEG o | BuikiouaTens (:Lygm’xx
10 DIt L i BxoA 1 Pa6oTa/CTon (ToMbKO B AUCTAHLMOHHOM pexume 2) Anuna kabens ABuratens lo,Hom (ND) | Priom | PHiom | Prom | lo,Hom (HD) | Puom | PHom | PHom 2 2 ] Cebinka wupuHa)
= 8 A Tok [A] Tok [A] Tok [A] L
1" DI2 Lincposoit Bxog 2 HeT He06Xx0AMMOCTM UCNONB30BaTH BLIXOAHOE 200 m (cBbiwwe 100 M HeoBxoauMO Ucnonb3oeaTh LLIVIM-Moaynsumio Ans ANUHHBIX [Mneuw] [CV] | IxBr] | [HP] [Mneuw] [CV] | [xBr] | [HP] J [A%] ox [A] ok Al ok Al KA mm )]
2 DI3 1 A exon 3 DPeaKTUBHOE CONPOTHBNEHNE xabeneii) " CFW900A02P8T4 28 15 | 11 | 1 24 15 | 11 | 1 o 300 15 FNH000-20K-A - - 15
CFW900A03P6T4 36 2 |15 | 2 28 15 | 14 | 1 H 300 15 FNH000-20K-A - - 15
13 DI4 Lncposoii Bxoa 4 C BbIXOAHBIM PEaKTVBHbLIM CONpPOT 500 m - 8 8 B 8 25 12 05| 14 |@|%
14 DI5 L i Bxoa 5 Bxoa A AN KOAOBOTO AaTyMKa C cuHycouaanbHbIM UNLTPOM Ha BbixoAe 000 e & 48 3 22 1 8 39 2 115 1 2 i g |- 2 = 300 s FNHO00-20K-A ioBoit vn J <40 A - - 15
“ HBepTOpa 5000 m CFW900A06P5T4 65 4 3 3 53 3 |22 3 g i%s| 2o 300 15 FNH000-20K-A |Mo6oi Tun - - 20
15 DI6 Lndbposoii Bxoa 6 Bxoa B ans koposoro aatyvka CFW900A09P6T4 96 6 4 5 8 5 3 5 o gag =) 300 15 FNH000-20K-A - - 30
16 COM O6wyit nposoa BXO[10B Anvna kabens psuratens AonkHa CFW900A14P0T4 14 10 | 55 | 10 12 75 | 55 | 75 4 12 4 12 £ “éi f%ﬁ 685 20 FNH000-25K-A - - 50 (19.7x23.6x19.7)
17 108 VIcTouRMK nuTaHWs 10 B ANA NOTEHUOMETPA coorzzﬁ;:f;i?emc 61800-3:2017 0 ... 200 m (3kpaHupoBaHo B cooTBeTCTBUM C IECE0034-25) CFW900A17POT4 17 125 | 75 10 17 125 | 75 10 10 10 | % g3 bty 685 25 FNHO00-35KA . - 50
19 A+ OnopHasi CKOPOCTb (TONMbKO B AUCTAHLMOHHOM peXuMe - Cl T4 26 20 11 15 21 15 " 15 6 s| 6 g 685 35 FNH000-40K-A - - 100
n \ManbHbIf aHANOroBbLIA BX0A 1 2 (1) Ans paBotbl B ceTsix IT unm ceTsix, aazemnennblxy BHICOK/M UMINEAAHCOM, CrIeayiTe YKasaHAM o JaseMnerjmo‘ MpYBErieHHbIM B pagiene 3241 CFW900B33P0T4 33 25 15 20 28 20 1 20 10 8 g 10 8 685 40 FNHO00-50K-A |Mio6oii Tun J <90 Al - - 125
20 - (2) Yposrn MOXHO HaliT "WEG Ecodrive", AocTynom i ycTpoitcT Android u i0S CFWS900B39P0T4 39 30 | 185 | 25 33 25 | 15 | 20 a8 1100 60 FNHO0-63K-A - - 150
(3) N5t MCTONHMKA NUTaHMS Toka BHELLHIOH Liemb i 3apsK. 0B CFW900 c pamkamu A, B u C 2e — Mersen
;; /:II22+ Indd \ManbHbIii aHANOroBbIil BXOA 2 MOXHO Mop Kriemmy "+ UCTONHMKA MATaHNS TOCTOSIHHOTO TOKa K kriemme DC+ u knemmy "' k knemmam RIL1/L v SIL2IN. B atom criyuae Het CFW800C50P0T4 50 40 2 30 40 30 | 185 30 16 6 a:, ; 6 é = Eﬁf 1100 60 FNH00-63K-A - 60 A100P60-4 200
- BHELLHION NPEBAPHTENbHYIO 3aPAAKY. 33| 16 N o Mersen 600x800x500
23 DO1 Lindposoit Bbixoa 1 (4) YacroTa nepexnioueHs MOXeT BbiTb aBTOMATUMECKN yMeHbILIEHa W3-3a NEPErpy3ky BbIXO/1a UHBEPTOPA, BbICOKOI paryp i cpebl, CFWS00C62POT4 62 50 30 40 50 40 2 30 25 4 % 4 ELc:: ;?,f 3850 80 FNHOO-80K-A - 80 A100P80-4 225 (23.6x31.5x19.7)
i i i i g x : :
24 DO2 Linchposoit Bbixoa 2 (5)EMW;°K°Y’ PagaTOpa liniA paBOT C Hi3KOT BHIXORHOM 4acroroi. (V ) ) o CFW900C74P0T4 74 60 | 37 | 50 62 40 | 30 | 40 3 ] gl g” = 9800 100 FNHO0-125K-A - 150 A 250
. - 1A paboTbl C 4acToTON nepe Bbllwe yacTotbl e sw,nom, BbIXOHOW TOK COrMAcHO PUCYHKY ©.. <] =
Puc.4: Mpumepyt coedureriud Ha XC1 (CFW900-10S) PYKOBOACTB M07630BATENS. CFW900D96P0T4 9% 75 | 45 | 75 75 50 | 37 | 50 35 1 5] * g =% 16200 125 FNHO0-160K-A - 125 M%"SF’,S‘EZ“S_ 4 300
. - (6) Perynwpyercs ¢ warom 0,1 k. -3 EE I3~
Ta6nuuya 9.1: KoHghuzypayusi DIP-TTEPEK/TKOYATEJIEN dnsi ebibopa muna cugHana Ha aHano208bix exodax/spixodax CFW900-I0S (7) TVn MOLYSLYA MOXeT G WaeHeH B napaveTpe C1.4.1.1. CEW900D0124T4 124 100 | 55 | 100 103 75 | 55 | 75 2/0 | 3 2 © E g © §§ & 25313 150 FENH00-200K-A. R 150 M”é‘gﬁ%’:} 4 300 500x1000x500
= o 22E3 -
Bxoa/ DIP n DIP- yatens B Moy Tabmuua 11.2: 5 70 §TE D TEes " (19:7x39.3x19.7)
BLIXOA, nioyaTens pexum (0 i adnuya 11.2: Ikono: u CFW900D0146T4 146 125 | 75 | 100 124 100 | 55 | 100 310 3 H SL g3 25313 200 FNH1-250K-A - 250 MO:SZZQM 400
g 3
Al1 S3:1 o7 -10 Ao 10 B; I: OT 4 go 20 MmA unm ot 0 o 20 MA Vv CmapT-KoA MHBEpPTOPa - CY(HUKC pamkn A ‘ B ‘ @ ‘ D E §
A2 83:2 V: 0710 A0 10 B; I: OT 4 40 20 MA unm o7 0 A0 20 MA Vv "II" (pasmep wkacya nHBepTOpa) D os| D20 | 5
AO1 $3:3 V: 010 a0 10 B; I: OT 4 10 20 MA unm ot 0 10 20 MA v ypa 7 cpenb 6ea 0 ToKa CFW900E0172T4 172 125 | 90 | 125 146 125 | 75 | 100 |"N%s | Npao | 3 | 0 | 10 ; . 101250 250 FNH1-350K-A - - 500
AO2 s34 V: 0t 00 10 B; I: OT 4 A0 20 MA unm ot 0 A0 20 MA Vv Toin 0@ | 50 °C (122 °F) | 50 °C (122 °F) | 50 °C (122 °F) | 50 °C (122 °F) | 45°C (113 °F) w2335 | wnn2x2 | 2 a4, 1258
(1) MapameTpbl, OTHOCAIMEGS K BXORAM/BLIXOFaM, Taloke AOMKHB GbiTb CKOHG Ccm. o Mepen © | 60 °C (140 °F) [ 60 °C (140 °F) 60 °C (140 °F) @| 60 °C (140 °F) @ | 60 °C (140 °F) HD:95 | HD:3/0 | £ S Tio6oii vn J 600x1000x600
p ypacy 0 Toka CFW900E0203T4 203 150 | 110 | 150 161 125 | 90 | 125 ",';‘g 21"2305 ;“’I‘J" g;g S 17 |20 EEEY ] g g X 101250 250 FNH1-350K-A <450 A - - 600 (23.6x39.3x23.6)
XC2 Ton 0@ 60 °C (140 °F) wn 2x50 | unu 2x1 "T8388
HuTens (o] 1) Mepen © 60 °C (140 °F) HD: 100 | HD: 4/0 =
Kofaars N0 MuHUMansHas paGodas Temneparypa 10°C (14 °F) CFW900E0242T4 242 200 | 132 | 200 190 150 | 90 | 150 o g;g NM[‘;"MZi)'(l}U 95 | 3/0 101250 300 FNH2-400K-A - - 600
OGobuenHas i cpeae! (1) HoMMHa/bHbie 3Havel owHoC 2 ocHoBE o ToKa i WEG npn B nyrkre 8.1.4
CTRYKTYPA | e wa oy BraxHocts Bo3nyxa 5... 85% Bes omoneri nosonaTe TaKe 1 Cinvama esinepatypa o i cpet e e EN 61800-5-2 - CuCTeMbl aneKTpONpuBOaa G Perynupyemoi ckopocTbio - YacTs 5-2
i 13 P propa. -5-2 - - -2:
1 AAEPHON ™ YposeHs sar 2 (EN 50178 / IEC 61800-5-1/ UL 61800-5-1) (2) R/L1; $/L2; T/L3 ; U/T1 5 V/T2 ; W/T3 ; DC+ ; DC-. Tpe6oBaHms Ge30MacHOCTH - DyHKLMOHAMbHBIE
6a3bl AaHHbIX Ouenka: 1000 m G)PE
(GNDS) Beicota Make.: 4000 M ¢ ot rom E. EN ISO 13849-1 - besonacHOCTb MalUMH - ANeMeHTbI CUCTEM YNpaBeHnsi, CBA3aHHbIe C
- (4) TepBoe 3HaueHIte - /yis TPEX(AHOTO MCTOUHMKA IHTAHIA 1 NOAK/IOUEHIN ABUIATENIA, A BTOPOE 3HANEHHE - A1 OIHODAIHOIO UCTOUHIKA INTAHMS. 6€30M1aCHOCTBIO - YacTb 1: OGLME NPUHLMNBI KOHCTPYMPOBAHMS
ViGTouRMK UTaK s 0 Ha NUTAHI NMPUMEYAHUE! g EN 62061 - BesonacHOCTb MalMH U MexaHW3MOB - ®yHKUMOHanbHas GesonacHoCcTb
+24 B nocr. Toka Ana MuH (MM AWG 0,5/20 0,5/20 0,5/20 Kabens Kabens ¢ ' o GesonacHocTb a )
2 VINS wonyns ( ) : : : varcrameoi | makcavameon CM. NyHKT 3.2.3 pyKoBOACTBA MONb30BaTeNs Ans MonyyYeHUs MHcopMaLmMn O MPONYCKHON CNOCOBHOCTM GesonacHooTH CUCTEM YNIpaBnenusl, CBA3aHHbIX ¢ GesonacHocTbio
™" o o CeTU 1 NpenoxpaHuTensax NOCTOSIHHOO Toka. IEC 61508 Yactn 1-7 - ®yHKuMoHanbHas 6e30nacHOCTb 3MeKTPUYECKNX/ANEeKTPOHHbIX/
Cornan make. (MM?/ AWG) 6/10 16/6 35/2 2:;1”:;?4‘%% &":x“;‘zm;:y PEROXP NpOrpaMMMpyeMbIX 3MEKTPOHHBIX CUCTEM, CBA3AHHBIX C 6@30MacHOCTbIo
3 SP2 6esonacHocTn Anst Boo (k] byrT) 25/99 10.0/22.0 205/45.2 335/738 63.5/140.0 14 CTAHOAPTbI U CEPTU®UKATDLI EN 20204-1 - BesonacHocTb MawwwH - OnekTpoobopyaosaHne MalnH - Yacte 1: O6une
axona STO2 519, ) § . } ) . ) \ TpeGoBaHis
RoHS fa Ta6nuya 14.1: Cneyugpukayuu cmaHOapmos u 08 COO OnpekTUBbI Cepr
4 ST02 Bxop ™2 (1) Temnepatypa Bo3nyxa Ha BXofe paguaropa. - — H P 2014135/EU Utp UL E184430
Curnan (2) Ecrvt ABe YacTvi uHBEpTOpa HaXOAATCA B OFHOM 1 TOM Xe CPEfe, 3TO MaKCHMAbHas TeMnepaTypa BOKPYT MHBEpTOpa. LSJIHQII_BO%'&" - Cgae""b' CUTIOBOTO 3MEKTPONPUBOAA C PErynMpyemon CKopocTbio - HacTs M3Koe Hanpskenne nel
5 SP1 GesonacHocTu ans (3) Ecnu f18e YaCT! UHBEPTOPA YCTAHOBNIEHbI B Pa3HBIX OTCEKAX 310 paTypa BOKDYr Nepe/Hei YacTi UHBEPTOpa. N ngsa:::ﬂ'l'ﬁo izor;iCHozTg:Ec?;JE:‘ﬁ%:% Teargloqrﬁa':ée ZSZSEETT?A%(:IS OBAHHBIM EMC 2014/30/EU CE -
sxopa STO1 (4) Vicknioverve: mogenu CFWS00CT4POT4 n CFW900D0146T4, umerouuyie Texieckvie xapakTepncruin 55 °C (131 °F). fins paBotel npy Temneparype sbiuwe 55 °C o ate: T lomxoRuT AN Y P L IAVLIAOHND RoHS 2011/65/EU 2015/863/EY | CYHKUMOHanbHas Ceprucpukar TUV Rheinland
6 STOT | Bxoa ™ 1 sHaen Ha 2% °C. Crannapre! & © GeaonacHocTs Per-Ne: 01/205/5867
m EN 61800-5-1 - "TpeGoBaHus 6e30MacHOCTU K ONEKTPUYECKUM, TEnnoBbiM W —
(1) Ans nonyueHus AONONHUTENbHOM MHOPMALYA 1 NPUMEPOB o 6esonacHocTu SHEDOTIIGORM CHCTENaN” s Okopu3aiin 2009/125/EC
A om. o CFWWG00. 12 3ALLUUTA, HEUCMPABHOCTU, ABAPUMHbBIE CUTHATIbI U BO3MOXXHBIE MPUYUHDBI P M 2006/42/EC
8 EN 50178 - "OnekTpoHHoe 06OpyAOBaHME ANA WCMONb3OBAHWA B 3HEPreTMYecKUX alnHb!
Puc9.5: Pacrionoxerue u 661600 pasbema XC2 (Modynb besonacHocmu) 3alWuTa, HEMCNPaBHOCTY U aBapUitHbIe CUTHabI - 3TO (PYHKLMOHaNbHbIE BO3MOXHOCTM CFW900, KoTopbie ycTaHoBKax" ~ .
no3BONISAT NPOCMaTPUBATL CODLITUSA, MOMOraTh B YCTPAHEHUM HEUCTIPABHOCTEN U BLIABNATL yryYlIeHUs B EN 60146 (IEC 146) - "TlonynpoBoaHmKosbIe npeobpasosarenu” 14.1 BLUETOOTH TFPA®UNYECKUU MHTEP®EWNC YEJNTOBEK-MALUUHA (HMI)
HacTpoukax NnapameTpoB UHBEPTOPA. c . = = g o
neundukaumn EN 61800-2 - "CucTembl 3neKTPOMpPUBOAOB C Perynypyemoli 4acToToi BpalleHus. WHBepTopel ¢ cychdrkcom "B" B cmapT-kofe noctaenstotcst ¢ CFW900-HMI-BLT, koTopbliii nmeeT creaytolume
F 3aluunTa v HencnpaBHOCTM OTKIKYAT UMNynbehl WM asuratens. MpuunHa ux cpabartbiBaHus ykasbiBaeTcst 6e3onacHocT YacTb 2. OGlume TpeGoBaHWs. TEXHUYECKUE YCMOBUS HA HU3KOBOMLTHBIE CUCTEMbI cepTudMKaThl B paAoaMpekTuBax:
Ha YMW, B cnose cocTosHnst CFW900 ( S1.1.1) u B Tekywem anarHose 3awmtel ( D1.1). 31a nHdopmaums 3MNEeKTPONPUBOAOB C PEryn1pyemMoit YacToToi BpaLleHs NepemMeHHoro Toka"
yAansietcs ToMbKo Npn cBpoce Miu OTKNIOYEHUN UHBEPTOPA. EN 61800-3 - "CuCTEMbI 3NEKTPONPUBOAOB C PerynpyeMol CKopocTbio - Yacts 3: = ANATEL
ABapuitHble curHanel otobpaxatotcs Ha UMW, B cnose cocTosHns CFW900 ( S1.1.1) n B Tekywem anarHose Cranpapt Ha npoaykumio SMC, BKI1to4as KOHKPETHbIE METOALI UCTIbITAHMI " "
aBapuitHoro curHana (D2.1). OHu aBToMaTU4eCKn yaansoTcs nocne npekpalleHus aBapuinHOro COCTOSHUS. EN 55011 - 'MMpepenbl #“ MeTOAbl W3MEPEHUs] XapakTepucTUK pPaavonomex O Brtoqaer B cebsl TPOAYKT, °ﬂ°6peHHbM Anatel nopy Homepom 13776-21-10449 nnn 18065-21-10449.
3alUnTh, 0TKa3bl M aBAPUITHBIE CUTHASbI MPEACTABNAIOTCS NOML30BATENIO YePEe3 KO/bl, KOTOPLIM NPE/ILIECTRYIOT NPOMBLILLINEHHOTO, Hay|HOro M MEAVLMHCKOrO (ISM) panuouacToTHoro 06opynosaHus! MPUMEYAHME!
N 6yKBbl F 4115 3aLUMTbI M 0TKa3a M A AN CUrHanu3aumy, Kak nokasaxo B Tabnuiie 6.3 pykoBoACTBa NONb30BaTENS. CISPR 11 - TlpomblnenHoe, HayyHoe u Meauuutckoe (ISM) paavodactotHoe [aHHOEe YCTPOUCTBO He MMEET MpaBa Ha 3aluUTy OT BPEAHbIX NMOMEX U He MOXET Bbi3biBaTb MOMEXu B
: BaToit Tabnuue Bbl Takxke HangeTe 6onee NogpobHYy0 MHPOPMALIMIO O MPUYMHAX U BO3MOXKHbIX PELUEeHUsIX. ‘é?\logi’gggﬁ:”ze 3 BT R _ [AOIMKHBIM 06pa3oM aBTOPU30BAHHbBIX CUCTEMAX.
-4- NEKTPOMArHUTHasi COBMECTUMOCTb . YacTb 4. MeToibl UCTbITaHMi
B rabnuue 12.1 npuBeaeHbl HEKOTOPbIE HEUCTIPABHOCTY U 3aLLMTLI UHBEPTOPA. 11 MaMepeHuii. Paagen 2: UCTIbITaHe Ha YCTORYMBOCTb K ONEKTPOCTATUMECKOMY paspsiay ". = denepanbHas komuccus no cesam (FCC)
Ta6nuya 12.1: O He X ocmel pa u 3auum 2 EN 61000-4-3 - "OneKkTpomarHuTHas COBMECTUMOCTb (BMC). YacTb 4. MeTozb! cnbiTaHnin [aHHOe yCTPONCTBO COoOTBETCTBYeT yacTu 15 npasun FCC. OkcnnyaTaums oCyLIECTBSETCS Npu
P e = PneKTpoMarHWrHaﬂ v uamepenuit. Pasgen 3: IAC'!'IbITaHI/Ie Ha yCTOMYMBOCTb K U3fy4aemMoMy paamno4acToTHOMY cobrnoaeHumn [BYX CrieayHoLLmX yCJ'IOBVIVI: (1 ) aTo yCTpOl'/'ICTBO He SBNAETCS CTOYHNKOM HEAOMYCTMMbIX IOMEX,
o s no (ecrm ecth) ® 2 WUMOCTL SNEeKTPOMarHnTHOMY nomnio ~. 1 (2) 3TO YCTPOWCTBO AOIHKHO MPUHUMATh Ntobble NoMexw, BKIYas NomMexu, BeayLume K HeHaanexatiemy
KoHTakT N0 ’ ’ F006 Ancbanakc unu noteps dasbl B UCTOUHNKE NUTAHMS CranaapTsl (3MC) EN 61000-4-4 - "3nekTpoMarH1THasi CoBMecTUMOCTL (AMC). HacTk 4. MeToab! UCbITaHMit (hyHKLIMOHMPOBAHMIO
1 NF1 1 A LinchpoBoit peneiiHbiii Bbixoa: HeT HeucnpasHocTi @ F021 [ T O H 3BEHa NOCTOSIHHONO TOKa W uaMepeHyit. Pasnen 4: ucrbiTaHve Ha YCTOVMMBOCTL K GbICTPBIM SMeKTpUEcK/M .
2 NA1 Ne: HopmanbHo pasomkHyT, C: O6wmit F022 t 0CTh 3B€Ha No| 0 ToKa _ NEpEexoAHbIM ”?P”eccaM/”M“y"bCHb'M nomexam . _ NPUMEYAHUE! . .
3 c1 HP: HopmarnbHo 3akpeiT. o [ 0B LUNM, perynaTopom, u Euﬁgo&ﬁﬁ haSn:zTgol:n;Eg:sg 535%%;?;;3;;(?!;4&”).r‘::gg;a.r:\ge;agﬁ V:):::’::m VameHeHns nnu mogudukaumum, Nnpsmo He ogobpeHHbIE CTOPOHOA, OTBETCTBEHHO 33 COOTBETCTBE, MOTYT
4 NA2 2 A LinchpoBoii peneitHblii Bbixog: @ YHBEPTOPOM P asaen Y Y. penanp _ aHHYNMPOBaTb MOSIHOMOYMSA MOML30BATENA Ha KCMIyaTaumnio YCTPONCTBa.
F030 [ ocTb AecaTypauuu Ha IGBT nneua U EN 61000-4-6 - "OnekTpomarHuTHas coemectmocts (SMC). YacTs 4. MeToas! vcnbitanmit
S C2 N>Nx (8211 > C5.9.4) F034 I & Aecarypauuv ra IGBT nneva V W uavepeHur. Paznen YCTOMYMBOCTE K KOHAYKTMBHBIM MOMEXaM, BbI3BaHHbIM = CE
6 NA3 3 A undhposoii peneinbiii Buixon F038 0cTh necaTypauym Ha IGBT nneva W PaAWOYACTOTHLIMU NONAMN'. HacTosiumm komnanuss WEG Drives & Controls — Automacao Ltda 3asiensieT, uto paanoo6opynosaHie
7 C3 N*>Nx ( S2.1.3 > C5.9.4) > EN 61000-4-11 - "MeToabl MCMbITaHWA U U3MEPEHUIA - MCMbITaHWA Ha YCTOMYMBOCTb K !
1una CFW900-HMI-BLT cootsetctayet [lupektuse 2014/53/EC.
1) fins nony4enns it oM. & Tabnuue 8.13 NpoBanam HanpsKeHUsl, KPATKOBPEMEHHbIM MPEPLIBAHUSM U KONEBaHUSAIM HANPSKEHNS!
i I Eg;? ;-| b KOPOTKOTO Ha BbIXOAe, 3BeHe NOCTOAHHOIO TOKa MM TOPMO3HOM pe3nucTope 6 " 3 ﬂ P
(2) CFW900-REL-01, e 6yner Kcnoty A, seixonsl GyayT 1A, 2Au3 SPOTPySKa 110 TOKY HA BLIXOAS _ c EN 60529 - "CTeneny 3awuuTbl, obecneumnsaembie koprycamu (kog IP)" MonHbIi TekcT Aeknapaunn cooTseTcTans EC MOXHO HaiiTn B VIHTepHeTe: www.weg.net.
A, C yKasaHHbIMYU (yHKLMIMI 0 yMonuaHvio. ECnin akceccyap NOBTOPHO MOAKMIOYEH K APYTOMY CRIOTY, WAGHTUAMKALWS BbIXOA0B Fo74 li Tb OW TOkOBOM 3aLTLI OT 3aMbikaHA Ha 3eMAI0 PTbI pambl UL 50 - "Kopnyca Anist anekTpoobopyaoBaHus” - [lnanasoH vactot (2402 — 2480 M)
W3MeHMTCS Ha 11, 2 n 1 3 n, Npy 3ToM ‘’ GyAeT CTIOTOM, Tl aKceccyap Gbin NOAKTIUEH. F099 Llens Toka umeeT 3 3a CTaHAapTOB ANS HYNeBoro Toka IEC 61800-9 Uactu 1 u 2 - "CucTemsl CUNOBHIX GNIGKTPONPUBOROB G PeryiMpyeMoii MK, MOLIHOG epenaun (+6 Eu).
. - - - Makc. MoLHOCTb N un M).
Puc9.6: Beigod pazema CFWI00-REL-01 XC30 ¢ npumepom nooKIio4eHus Hazpy3Ku IepemMeHHo20 moka 160 SEWUTE L EITAT Gezonacnvocm [ PThI v CKOPOCTbIO - DKOAM3alH CUCTEM CUMOBLIX MPUBOAOB, NyckaTenel ABUraTenen, CUNoBoit Lu pen A
F185 3awyTa npeABapuUTEnsbHON 3apsaku ANEKTPOHNKM 1 MX MPUBOAHbBIX MPUIOKEHNI"
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Snelle Installatiehandleiding

CFW900
Frequentie Omvormer

Ecodesign document

Eﬁ.’ 16384721
c ]

1
Document: 10009244166 / 02

Gebruikershandleiding

Programmeringshandleiding
r

1 VEILIGHEIDSINSTRUCTIES
Deze snelle installatiehandleiding omvat de basisinformatie die nodig is om de CFW900 in bedrijf te stellen.

De CFW900 is geschreven voor gebruik door gekwalificeerd personeel dat passend is opgeleid of
een technische kwalificatie heeft voor het gebruik van dit soort uitrustingen. Het personeel volgt
de veiligheidsinstructies zoals gedefinieerd in de lokale regelgeving. Het niet-nakomen van de
veiligheidsinstructies kan lichamelijk letsel, overlijden en/of schade aan de apparatuur veroorzaken.

2 VEILIGHEIDSWAARSCHUWINGEN IN DEZE GIDS EN VOOR DIT PRODUCT

GEVAAR!
Niet-naleving van de aanbevolen procedures zoals vermeld in deze waarschuwing kan leiden tot overlijden,
ernstig letsel of schade aan de apparatuur.

LET OP!
Niet-naleving van de aanbevolen procedures zoals vermeld in deze waarschuwing kan leiden tot ernstige
schade aan de apparatuur.

OPMERKING! o . . .
Deze waarschuwing bevat belangrijke informatie voor correct begrijpen en gebruiken van de apparatuur.

>

De uitrusting is onderhevig aan hoogspanning @ Verplichte aansluiting op beschermende

aarding (PE).
Onderdelen zijn gevoelig voor elektrostatische
7\ ontlading.

Niet aanraken.

3 PRELIMINAIRE AANBEVELINGEN

GEVAAR!

Schakel altijd de hoofdstroom uit voordat u elektrische onderdelen aanraakt die geassocieerd zijn met de
omvormer. Veel onderdelen blijven onder hoogspanning of blijven bewegen (ventilatorbladen), zelfs nadat
de stroom is afgesloten of uitgeschakeld. Wacht minstens 10 minuten voordat u de apparatuur manipuleert
om er zeker van te zijn dat de condensatoren volledig ontladen zijn. Sluit altijd het aardingspunt van de
omvormer aan op de beschermende aarding.

OPMERKING! ) .
Frequentie omvormers kunnen interferentie veroorzaken met andere elektronische apparatuur. Volg de
aanbevolen voorzorgsmaatregelen in de gebruikershandleiding.

OPMERKING!

Het is niet de bedoeling van deze handleiding om alle mogelijkheden van de e'a_pvelicatie van de CFW900 aan
te geven en WEG stelt zich ook niet aansprakelijk voor het gebruik van de CF\W900 voor toepassingen die
niet in deze handleiding zijn vermeld. Voor meer informatie over de installatie, een volledig instellingsoverzicht
en aanbevelingen, zie de gebruikershandleiding.

Voer geen hipot testen uit met de omvormer!
Indien nodig neemt u contact op met uw Weg vertegenwoordiger.

LET OP!

De elektronische panelen bevatten onderdelen die gevoelig zijn voor elektrostatisch ontlading.

Raak de onderdelen of connectoren niet rechtstreeks aan. Raak zo nodig eerst het aardingspunt van
de omvormer aan dat moet zijn aangesloten op de aarding (PE) of gebruik een goede aardingsstrook.

GEVAAR!

Verpletteringsgevaar: Om de veiligheid te garanderen bij laadheftoepassingen moet er buiten de
omvormer elektrische en/of mechanische apparatuur worden geinstalleerd ter bescherming tegen
accidenteel vallen van de lading.

GEVAAR!

Dit product is niet ontworpen om de veiligheid te garanderen. Er moeten aanvullende maatregelen worden

Eenomen om materiaalschade en lichamelijk letsel te voorkomen. Het product is vervaardigd volgens strenge
waliteitseisen, maar als het is geinstalleerd in systemen waar het weigeren ervan materiéle schade of

lichamelijk letsel kan veroorzaken, moet aanvullende externe veiligheidsapparatuur voor veiligheid zorgen

in geval het product defect raakt, dit om ongevallen te voorkomen.

LET OP!

Het gebruik van deze uitrusting vereist gedetailleerde installatie en gebruiksinstructies zoals vermeld in de
gebruikershandleiding, programmeringshandleiding en communicatiehandleidingen.

4 ONTVANGST EN OPSLAG

De CFW900 wordt voor modellen tot en met frame C geleverd in een kartonnen doos; de andere modellen
worden in een houten kist geleverd.

Inhoud van de verpakking:

= CFWO900 frequentie omvormer.

= CPCS stroom en controlekabel afschermingskit.
= Snelle installatiegids.

LET OP!

Als de omvormer langere tijd wordt opgeslagen, moeten de condensatoren opnieuw ingesteld worden.
Zie de gebruikershandleiding voor de aanbevolen procedures.
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1 - Smart code van de omvormer. 18 - Omvormer input nominale stroom (ND en HD overbelastingsregime).
2 - WEG stock item. 14 - Output spanningsbereik.

3 - Week en jaar van vervaardiging van het product (gecodeerd). 15 - Aantal output fases.

4 - Serienummer omvormer. 16 - Output frequentiebereik (op basis van fabrieksinstellingen).

5 - Gewicht omvormer. 17 - Omvormer output nominale stroom (ND en HD overbelastingsregime).
6 - Formaat frame. 18 - Omvormer overbelastingsspecificatie voor ND en HD.

7 - Beschermingsniveau 19 - Efficiéntieklasse volgens EcoDesign richtlijn.

8 - Nominale werkingstemperatuur 20 - Omvormer verlies bij nominale omstandigheden (90,100).

9 - Adres fabrikant. 21 - Vervaardigingsjaar.

10 - Nominale input spanningsbereik. 22 - Omvormer certificeringen.

11 - Aantal inputfases. 23 - Omvormer QR code.

12 - Nominale input frequentie. 24 - MAC-adres van de omvormer.

Figuurs.1: Beschrijving van het identificatielabel op de CFW900
6 OVER DE CFW900

De CFW9O00 frequentie omvormer is een high performance product waarmee de snelheid en
aandraaimoment beheerd kunnen worden van driefase inductie en permanent-magneet (PM) motoren.
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(*) Alle modellen hebben een ingebouwd RF! filter.
Figuur6.1: Blokdiagram voor de CFW900

7 NOMENCLATUUR

Tabel7.1: Namenljjst van de omvormers CFW900

CFW900 D [o9P0 | T | 4 | DB | 20 | Y2 | B | - | - -
| wm v v v v | ove |ox X x| X
Item Beschrijving

| Identificatie productserie: CFW900

Il Frame formaat: A, B, C, D of E

il ND nominale stroom waarde:

02P8 =2.8 A/03P6=36A ..
0110=110A/0135=135A ..

[\ Aantal voedingsfases:

B = Eenfase of driefase

T = Alleen driefase

Vv Voedingsspanning:

2 =200 tot 240 Vac (frame formaten A, B en C), 208 tot 240 Vac (frame formaten D en E)
4 = 380 tot 480 Vac

\ Remming:

NB = zonder remming IGBT (frame formaten D en E)
DB = met remming IGBT

i Beschermingsniveau:

20 =1P20

21 =1P21

N1 = UL type 1
Vil Functionele veiligheid:

Y2 = Met STO en SS1-t veiligheidsfuncties
IX HMI:

Blanco = HMI zonder Bluetooth

B = HMI met Bluetooth

X Product met speciale hardware versie:

Blanco = Standaard hardware

HEC = Product met extra-coating board

Hx, Hxx of Hxxx = Andere types speciale hardware
Xl Product met speciale software/firmware versie:
Blanco = Standaard software/firmware

Sx, Sxx of Sxxx = Speciale software/firmware

Xl Fabriekssuffix:

Blanco = standaard

-Ul = omvormer geleverd zonder verpakking (retourneerbare verpakking)
-Gx = Grouper item x

8 INSTALLATIE EN AANSLUITING
Vermijd:

= Directe blootstelling aan zonlicht, regen, hoge vochtigheid of zeelucht.
= Ontvlambare of corrosieve gassen of vloeistoffen.

= overmatige trilling.

= Stof, metalen deeltjes en olienevel.

8.1 PLAATSING EN MONTAGE

De omvormers kunnen op een opperviak of een flens gemonteerd worden. Bij montage op een flens, wordt
de achterkant van de omvormer (waar zich het koelelement en het ventilatorblad bevinden) buiten het paneel
gemonteerd. In dat geval wordt de koellucht stroommodule buiten de kast gehouden. Het deel van de
omvormer dat zich buiten de kast bevindt, heeft een IP55/UL typ12 beschermingsniveau.

Om het beschermingsniveau van het paneel te behouden, moet correcte afdichting tussen de paneelopening
en de flens van de omvormer gewaarborgd worden.

Monteer de omvormer rechtop op een vlak, verticaal oppervlak. Frames A ... C kunnen horizontaal
gemonteerd worden op voorwaarde dat de positie zoals vermeld in paragraaf 3.1.3 van de
gebruikershandleiding wordt gerespecteerd.

Omvormer met frames A ... D kunnen naast elkaar worden geplaatst zonder tussenruimte. In deze gevallen
moeten de bovenste ventilatieopeningen vrij zijn voor luchtcirculatie, dat wil zeggen dat het niet mogelijk
is de IP21 en UL type 1 kits te gebruiken.

LET OP!
De vereiste minimale vrije ruimte voor montage wordt vermeld in de figuur 8.2 en tabel 8.3.
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Figuur8.1: Externe afmetingen van de omvormers
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Tabel8.1: Externe afmetingen van de omvormers
A1l B1 c1 D1 E1 F1 a2 b2 a3 b3 c3 d3 e3

Model mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm
[in] [in] [in] [in] [in] [in] [in] [in] [in] [in] [in] [in] [in]
Frame | 145 245 222 65 269 333,5 1186 250 130 120 120 136
A [5.7] [9.65] | [8.74] | [2.56] | [10.59] | [18.13] | [4.53] | [9.84] | [6.12] | [4.72] | [4.72] | [5.35] | [8.90]
Frame | 1652 | 359,3 228 70,2 385 448,9 125 370 150 1771 | 1771 158 342
B [6.5] |[14.15] | [8.98] | [2.76] | [15.16] | [17.67] | [4.92] | [14.57] | [56.9] [6.97] | [6.97] | [6.22] | [13.46]
Frame | 200 430 294 136,4 460 519,3 150 425 175 210 210 188 405
C | [7.87] |[16.92] | [11.57] | [5.37] | [18.11] | [20.45) | [5.9] |[16.73]| [6.89] | [8.27] | [8.27) | [7.4] |[15.95]
Frame | 250 602 294 135 625 700 200 600 220 290 298 238 565
D | [9.84] | [23.7] |[11.57] | [5.31] | [24.6] | [27.56] | [7-87] | [23.6] | [8.66] | [11.41] | [11.73] | [9.37] | [22.24]

335 620 358 169 675 | 763,4 | 200 650
[13.19] | [24.4] | [14.09] | [6.65] | [26.57] | [29] [7.87] | [25.6]
*Tolerantie van de afmetingen d3 en e3: +1.0 mm (+0.039 in).

*Tolerantie van de overige afmetingen: + 1,0 mm (+ 0,039 in).

Frame 320 320 316 620
E 12.60] | [12.60] | [12.44] | [24.41]

275
[10.83] | [

Tabel8.2: Schroeven voor de bevestigingsopeningen

c2 3 Aandraaimoment
Model | M | ™ N.m [Ibf.in]
FrameA | M5 | M5 5[44.2)
FrameB M5 M5 5[44.2)
FrameC | M6 M6 8,5[75.2]
Frame D M8 M8 20 [177]
FrameE | M8 M8 20 [177]

(1) Aanbevolen aandrasimoment voor bevestiging van omvormers.

M "| ol —>|D|e  —>{D|e
0 . 7 @ A r— )
* = & =N ==
L] === [ ]
OTNO ===
oo == 2@2
R =g aptis=s =ovmee
| == |
s | == |
B | = e
==, - A = J
) aa D 3 7
rm
Figuur8.2: Vrije ruimte voor ventilatie
Tabel8.3: \/rije ruimte voor ventilatie
Frame Beveiliging A B Cc D
Formaat Niveau mm [in] mm [in] mm [in] mm [in]
A P20 25[0.98] | 25[0.98] | 10[0.39] 0[0]
IP21/ULtype 1 | 25[0.98] | 25[0.98] | 10[0.39] | 30[1.18]
B 1P20 40[1.57] | 45[1.77] | 10[0.39] 0[0]
IP21/ULtype 1 | 40[1.67] | 45(1.77] | 10[0.39] | 30[1.1§]
& P20 110 [4.33] | 130 [5.12) | 10[0.39) 0[0]
IP21 /UL type 1 | 110[4.33] | 130[5.12] | 10[0.39] 30[1.18]
5 P20 110 [4.33] | 130 [5.12] | 10[0.39] 0[0]
IP21 /UL type 1 | 110[4.33] | 130[5.12) | 10[0.39] | 30[1.1§]
E IP20 150 [6.9] | 250[9.84] | 20[0.79] 0[0]
IP21/ULtype 1 | 150 [5.9] | 250[9.84] | 20[0.79] | 30 [1.18]

9 ELEKTRISCHE INSTALLATIE

LET OP!
Om de omvormer te beschermen, gebruikt u zekeringen of hoofdschakelaars bij de voeding van de
omvormer. Voor meer informatie, zie punt 13 van de gids en de informatie in de gebruikershandleiding.

GEVAAR!

= Onderstaande informatie biedt alleen een handleiding voor de juiste installatie. Naleving van toepasselijke
regelgeving voor elektrische installaties.

= Controleren of de AC voeding afgesloten is voordat de installatie wordt gestart.

LET OP!
De kortsluitingsbeveiliging van de omvormer voorziet niet in kortsluitingsbeveiliging voor het aanvoercircuit.
De kortsluitingsbeveiliging van het aanvoercircuit moet voorzien worden volgens de toepasselijke lokale regelgeving.

9.1 IDENTIFICATIE VAN DE STROOM- EN AARDINGSTERMINALS

R/L1, S/L2, T/L3: AC netwerk stroomkabel aansluiting
DC-/-UD: negatieve pool van de DC stroom.

BR: remweerstand aansluiting.

DC+/+UD: positieve pool van de DC stroom.

U, V end W: motorkabel aansluiting.

Aarding.

OPMERKING!

Modellen CFW900A04P5B2, CFW900A06P0B2, CFW900A07P3B2 en CFW900A10P0OB2 kunnen
functioneren met eenfasige ingangsstroom zonder vermindering van het nominale stroomvermogen. In dat
geval kan de eenfasige ingangsstroom aangesloten worden op twee input terminals van ongeacht welk type.

T T2 wis

R Sz A3

RAI L2 TA3 DC- BR DC+ UTI VA2 W3

(a) Frame formaat A...C (b) Frame formaat D

Figuur9.1: (a) tot (c) stroomterminals

(c) Frame formaat E

LET OP!

Als de stroom- en aardingsaansluitingen worden uitgevoerd met flexibele kabels, moeten geschikte
terminals worden gebruikt.

Gevoelige apparatuur zoals PLCs, temperatuurbeheersing en thermokoppel kabel moeten minstens 0,25
me})er vgrwijderd zijn van frequentie omvormers en de kabels waarmee de omvormer met de motor wordt
verbonden.

OPMERKING!
= Voorzie afzonderlijke leidingen voor de fysieke scheiding van signaal, beheer en stroomkabel (zie paragraaf
3.2 van de gebruikershandleiding).

GEVAAR!

= De omvormer raakt beschadigd als de stroom op de output terminals (U/T1, V/T2 of W/T3) wordt aangesloten.

= Controleer alle aansluitingen voordat de omvormer wordt ingeschakeld.

= In geval een bestaande omvormer wordt vervangen door een CFW900, controleren of de installatie en
bekabeling conform is met de instructies in de gebruikershandleiding.

LET OP!

= De omvormers in het CFW900 assortiment kunnen gebruikt worden in stroomnetwerken met een
correcte aarding, in corner-grounded delta netwerken en IT-netwerken (ongeaard of aarding via een
weerstand met hoge ohm waarde). Uitzondering: omvormer met frame A kunnen niet gebruikt worden
in corner-grounded delta netwerken en weerstand geaarde IT-netwerken.

Voor werking in corner-grounded delta netwerken en It-netwerken moet het RFI-filter afgekoppeld worden.
Ongeacht het type elektriciteitsnet moet de omvormer altijd aangesloten worden op de aarding volgens
paragraaf 3.2.5 van de gebruikershandleiding.

9.2 STROOMAANSLUITINGEN

{4 Zekeringen Afscherming
Afkoppelen (a)

Schakelaar

Figuur9.2: (a) Stroom en aardingsaansluitingen en (b) Detail aansluiting van de motorkabelafscherming

GEVAAR!

Voorzie een niet aangesloten apparaat voor de input voeding van de omvormer. Dit apparaat moet op de
stroom worden aangesloten.

indien dit nodig is (tijdens onderhoud bijvoorbeeld).

9.2.1 Aardingaansluitingen

GEVAAR!

= De omvormer moet verplicht worden aangesloten p een beschermende aarding (PE).

= Gebruik aardingskabels met een meter die minstens equivalent is aan hetgeen vermeld is in tabel 3.5
van de gebruikershandleiding.

= Sluit de aardingspunten aan op de omvormer via de specifieke aardingspin of het specifieke of algemene

aardingspunt (weerstand < 10 Q).

Om te voldoen aan de IEC 61800-5-1 norm sluit u de omvormer aan op de aarding met een enkele

draad koperen kabel meteen minimale draadkaliber van 10 mm? of een tweedraads kabel met hetzelfde

draadkaliber als de aardingskabel zoals gespecificeerd in tabel 3.5 van de gebruikershandleiding,

aangezien de lekstroom groter is dan 3.5 mA AC.

= Deel de aardingskabel niet met andere apparatuur die op hoge spanning werkt (bijvoorbeeld hoog
vermogen motoren, soldeerapparatuur).

9.2.2 Dynamische Remmen

OPMERKING!
Alle modellen A, B, C, D en E met suffix DB hebben interne remming IGBT. Voor meer informatie over
installatie die item 3.2.4.2 van de gebruikershandleiding.

9.2.3 Output Aansluitingen

LET OP!

De omvormer heeft een elektronische motor overbelastingsbeveiliging die wordt aangepast op basis van
de aangedreven motor. Als verschillende motoren zijn aangesloten op dezelfde omvormer, installeert u
aparte overbelastingrelais voor elke motor.

De motor overbelastingsbeveiliging die beschikbaar is voor de CFW900 is conform de IEC 609047-4-2 en
UL 61800-5-1 normen, zie de volgende informatie:

= "Trip" stroom gelijk aan 1,25 keer de nominale stroom van de motor (C2.1.5) aangepast in het Oriented
"Start-up" menu.

= De maximale waarde van parameter C7.4.6 (thermische klasse motor) is 3 (klasse 20).

= De maximale waarde voor C2.1.11 (service factor motor) is 1,15.



= De maximale waarde van de overbelasting stroom parameters C7.4.3, C7.4.4 en C7.4.5 is 100 %.

LET OP!

Voor correcte installatie van de controlebekabeling:
= Gebruik een draadkaliber conform tabel 9.2.

13 LIJST MODELLEN CFW900 SERIE

f : f it f i i i i Voeding- en
Al eenisolatieschakelaar of contactor is geinstalleerd tussen de omvormer en de motor, mogen deze nooit = Gebruik afgeschermde kabels voor de controle van Input/oytputs en communicatienetwerken. Als de o . . — = oo . i ie Circui
worden ingeschakeld met een draaiende motor of spanning op de omvormer output. kabel langer is dan 30 m, moet de afscherming aan beide einden geaard orden. Speciicatiss HeminaSupemienplsche Metoren B L s et Soiest(Ivpe) Speeiitib et eiiglig e e
= Houd de controle, communicatie en remote HMI kabels apart van de andere kabels (input en motor " = . —— IEC normen
9.3 CONTROLE AANSLUITINGEN kabels 110/220 Vac, etc.) volgens tabel 3.10 van de gebruikershandleiding. Als deze kabels andere o ND Overbelasting HD Overbelasting Voeding Aarding [N.m (Ibf.in)] IEC Norm UL Norm
kabels moeten kruisen, moet dit haaks gebeuren, waarbij een minimale scheidingsafstand van 5 cm Model i ische Motor © |Nominale Typische Motor i i i TypeJ | Hoge Snelheid Zekeringen o Minimale Paneel
ijvi oot worden gehandhaatd op het Krtispunt : 9 Output 220 v/ 230 v/| NEC | Output 220 /230 V/| NEC Hoge Snelheid Zekeringen AC Voeding eding i i
Item Beschrijving t 9 op punt. _ L B Stroom | 60 Hz |50 Hz 230 V| Stroom |60 Hz 50 Hz 230 V. . | awg Klem sawa Klem | yocsino@ | Aarding® | Maximale o ) S (Diepte x
4 |XC1 connector (CFWS00-I0S): digitale en analoge inputs en outputs, input = Relais, contactoren, solenoides of elektromechanische remspoelen die in de buurt van omvormers zijn lo.nom | p, lo;nom oy Type MM Type | Voeding ing ® | 2fVan de | Zekering WEG 3 ! o Hoogte x
’ e o - f ; P . o nom i 5 )
voor externe voeding en RS-485 communicatie geinstalleerd kunnen interferentie veroorzaken in het controlecircuit. Om dit effect te elimineren, moeten [A(:‘:)s oVl |l | P10 evy pw | [P Ze[l;eg;l]ng Stroom [A] Stroom [A] | Stroom [A] IA] b
2 [XC2 connector (veiligheidsmodule): STO en SS1-t functies RC-suppressoren aangesloten worden parallel op de spoelen van die apparaten in geval van AC voeding, CAWS00A04POR2 —]4 5 5 | 11 s —]4 5 TBEE g 500 i ENHO00-20KA - - =
XGC3 connector (microSD card slot): hi§rmee kunnen isntelingen worden en vrijloopdiodes in geval van DC voeding. GFW900A06PoB2 | 6 5 1:5 75 o 5 1:5 5] 25 14 25| 14 300 5 FNHO00-20K A - - 20
3 |gekopieerd en SoftPLC ~programma’ worden opgeslagen (zie de Tabel9.2: Draadkaliber voor aansluitingscontrole CFWI00A07P5B2| 7,5 2 [ 15| 2 75 2 |15 | 2 |ob4w[14/12@ 4 12 300 15 FNHO00-20K-A - - 30
programmeringshandleiding) - Connector Kaliber met Aderhuls CFW900A10POB2| 10 3 |22 3 10 3 [ 22| 3 |2569[14/10@ 6 | 10 685 20 FNHO00-20K-A - - 40
4 |XCAAen XC4B connectoren: duaal poort ethernet verbinding (RJ45) Connector Kaliber Zonder Terminal e e alatio Stripping of CFW900A04P6T2| 4.6 | 15 | 1,1 | 1 46 | 15 | 11| 1 Vork 300 15 |FNHO00-20K-A| Elk type J - - 15
igtemetcomminicetehandieldng) « Minimale Maximale Minimale Maximale orpinallengts CPWS00ABPOT2 | 6 2 115115 5 RPN A . 25 14 25| 14 Ma M4 (philips) | 300 15 |FNH000-20K-A|  <40A - - 20
5 | DIP schakelaars S1 en S2: configuratie veiligheidsmodule mm? (AWG) mm? (AWG) mm? (AWG) mm? (AWG) (mm) CFWO00A07P5T2 | 7.5 2 [ 15| 2 6.8 2 [ 15| 2 ’ M é?g{gﬂfl/en) 1,2[10.6] 300 15 FNH000-20K-A - - 30 “590?;535)%);?%07)
6 XC6 connector: DB9 connector voor aansluiting van de HMI/remote HMI XC1 0,2 (24) 1,5 (16) 0,25 (23) 1,5 (16) 10 CFWQ00A10P6T2| 10,6 3 3 3 9,6 3 2,2 3 1,2[10.6] 300 20 FNHO00-20K-A - - 40 : : :
7 Achterkant CFW900-4SLOTS: voorzien van vier sleuven voor aansluiting van XC2 0'2 (24) 1’5 (16) 0'12 26) 0 ’75 8 10 CFW900A13P0T2 13 4 3 3 11 3 3 3 4 12 4 112 300 20 FNHO00-20K-A - - 50
accessoires. Sleuf A is standaard bezet door de CFW900-REL-01 XC30 0'2 04 2'5 (12) 0'25 23) 2 5(12 8 CFW900A19POT2| 19 6 56 | 5 16 5 4 5 10 10 685 25 FNHO00-35K-A - - 70
8 XC30 (CFW900-REL-01): relaisuitgangen * ) * * * ) CFW900B26P0T2 26 10 75 |75 22 75 |65 |75 6 8 6 8 1100 35 FNHO000-40K-A Ek type J - - 100
BRI e
CR2032 batterij voor real time klok. Gebruik niet-geleidende klemmen of pincet om de 10 START-UP CPWI00B34POT2 34 125 | 92 | 10 28 10 | 7.5 | 10 10 10 1100 40 FNHO00-50K-A SQ%DA = - 125
9 | batteri te verwiideren/vervangen. CFW900B45P0T2| 45 15 [ 11 [ 15 35 [ 125] 92 | 10 16 6 6 1100 60 FNHO000-63K-A - - 150
) o - 1. Uitvoering van de Georiénteerd opstarten routine via parameter Al. (Tovenaars -> Georiénteerde opstart). CFWo0ocsePoT2| 56 20 | 15 | 20 47 5 11| 15 Aderhus 1700 80 FNHOO-80K-A R 80 Mersen 200
Figuur9.3: Beschrijving van controle aansluitingen 2. Volg de menustappen 25 4 M4 » A100P80-4
CFW900C70POT2| 70 | 25 |185| 25 | 59 | 20 | 15 | 20 ], s | M res) | sss0 100 | FNHO0O-100K-A - 100 Aereen 250 v
11 GEGEVENS OVER VERMOGEN 7 [32. R T
CFW900C80POT2| 80 30 | 22 | 30 70 25 |185| 25 | 35 3 Bus 7128 3850 100 | FNHO0-125K-A - 150 ATOOPI20-4 300
Tabel11.1: Omvormer input en output eigenschappen Mersen
(die paragraz Omvormer Smart Code - Paragrafen "IV" en o | - - CFW900D0110T2| 110 40 | 30 | 40 92 30 | 22 | 30 | 50 1/0 e :ﬂi. aar| e :33 " 16200 125 | FNHOO-200K-A - 125 AW&OF’W P-4 300 oo
3 6.2 van de Suffix Nummer van Fases en Nominale Span CFWQ00D0135T2| 135 50 | 87 | 50 | 110 | 40 | 30 | 40 70 2/0 35| 3 phg\ipsf/) phhwl\ipsf/) 25313 200 | FNH00-250K-A - 200 A1OOPR0-4 400 (19 20510 7)
Jikere i AC Voedin schroef schroe g B -
gebruikershandleiding) 7 s CFW900D0150T2| 150 | 60 | 45 | 50 | 124 | 50 | 87 | 40 | 95 30 15(132.8] | 5[44.2] 25313 200 FNH1-250K-A - 250 Mersen 400
Aantal fase (input) 10f3 3 3 A100P250-4
__________ ':nggnes QioBver%: HD: 95 of HD: 3/0
i i 2x25 | of 2x3
Nominale input spanning 200... 240V rms SEmEs D an = 380 ... 480 V rms CFWQ00EO172T2| 172 | 60 | 55 | 60 | 150 | 60 | 45 | 50 |\*2 {\h w0 50 | 1/0 101250 250 FNH1-350K-A - - 500
208 ... 24.0 V rms 2x35 | of2x2 | g o M5 en M8
__________ Input frequentie 50/ 60 Hz (bereik: 48 ... 63 Hz) K X (Hexagonaal/
Disbalans fase <3 % tussen ljnspanningen H%.x%go "é?éi/so (Hex’\g;gnaa\ phillips/ Ek type J 600x1000X600
Maximale aantal power-ups (netwerkaansluitingen) Maximale 1 per minuut CFWO00EO195T2 | 195 7B %5 |75 160 60 | 45 | 60 |\p:q20 |ND: 250 70 | 2/0 schroef) Ms_s%hgo[%q ol 101250 300 FNH1-850K-A | 2450 A - - 500 (23.6x39.3x23.6)
Frame formaat A: TT / TN / IT (behalve aarding via weerstand) - slash of 2x50 | of 2x1 30(265.5] M8: 15
Types voeding @ spanning ) [132.8]
9 Frame formaten B, C, D, E: TT / TN/ IT / Delta geaard - rechtstreekse HD: 150 H'?'2250
spanning CFW900E0250T2 | 250 | 100 | 75 | 100 | 211 75 | 85 | 75 No[fJ 2x50 [\’ Z}O 95 | 3/0 101250 300 FNH2-400K-A - - 600
XC1A iting . . . Efficiéntie (efficiér @ IE2 (IEC 61800-9-2 / EN 50598-2) 2 2X70|" of Dy
Pin Naam Default Functie (indien van toepassing) DC Voeding ®@
1 AO1 Analoge uitgang 1 Snelheid Frames A, Ben C: Voeding- en
2 AO2 Analoge uitgang 2 Motor stroom Input spanningsbereik (Vdc) 9 .... 400 Vdc 229 ... 400 Vdo 436...800 Vdc Specificaties Nominale Stroom en Typische Motoren Aanbevolen Draadkaliber - Gebruik Alleen Schroef (Type) Specificatie Zekeringsbeveiliging Specificatie Circuitbreker
3,8,18,26| GND Stuurcircuit referentie 252 .. 400 Vde (75°C (167°F) Aanbevolen Beve|l|g||ré%-Ncoorrr:‘f:nrm ULen
4 C RS-485 interface referentie Frequentie Omschakelen ND Overbelasting HD Overbelasting Voeding @ Aarding © [N.m (Ibf.in)] IEC Norm UL Norm
5 A() RS-485 interface negatief Frames A ... D: 4 kHz Omvormer i Typische Motor | Nominale | Typische Motor . TypeJ | Hoge Snelheid zekeringen ini
6 | Bl RS-485 interface positief Nominasl fsw;nom) 4Kz Frame £ 2 kiiz Model [ output 440 v/ a00 v/ NEG | QUiPUL 440 /400 v/ NEG iz AC Voeding 7ekeri C Voedin Maximale | MATE Fartoel
7 VIN | +24 Vdc externe voeding ingang . . Frames A ... D: 1,5 ... 16 kHz f0OM | 60 Hz 50 Hz 460V StroOM |60 Hz 50 Hz 460V| o ' awg | Klem | o Klem |\ 4ing® Aarding® @ Maximale . Soom) (Diepte x
925 | VoUT +24 Vdc voeding utgang G N 1 1052 FrameE: 1 ... 8 kHz lonom | prom ooy WD WD o 9" | Ftvande | Zekering WEG ; ; Circuitbreker|  HoogteX
10 | on Digitale ingang 1 Run/Stop (alleen in remote modus 2) Maximale Lengte Motorkabel by TevT Tkwl | HPT | H0) - Frevy | [kw] | [HP] TAse] © | Stroom [A] Stroom [A] Stroom [A] A [mm (in)]
11 DI2 Digitale ingang 2 Geen ouput reactantie nodig 200 m (il meer dan 100 m is gebruik vereist van CFWO00A02P8T4| 28 | 1,5 | 1,1 | 1 24 [ 15 | 1,0 | 1 300 15| FNHO0O-20K-A - - 15
12 DI3 Digitale ingang 3 - PWM modulatie voor lange kabels) CFWO00A03P6T4 | 3,6 2 [15 ] 2 28 |15 | 1,1 | 1 Vork 300 15| FNHO0O-20K-A - - 15
13 DI4 Digitale ingang 4 ____Met output reactantie 500 m CFW900A04PST4| 4,8 3 |22 3 39 2 | 15| 2 | 25 14 25| 14 300 15 | FNH000-20K-A B B 15
14 DI5 Digitale ingang 5 Input A voor codeerder Met sinusoidaal filter op de omvormer output 5000 m CFWI00A0BP5T4 | 6,5 7 3 | 3 53 3 | 22| 3 Vork 300 15 FNHO00-20K-A E”;%Dj J - - 20
15 DI6 Digitale ingang 6 Input B voor codeerder ilcioniaballspgialeorionpl ECISIEN0A- 20 0 ... 200 m (afgeschermd conform IEC60034-25) CFW900A09P6T4 | 9,6 6 4 S 8 5 3 5 M:( ‘S‘fQ‘U'E’;f) M4 (philips) 300 15 FNHO00-20K-A - - 30 500x600x500
Gemeenschappelij voor de O CFW900A14P0T4 | 14 10 | 65 | 10 12 75 | 55 | 7.5 4 12 4 2] Duoe | 120108 685 20 FNHO00-25K-A - - 50 (19.7x23.6x19.7)
16 com digitale ingangen (1) Voor werking op It-netwerken of netwerken met hoge impedentie aarding, volgt u de aardingsrichtlijnen van paragraaf 3.2.4.1 van de CFW900A17P0T4 17 125 | 75 10 17 125 | 75 10 10 10 685 25 FNHO000-35K-A - - 60
10V voeding voor gebruikershandleiding. S CFW900B26P0T4 | 26 20 [ 11 [ 15 21 15 [ 11| 15 6 6 685 35 FNHO00-40K-A - - 100
17 0V potentiemeter (2) Efficiéntieniveaus per model zijn te vinden in de "WEG Ecodrive" app voor Android iOS. CFWI00B33P0T4| 33 25 | 15 | 20 ) 20 | 11 | 20 o 8 ol 685 20 FNH00-50K-A | EK E%pi J B B 125
19 A+ Snelheidsreferentie (alleen in remote modus 2) (3) Voor DC voeding moet een extern voor\;dwngcnrcult worden gebruikt. U\tzqnderlng: bij CFW900 omvormers met frames A, B en C is het CFWS900B39P0T4 39 30 | 185 | 25 33 25 15 20 1100 60 FNHO0-63K-A = - - 150
Differentieel Analoge ingang 1 mogelik de "+" terminal van de DC voeding aan te sluiten op de DC+ terminal en de "-* terminal op de R/L1/L en S/L2/N terminals. In dit Aderhul Mersen
20 All- geval is het nist nodig esn externe voorlading 16 gebruken, CFW900C50P0T4| 50 40 | 22 | 30 40 30 185 30 16 6 lerhuls 6 1100 60 FNHO0-63K-A - 60 A100PB0-4 200
21 Al2+ i (4) De schakelfrequentie kan automatisch worden verminderd vanwege overbelasting van de omvormer output, hoge omgevingstemperaturen, MS (pozidriv) M4 (philips) Mersen 600x800x500
22 Al2- Differentieel Analoge ingang 2 obstructie van de luchtcirculatie rond het koelelement en/of werken met lage output frequentie. CFW900C62P0T4 62 50 30 40 50 40 22 30 25 4 16 4 3,7 (32,8 3,7(32,8) 3850 80 FNHOO-80K-A B 80 A100P80-4 225 (23.6x31.5x19.7)
23 DO1 Digitale uitgang 1 (5) Vioor werking met een schakelfrequentie boven de nominale schakelfrequentie (fsw,nom) moet de output stroom verminderd worden volgens CFW900C74P0T4 74 60 37 50 62 50 30 40 3 9800 100 FNHO0-125K-A _ 150 Mersen 250
24 DO2 Digitale uitgang 2 figuur 8.3 van de gebruikershandleiding. A100P150-4
(6) Aanpasbaar in 0.1 kHz stappen. . ~ _ Mersen
Figuur9.4: Aansluitingsvoorbeelden op XC1 (CFW900-I0S) (7) Het modulatietype kan veranderd worden in in parameter C1.4.1.1. CFWe00DOGPOT4| 96 LS el i e |87 % 35 ! (Hexyggsc:naal M6 16200 12 FNHOO-160K-A 125 A100P125-4 800
. . . Bus ) (Hexagonaal / Mersen 500x1000x500
Tabel11.2: Omgeving omvormer en mechanische eigenschappen CFW900D0124T4 | 124 100 | 55 | 100 103 75 55 | 75 2/0 3| 3 /phillips/ 7 25313 150 FNH00-200K-A - 150 . 300
Tabel9.1: Configuratie van DIP schakelaars voor het kiezen van het type signaal op de CFW900-I0S analoge ingangen/uitgangen 5 5 @ geving g P 70 S’z:hr(fef) phwlhgsﬁcgroef) Al ’r\JAOPW 50-4 (19.7x39.3x19.7)
mvormer Smart Code - Item "Il CFWQ00D0146T4| 146 | 125 | 75 | 100 | 124 | 100 | 55 | 100 3/0 15 (132,8) 25313 200 | FNH1-250K-A - 250 orsen 400
Input / Output SchaDllleaar DIP positie: Gekozen Modus @ Fabrila):s';lusl:ellin Frame Suffix (omvormer kast formaat) A B | c | D | E A100P250-4
Al 531 1010t 10V I: 4 tot 20 mA / 0 tot 20 mA v Maximale Omgevingstemperatuur voor Werking Zonder Output Stroom Deklassering HD: 95 of HD: 2/0 of
e = B I I B T B D B 7 Achterkant®®@ |50 °C (122 °F) | 50 °C (122 °F) | 50°C (122 °F) | 50°C (122°F) |45°C(113°F) CFWQO00EO172T4| 172 | 125 | 90 | 125 | 146 | 125 | 75 | 100 [\(B2 4 28 50 | 1/0 101250 | 250 | FNH1-350K-A - - 500
- v o Voorkant @ | 60 °C (140 °F) | 60 °C (140 °F) | 60°C (140 °F) @ | 60°C (140 °F) @ |60 °C (140 °F) 235 | 2x2 Bus
AO1 $3:3 V: 0 tot 10 V; I: 4 tot 20 mA / O tot 20 mA v - = -
b A - Maximale Werkingstemperatuur met Output Stroom Deklassering M10 M5 en M8
AO2 S3:4 V:0tot 10 V; I: 4 tot 20 mA / 0 tot 20 mA v HD: 95 ofHD: 3/0 (Hexagonaal /
’ - - - - Achterkant® @ 60 °C (140 °F) : 99 ofHD: 3/0 o (Hexagonaal i i S? hroch) Elk type J 600x1000x600
(1) De parameters die verwijzen naar de inputs/outputs moeten ook geconfigureerd worden. Zie de programmeringshandleiding. Voorkant @ 60°C (140°A) CFW900E0203T4 | 203 150 | 110 | 150 161 125 | 90 | 125 N%X%% o NE?'XZSSO 70 | 2/0 agclggef) pM‘S‘:DS ;‘;3;08) 101250 250 FNH1-350K-A | <450 A - - 600 (23.6x39.3x23.6)
= Minimale omgevingstemperatuur voor 10°C (14 °F) of 2x50 | of 2x1 (265.5) M8: 15 (132,8)
Xc2 q -
Connector iiving: ® - - HD: 100 HD: 4/0 of
R e Vochtigheid 5 ... 95 % niet-condenserend CFWO00E0242T4 | 242 | 200 | 132 | 200 | 190 | 150 | 90 | 150 | of 2x35 | 2x 9 | 30 101250 300 | FNH2-400K-A - - 600
| GNDS [ Vellghoidsmodule relerenie Vervuiingsgraad 2 (EN 50178 / IEC 61800-5-1 / UL 61800-6-1) ND: 2x70[ND: 2x1/0
+24.Vdc voeding voor de Hoogte Nominaal: 1000 m (1) Nominale stroomwaarden gedefinieerd op basis van nominale stroom van WEG motoren bij aangegeven spanning. Paragraaf 8.1.4 van de
2 VINS | Jgiligheidsmodule g Maximale: 4000 m met deklasseringsfactor gebruikershandleiding vermeld ook de maximale omgevingstemperatuur van de omvormer. EN 61800-5-2 - Aanpasbare snelheid elektrisch aangedreven systemen - Deel 5-2:
3 SP2 | Veiligheid signaal voor STO2 input Bedrading die Ondersteund Wrodt op de Stroomterminals (2 R/LT; S/L2; T/ ; U/TT 5 V/T2 ; W/T3 ; DC+ ; DC-. Veiligheidsvoorschriften - Functioneel
4 STO2 | Velligheid input 2 min (mm? / AWG) 0,5/20 0,5/20 0,5/20 Kabel met Kabel met (3) PE. EN ISO 13849-1 - Machineveiligheid - Veiigheid gerelateerde onderdelen van
5 SP1 | Velligheid signaal voor STOT input M8 terminal M10 tl_armina\ (4) De eerste waarde is voor 3-fase voeding en motoraansluiting, de tweede waarde is voor een fase voeding. controlesystemen - Deel 1: Algemene beginselen voor design
6 STO1_| Veiligheid input 1 max (mm? / AWG) 6/10 16/6 35/2 maximale maximale Functionele Veiligheid EN 62061 - Machineveiigheid - Functionele veiligheid van veiligheid gerelateerde
) N - " 24 mm breed | 30 mm breed OPMERKING!
Indicatie.van pinnen 1en2 (1) Voor meer informatie en aansluitingsvoorbeelden, Gewichi (< /1b) 25799 1007220 2057452 33.5/73.6 3.5/ 140.0 4 4 . . - X Normen controlesystemen
zie de CFWQ00 veligheidshandleicing. eww; OHSg ,5/9, , i | 1 § 3 3 , A Zie paragraaf 3.2.3 van de gebruikershandleiding voor netwerkcapaciteit en DC zekeringen. |EC 61508 Delen 1-7 - Functionele velligheid van elekirische/elektronische/programmeerbare
elektronische veiligheid gerelateerde systemen
8 ngéee\e;:g‘teI;l\c/r;:\]n(ljaeag;?‘ng[:renr::uz‘ucrh in dezelfde omgeving bevinden, is dit de maximale temperatuur rond de omvormer 14 NORMEN EN CERTIFICERINGEN EN 60204-1 - Machineveiligheid - Elektrische apparatuur van machines -
(3) Als de 2 delen van de omvormer in verschillende compartimenten zw]n geinstalleerd (flensmontage), is dit de maximale temperatuur aan de Tabel14.1: Voldaan aan specificatie van normen en certificeringen — — Deel 1: Algemene voorschriften ——
Figuur9.5: XC2 plaats van aansluiting en pinout (beveiligingsmodule) voorkant van de omvormer. _ 3 ; ) y UL61800-5-1 - "Aanpasbare snelheid elektrisch aangedreven systemen - Deel 5-1: F"‘7"““""‘“_ Certificeringen
(4)(;Jwt<z‘onderlng: mogue/\le/lzCCFW?jOO(iMF'OM tand CFW900D0146T4 met een specificatie van 55°C (131°F). Voor werking boven 55°C moet een Veiligheidsvoorschriften - Elektrisch, thermisch en energie” Laagspanning 2014/35/EU UL en cUL E184430
o | eriassering van 27 /7 worden toegepast, Veiligheidsnormen Opm.: "Geschikt voor installatie in een compartiment met airconditioning” EMC 2014/30/EU CE .
= 12 BEVEILIGINGEN, FOUTEN, ALARMEN EN MOGELIJKE OORZAKEN EN 61800-5-1 - "Veiligheidsvoorschriften - Elekirisch, thermisch en energie” RoHS 2011/65/EU 2015/863/EU | Functionele veiligheid ;UV F,Lhe'?!?/”fof—f?gg?a'
. - : EN 50178 - "Elektronische apparatuur voor gebruik in stroominstallaties" eg.-Nr..
De beveiligingen, fouten en alarmen zijn een functie van de CFW900 waarmee voorvallen bekeken kunnen EN 60146 (IEC 146) - "Semi-geleidende omvormers® Ecodesign 2009/125/EC
worden, problemen opgelost kunnen worden en verbeteringen geidentificeerd kunnen worden in de I B Machines 2006/42/EC
instel\ingen van de omvormer. Specificatie EN 61800-2 - Aanpasbare sn_elhe\d elekmsc_h aangedreven systemen - Deel_ 2:
Beveiligingen en fouten deactiveren de PWM pulsen van de motor. De reden voor de activering wordt Normen algemene voorsahriften - Nominale specificaties voor laagspanning AG voeding 14.1 BLUETOOTH GRAFISCHE HMI
vermeld op de HMI, in de CFW900 status word ( S1.1.1) en in de huidige beveiligingsdiagnose ( D1.1). Deze aangedreven systemen met aanpasbare frequentie e _ o
N informatie wordt alleen gewist via een reset of bij uitschakeling van de omvormer. EN 61800-3 - "Aanpasbare snelheid elektrisch aangedreven systemen - Deel 3: EMC Omvormer met suffix "B" in de smart code worden geleverd met de CFW900-HMI-BLT, die voorzien is van
De alarmen worden weergegeven op de HMI, in de CFW900 status word ( $1.1.1) en in de huidige productnorm inclusief specifieke testmethodes de volgende certificaten van radiorichtlijnen:
alarmdiagnose (D2.1). Ze worden automatisch gewist nadat de alarmomstandigheden zijn opgeheven. EN 55011 - "Beperkingen en methodes voor het meten van radiostoringseigenschappen = ANATEL
De beveiligingen, fouten en alarmen worden aan de gebruiker weergegeven via codes die voorafgegaan van industriéle; wetenschappeljk en medische (ISM) radio-frequentie apparatuur
worden door de letters F voor beveiliging en storing en A voor alarm, zoals weergegeven in de tabel 6.3 van de CISPR 11 - Industriéle, wetenschappelike en medische (ISM) radio-frequentie Dit omvat goedkeuring van het product door Anatel onder nummer 13776-21-10449 of 18065-21-10449.
XC30 Aansluitin _ o o gebruikershandleiding. In deze tabel staat ook meer informatie over de oorzaken en mogelijke oplossingen. apparatuur
Pin Naam Beschrijving: Default Functie (indien van toepassing) Tabel 12.1 bevat enkele omvormer fouten en beveiligingen. EN 61000-4-2 - "Elektromagnetische compatibiliteit (EMC) - Deel 4: test- en 8-';MERKI?GE:( +onder de bescherming & hadelike interforenti K iterferenti
- B o i - Par. 2: i ing i itei . it apparaat valt niet onder de bescherming tegen schadelijke interferentie en veroorzaakt geen interferentie
1 NF1 1 A Digitale relais output: Geen fout @ ) meettechnieken - Par. 2: elektrostatische ontlading immun L
5 AT o l?lormaa\ open DC: Gebraikalik, Tabel12.1: Beschrijving van enkele fouten en beveiligingen van de omvormer . EN 61000-4-3 - "Elektromagnetische compatibiliteit (EMC) - Deel 4: test- en in erkende goedgekeurde systemen.
: o e Normaa] Gesoron , Fout Beschrijving Compatibiliteit meettechnieken - Par. 3: stralings-, radio-frequentie, elektromagnetisch veld u FCC
- FO06 | Disbalans of faseverlies in de voeding immuniter "
) ) . Lo .
4 V\gkz 23 %g\ta\sezzriliws ogspgl;1 Fo21 (DG link onderspanning fout Normen (EMC) EN 61000-4-4 - "Elektromagnetische compatibiliteit (EMC) - Deel 4: test- en Dit apparaat voldoet aan deel 15 van de FCC regelgeving. De werking is onderhevig aan de volgende
5 2 >IX ( 112009 L} F022 | DC link overspanning fout meettechnieken - Par. 4: elektrische snel transiént/burst immunitei g voorwaarden: (1) Dit apparaat veroorzaakt geen schadelijke interferentie, en (2) dit apparaat moet ontvangen
s ’\AASS 3N6>I?\;§\:aéez-r1e?z§s,>ocut£g.t4) Foos | Storing in vergeliking van de PWM pulses gegenereerd door de controle en de output spanning gemeten door de EN 610(:]074-5 - "E\ektromagqetischg compatibiliteit (EMC) - Deel 4: test- en interferentie accepteren, inclusief interferentie die ongewenste werking veroorzaakt.

(1) Voormeer informatie zie de gedetailleerde specificatie in tabel 8.13 van de gebruikershandleiding. omyormer meettechnieken . ar. 5: piek Immur — - OPMERKING!

(2) De CFWQ00-REL-01 die bij de omvormer wordt geleverd wordt aangesloten op sleuf A, en de bijoehorende outputs F030 | Desaturatiefout op de IGBTs van arm U EN 61000-4-6 - "Elekiromagnatische compatibiliteit (EMC) - Deel 4: test-en Veranderingen of wijzigingen die niet uitdrukkelijk zijn goedgekeurd door de partij die verantwoordelijk is
Zin 1A, 2 Aen 3 A, met de vermelde default functies. Als het accessoire is aangesloten op een andere sleuf, verandert F034 | Desaturatiefout op de IGBTs van arm V. mesttechnieken - Par. 6: immuniteit voor geleide storingen veroorzaakt door radio- voor conformiteit kan de bevoegdheid vand e gebruiker om het apparaat te gebruiken ongeldig maken.
de identificatie van de outputs naar 1 n, 2 nen 3 n, waarbij ‘n’ de sleuf is waarin het accessoire was aangesloten. FO38 | Desaturatiefout op de IGBTs van arm W frequentie velden : : ) :

Figuur9.6: CFW900-REL-01 XC30 connector pinout met voorbeeld van AC ladingaansluiting FO70 | Fout kortsluiting bij output, DC link of rer d EN 51900'4'_1:_ - "Test- en masttechnieken - Spanningsdips, korte onderbrekingen en = CE
FO71 | Output overspanning fout Spantngsvanafios U ) _ . Hierbij verklaart WEG Drives & Controls — Automag&o Ltda dat de radioapparatuur type CFW900-HMI-BLT
FO74 | Overspanning aarde fout Frame Normen EN 60529 - B‘e‘\/eﬂlgmgsmveaus‘van de behuizing (IP code) voldoet aan de Richtlijn 2014/53/EU.
F099 | Stroomeetcircuit heeft een waarde buiten de normen voor nulstroom UL 50 - "Behuizingen voor e\“ektr\sche apparatuur® - . L L .
F160 | Veligheidsmodule beveiliging IEC 61800-9 Delen 1 & 2 - "Aanpasbare snelheid elektrisch aangedreven systemen De volledig tekst van de EU-conformiteitsverklaring is beschikbaar op: www.weg.net.
" ™ Ecodesign Normen - Ecodesign voor elektrisch aangedreven systemen, motorstarters, voeding voor K )
F185 | Voorlading beveiling 9 Y g v ° - Frequentiebereik (2402 - 2480 MHz).

elektronica en daarmee aangedreven applicaties”

- Max. transmissievermogen (+6 dBm).
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1 ZASADY BEZPIECZNEGO UZYTKOWANIA

Niniejsza skrocona instrukcja instalacji zawiera podstawowe informacje niezbedne do uruchomienia
urzadzenia CFW900.

Urzadzenie CFW900 zostato zaprojektowane w taki sposéb, aby moégt z niego korzystac wykwalifikowany
personel posiadajacy odpowiednie przeszkolenie lub kwalifikacje techniczne do obstugi tego typu
sprzetu. Personel powinien przestrzega¢ wszystkich instrukcji bezpieczeristwa okreslonych przez
lokalne przepisy. Nieprzestrzeganie instrukcji bezpieczenstwa moze spowodowac $mieré, powazne
obrazenie i/lub uszkodzenie urzadzenia.

2 OSTRZEZENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA ZAWARTE W NINIEJSZEJ
INSTRUKCJI | W PRODUKCIE

NIEBEZPIECZENSTWO!
Nieprzestrzeganie zalecanych procedur wymienionych w tym ostrzezeniu moze spowodowac smierc,
powazne obrazenia ciata i uszkodzenie sprzgtu.

UWAGA!
Nieprzestrzeganie zalecanych procedur wymienionych w tym ostrzezeniu moze spowodowac uszkodzenie sprzgtu.

UWAGA!
Niniejsze ostrzezenie zawiera informacje wazne dla prawidtowego zrozumienia i obstugi urzadzenia.

. . Obowiazkowe potgczenie z zabezpieczajagcym
@ Obecne sg wysokie napigcia. @ przewodem Wziemisjacym (PE).

\ Elementy wrazliwe na wytadowania
¢\ elektrostatyczne. Nie dotykac.
3 ZALECENIA WSTEPNE

NIEBEZPIECZENSTWO!

Przed dotknigciem jakiegokolwiek elementu elektrycznego zwigzanego z przemiennikiem nalezy zawsze
wylgczyc zasilanie sieciowe. Wiele czedci moze pozostaé natadowanych wysokim napieciem lub pozostac
w ruchu (wentylatory) nawet po odtgczeniu lub wytgczeniu zasilania sieciowego. Przed przystapieniem
do pracy z urzadzeniem nalezyOstonaskac¢ co najmniej 10 minut, aby zapewnic catkowite roztadowanie
kondensatoréw. Punkt uziemienia przemiennika nalezy zawsze taczy¢ z uziemieniem ochronnym.

UWAGA!
Przemienniki czestotliwosci moga powodowad zaktdcenia innych urzadzen elektronicznych. Nalezy
przestrzegac¢ srodkéw ostroznosci zalecanych w podreczniku uzytkownika.

UWAGA!

Intencja nime\,;llszego przewodnika nie jest przedstawienie wszystkich mozliwosci zastosowania CFW900,
jak rowniez WEG nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za uzycie CFW900, ktére nie jest oparte na tym
przewodniku. Wiecej informaciji na temat instalacji, petna lista parametréw i zalecenia znajdujg sie w
instrukgji obstugi.

Nie nalezy przeprowadzac¢ zadnych testéw hipotetycznych z przemiennikiem!
W razie potrzeby nalezy skontaktowac sie z przedstawicielem WEG.

UWAGA!

Na ptytkach elektronicznych znajduja si¢ elementy wrazliwe na wytadowania elektrostatyczne.

Nie dotykac bezposrednio komponentdw i tacznikéw. W razie potrzeby, nalezy dotknac najpierw punktu
uziemienia falownika, ktéry musi by¢ podtaczony do uziemienia ochronnego (PE) lub uzy¢ odpowiedniej
tasmy uziemiajacej.

NIEBEZPIECZENSTWO!

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia: W celu zapewnienia bezpieczenstwa podczas podnoszenia fadunku,
nazewnatrz przemiennika nalezy zainstalowac urzadzenia elektryczne i/lub mechaniczne, chroniace przed
przypadkowym upadkiem tadunku.

NIEBEZPIECZENSTWO!

Produkt ten nie byt przeznaczony do stosowania jako element zabezpieczajacy. Nalezy podja¢ dodatkowe
$rodki, aby uniknac szkdd materialnych i obrazen ciata. Produkt zostat wyprodukowany pod scista kontrol
jakosci, jednak w przypadku instalacji w systemach, w ktérych jego awaria powoduje ryzyko szké
materialnych lub osobowych, dodatkowe zewnetrzne urzadzenia zabezpieczajgce muszg zapewnic stan
bezpieczenstwa w przypadku awarii produktu, zapobiegajac wypadkom.

UWAGA!

Obstuga tego urzgdzenia wymaga szczegdtowych instrukcii instalacji i obstugi zawartych w podreczniku
uzytkownika, podreczniku programowania i podrecznikach komunikacii.

4 DOSTAWA | PRZECHOWYWANIE

Model CFW900 jest dostarczany w kartonowym pudetku do modeli zrama C; pozostate modele sg dostarczane
w pudetku drewnianym.

Zawarto$c opakowania:

= Przemiennik czestotliwosci CFW900.
= Zestaw do ekranowania kabli zasilajgcych i sterowniczych CPCS.
= Skrocona instrukcja instalacji.

UWAGA!

Gdy przemiennik jest przechowywany przez diuzszy czas, konieczne jest przeformowanie kondensatoréw.
Zalecane procedury mozna znalez¢ w podreczniku uzytkownika.
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13 - Znamionowy prad wejsciowy przemiennika (rezim przeciazeniowy ND i HD).
14 - Zakres napiecia wyjsciowego.

15 - Liczba faz wyjsciowych.

16 - Zakres czestotliwosci wyjSciowych (z uwzglednieniem ustawier producenta).
17 - Znamionowy prad wyjsciowy przemiennika (rezim przeciazeniowy ND i HD).
18 - Specyfikacja przeciazenia przemiennika dla ND i HD.

19 - Klasa efektywnosci zgodnie z dyrektywa EcoDesign.

20 - Straty w przemienniku w warunkach znamionowych (90,100).

21 - Rok produkciji.

22 - Certyfikaty przemiennikow.

28 - Kod QR przemiennika.

24 - Adres MAC przemiennikow.

Rysunek 5.1: Opis etykiety identyfikacyjnej na urzadzeniu CFW900

1 - Inteligentny kod przemiennika.

2 - Pozycja magazynowa WEG.

3 - Tydzier i rok produkcji wyrobu (zakodowane).
4 - Numer seryjny przemiennika.

5 - Masa przemiennika.

6 - Rozmiar ramy.

7 - Stopieri ochrony.

8 - Znamionowa temperatura pracy.

9 - Adres producenta.

10 - Nominalny zakres napiecia wejsciowego.
11 - Liczba faz wejsciowych.

12 - Wejéciowa czestotliwosé znamionowa.

6 O CFW900

Przemiennik czestotliwosci CFW900 to produkt o wysokiej wydajnosci, ktdry umozliwia sterowanie predkoscia
i momentem obrotowym tréjfazowych silnikéw indukcyjnych i silnikéw z magnesami trwatymi (PM).
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(*) Wszystkie modele maja wbudowany filtr RFI.
Rysunek 6.1: Schemat blokowy aparatu CFW900
7 NOMENKLATURA
Tabela 7.1: Nomenklatura przemiennikéw CFW900
CFwooo | D [9P0o | T | 4 | DB | 20 | Y2 | B | - | - | -
| v v v e v x| x| ox X

Pozycja Opis
| Identyfikacja serii produktéw: CFW900
Il Rozmiar ramy: A, B, C, D lub E
n ND warto$¢ znamionowa pradu:
02P8=28A/03P6=3,6A ..
0110=110A/0135=135A ..
\% Liczba faz zasilania:
B = jednofazowe Iub tréjfazowe
T = Tylko tréjfazowe
% Napiecie zasilania:
2 =200 do 240 Vac (wielkosci ramek A, B i C), 208 do 240 Vac (wielkosci ramek D i E)
4 =380 do 480 Vac
\ Hamowanie:
NB = bez hamujgcego IGBT (wielko$é ramy D i E)
DB = z IGBT hamujacym

8 INSTALACJA | PODLACZENIE
Nalezy unikac:

= Bezposredniego wystawienia na dziatanie promieni stonecznych, deszczu, duzej wilgotnosci lub
morskiego powietrza.

= tatwopalne lub zrace gazy lub ciecze.

= Wystepowania nadmiernych wibraciji.

= Wystepowania kurzu, czgstek metalicznych lub mgty olejowej.

8.1 POZYCJONOWANIE | MONTAZ

Przemienniki mozna montowac na powierzchni lub na kotnierzu. W przypadku montazu kotnierzowego
tylna czgsc przemiennika (zawierajaca radiator i wentylator) jest montowana na zewnatrz panelu. Dzigki
temu powietrze chtodzace modut zasilajacy jest utrzymywane na zewnatrz obudowy. Czg$¢ przemiennika
znajdujaca sie poza obudowa ma stopien ochrony IP55 / UL typ 12.

W celu zapewnienia odpowiedniej klasy ochrony panelu nalezy zagwarantowa¢ wtasciwe uszczelnienie
pomiedzy otworem panelu a kotnierzem przemiennika.

Zamontuj przemiennik w pozycji pionowej na ptaskiej i pionowej powierzchni. Ramy A ... C moze byc
instalowany w pozycji poziomej, pod warunkiem przestrzegania pozycji wskazanej w punkcie 3.1.3
instrukgji obstugi.

Odwrdcenie ramek A ... D moga byc¢ ustawione obok siebie bez koniecznosci zachowania wolnej przestrzeni
miedzy nimi. W takich przypadkach gérne otwory wentylacyjne musza by¢ wolne, aby umozliwi¢ cyrkulacje
powietrza, co oznacza, ze nie jest mozliwe zastosowanie zestawdw IP21 i UL typ 1.

UWAGA!
Minimalne wymagania dotyczace odstepdw montazowych zapewniajacych prawidtowa cyrkulacje powietrza
chtodzacego podano na rysunku 8.2 i w tabeli 8.3.

B1

a) Wymiary zewnetrzne

Czes¢ przednia
przemiennika

7 Tylna czesé

przemienn%a

1y
Iy
-

!

5 o Przeptyw
Przeptyw . 4 powietrza ﬁ
% powietrza oc2 —>[<@— Maks. 3mm of3

b) Montaz powierzchniowy c) Mocowanie kotnierzowe
Rysunek 8.1: Wymiary zewnetrzne przemiennikow

Tabela 8.1: Wymiary zewnetrzne przemiennikéw

A1 B1 Cc1 D1 E1 F1 a2 b2 a3 b3 c3 d3 e3

mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm

[in] [in] [in] [in] [in] [in] [in] [in] [in] [in] [in] [in] [in]

Rama 145 245 222 65 269 333.5 116 250 130 120 120 136 226
A [5.7) | [9.65] | [8.74] | [2.56] | [10.59] | [13.13] | [4.53] | [9.84] | [5.12] | [4.72] | [4.72] | [5.35] | [8.90]

Model

Rama 1652 | 3503 | 228 | 702 | 885 | 4489 | 125 | 370 | 150 | 177.1 | 1771 | 158 | 342
B [6.5] | [14.15] | 18.98] | [2.76] | [15.16] | [17.67] | [4.92] | [14.57] | [5.9] | [6.97] | [6.97] | [6:22] | [13.46]
Rama | 200 | 430 | 294 | 1864 | 460 | 5193 | 150 | 425 | 175 | 210 | 210 | 188 | 405
C | [7.87] | [16.92] | [11.57] | [6.37] | [18.11] | [20.45) | [5.9] |[16.73]| [6.89] | [8.27) | [8.27] | [7.4] |[15.95]
Rama | 250 | 602 | 204 | 135 | 625 | 700 | 200 | 600 | 220 | 290 | 298 | 238 | s65
D | [9.84] | [23.7] | [11.57) | [5.31) | [24.6] | [27.56] | [7.87] | [23.6] | [8.66] |[11.41] | [11.73] | [9.37] | [22.24]

335 358 169
[13.19] | [24.4] | [14.09] | [6.65]
*Tolerancja wymiaréw d3 i e3: +1,0 mm (+0,039 in).
*Tolerancja pozostatych wymiardw: + 1,0 mm (+ 0,039 in).

675 | 763.4 | 200 | 650
[26.57) | [29] | [7.87] | [25.6]

Rama 275 | 320 | 320 | 316 | 620
E [10.83] | [12.60] | [12.60] | [12.44] | [24.41]

Tabela 8.2: Sruby do otwordéw mocujgcych

Moment obrotowy
Model | c2M | f3M Nom [ibf.in] ©
Rama A M5 M5 5[44.2]
RamaB M5 M5 5[44.2)
Rama C M6 M6 8.5[75.2]
Rama D M8 M8 20 [177]
Rama E M8 M8 20 [177]

(1) Zalecany moment dokrecania dla zamocowania przmiennikéw

D
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VI Stopieri ochrony:
0 = IP20
21 =1P21
N1 =ULtyp 1
Vil Bezpieczenstwo funkcjonalne:
Y2 = Z funkcjami bezpieczeristwa STO i SS1-t
IX HMI:

Puste = interfejs HMI bez Bluetooth

B = interfejs HMI z interfejsem Bluetooth

X Produkt w specijalnej wersji sprzgtowej:

Puste = Okucia standardowe

HEC = Produkt z dodatkowa plyta powlekajaca

Hx, Hxx lub Hxxx = inne rodzaje oku¢ specjalnych

X Produkt ze specjalng wersja oprogramowania/firmware:
Puste = Standardowe oprogramowanie/firmware

Sx, Sxx lub Sxxx = oprogramowanie specjalne/firmware
Xl Oznaczenie fabryczne:

Pusty = standardowy

-Ul = przemiennik dostarczany bez opakowania (opakowanie zwrotne)
-Gx = element grupy x

Rysunek 8.2: Wolne przestrzenie dla wentylacji

Tabela 8.3: \Wolne przestrzenie dla wentylacji

Rozmiar Ochrona A B () D
Ramy Ocena mm [in] mm [in] mm [in] mm [in]
A P20 25[0.98] | 25[0.98] | 10[0.39] 0[0]

IP21/ULtyp 1 | 25[0.98] | 25[0.98] | 10[0.39] | 30[1.18]
5 P20 40[1.57] | 45[1.77] | 10[0.39] 0[0)
IP21/ULtyp1 | 40[1.57] | 46[1.77] | 10[0.39] | 30[1.18]
& P20 110[4.33] | 130 [6.12] | 10[0.39] 0[0]
IP21/ULtyp 1 | 110[4.33] [ 130[5.12) | 10[0.39] | 30[1.18]
b P20 110[4.33] | 130[5.12] | 10[0.39] 0[0]
IP21/ULtyp 1 | 110[4.33] | 130[5.12] | 10[0.39] | 30[1.18]
E P20 150 [5.9] | 250(9.84] | 20[0.79] 0[]
IP21 /UL typ 1 150 [5.9] | 250[9.84] | 20[0.79] 30[1.18]

9 INSTALACJA ELEKTRYCZNA

UWAGA!

W celu ochrony falownika nalezy stosowa¢ bezpieczniki lub wytgczniki ochronne przy zasilaniu falownika.
Wiecej szczegotow znajduje sig¢ w punkcie 13 niniejszego przewodnika oraz w informacjach zawartych
w instrukgji obstugi.

NIEBEZPIECZENSTWO!

= Ponizsze informacje stanowiag jedynie wskazowki dla prawidtowego montazu. Nalezy przestrzegaé
obowigzujacych przepiséw dotyczacych instalacji elektrycznych.

= Upewnij sie, ze zasilanie jest odtgczone przed rozpoczgciem instalaciji.

UWAGA!

Zabezpieczenie przeciwzwarciowe przemiennika nie zapewnia ochrony przeciwzwarciowej obwodu
zasilajgcego. Zabezpieczenie przeciwzwarciowe obwodu zasilajgcego musi by¢ wykonane zgodnie z
obowigzujacymi przepisami lokalnymi.

9.1 IDENTYFIKACJA ZACISKOW ZASILANIA | UZIEMIENIA

R/L1, S/L2, T/L3: Podtaczenie kabla sieciowego zasilania pradem zmiennym.
DC-/-UD: biegun ujemny zasilacza pradu statego.

BR: podtgczenie rezystora hamowania.

DC+/+UD: biegun dodatni zasilacza pradu statego.

U, Vi W: podigczenie kabla silnika.

Uziemienie.

UWAGA!

Modele CFW900A04P5B2, CFW900A06P0B2, CFW900A07P3B2 | CFW900A10POB2 moga pracowac z
zasilaniem jednofazowym bez obnizania znamionowego pradu wyjsciowego. W takim przypadku zasilanie
jednofazowe mozna podtaczy¢ do dwdch dowolnych terminali wejsciowych.

R SL2 TA3 T T2 wis

RAY $L2 TAS DC- BR DC+ UTI VT2 W3

slsll#]le]le]ls

</
(b) Rozmiar ramy D
Rysunek 9.1: (a) do (c) Zaciski zasilania

(a) Rozmiary ram A...C

(c) Rozmiar ramy E

UWAGA!

W przypadku wykonywania potaczen zasilania i uziemienia za pomoca przewodow elastycznych konieczne
jest zastosowanie odpowiednich zaciskow.

Wrazliwe urzadzenia, takie jak sterowniki PLC, regulatory temperatury i przewody termopar, powinny znajdowac sig
w odlegtosci co najmniej 0,25 m od przemiennikdw czestotliwosci i przewoddw taczacych przemiennik z silnikiem.

UWAGA!
= Nalezy zapewni¢ niezalezne kanaty do fizycznego oddzielenia kabli sygnatowych, sterujacych i
zasilajgcych (patrz rozdziat 3.2 instrukcji obstugi).

NIEBEZPIECZENSTWO!

= Przemiennik ulegnie uszkodzeniu, jesli zasilanie wejsciowe zostanie podtaczone do zaciskdw wyjsciowych
(U/T1, V/T2 lub W/T3).

= Przed wigczeniem zasilania przemiennika nalezy sprawdzi¢ wszystkie potaczenia.

= W przypadku wymiany istniejgcego przemiennika na CFW900 nalezy sprawdzi¢, czy instalacja i
okablowanie sg zgodne z instrukcjami podanymi w podreczniku uzytkownika.

UWAGA!

= Przemienniki linii CFW900 moga pracowac w sieciach zasilajacych z solidnie uziemionym punktem
neutralnym, w sieciach z uziemieniem w narozniku tréjkata oraz w sieciach IT (nieuziemiony punkt
neutralny lub uziemienie przez rezystor o duzej wartosci omowej). Wyjatek: przemienniki ramy A nie moga
pracowac w sieciach uziemionych w narozniku tréjkata oraz w sieciach IT uziemionych przez rezystor.

= Do pracy w sieciach uziemionych w trojkacie i sieciach IT konieczne jest odtaczenie filtra RFI.

Niezaleznie od rodzaju sieci energetycznej, przemiennik musi by¢ zawsze podtgczony do uziemienia

ochronnego, zgodnie z punktem 3.2.5 instrukcji obstugi.

9.2 POLACZENIA ZASILANIA

Bezpieczniki
Rozigczenie (a)
Przelgczenie

Rysunek 9.2: (a) Polgczenia zasilania i uziemienia oraz (b) Szczegdty polaczenia ekranu kabla silnika

NIEBEZPIECZENSTWO!
Zapewni¢ urzadzenie odfgczajace Wejs'ciowe%o zasilania falownika. To urzadzenie musi by¢ odtaczone od
zasilania w razie potrzeby (np. podczas prac konserwacyjnych).

9.2.1 Podtgczenia Uziemienia

NIEBEZPIECZENSTWO!

Przemiennik musi by¢ obowigzkowo podtaczony do uziemienia ochronnego (PE).

Nalezy stosowac przewody uziemiajace o przekroju co najmniej takim, jak podany w tabeli 3.5 instrukgji obstugi.

Podtacz punkty uziemienia przemiennika do specjalnego preta uziemiajacego, specjalnego punktu

uziemienia lub do ogdlnego punktu uziemienia (rezystancja < 10 Q).

Aby zachowac zgodnos$¢ znorma IEC 61800-5-1, nalezy podtaczy¢ przemiennik do uziemienia za pomoca

jednozytowego kabla miedzianego o minimalny przekroju zyty 10 mm? lub przewodu dwuzytowego o

takim samym przekroju zyt jak przewdd uziemiajacy okreslony w tabeli 3.5 instrukgji obstugi, poniewaz

prad uptywowy jest wigkszy niz 3,5 mA AC.

= Nie nalezy taczy¢ przewoddw uziemiajgcych z innymi urzadzeniami, w ktérych wystepuja duze prady
(np. silniki duzej mocy, lutownice itp.).

9.2.2 Hamowanie Dynamiczne

UWAGA!
Wszystkie modele A, B, C, D i E z przyrostkiem DB maja wewnetrzny hamujacy tranzystor IGBT. Wiecej
informacji na temat instalacji mozna znalez¢ w punkcie 3.2.4.2 instrukcji obstugi.

9.2.3 kacza Wyjsciowe

UWAGA!

Falownik posiada elektroniczne zabezpieczenie przed przecigzeniem silnika, ktére nalezy dostosowaé do
napedzanego silnika. Gdy kilka silnikdéw jest podiaczonych do tego samego falownika, nalezy zainstalowaé
pojedyncze przekazniki przeciazeniowe dla kazdego silnika.

Zabezpieczenie przed przecigzeniem silnika dostgpne w modelu CFW900 jest zgodne z normami IEC
609047-4-2 i UL 61800-5-1, z uwzglednieniem ponizszych informaciji:

= "Prad "zadziatania" réwny 1,25-krotnosci pradu znamionowego silnika (C2.1.5) ustawionego w menu
orientacyjnym "Rozruch" .

= Maksymalna warto$¢ parametru C7.4.6 (Klasa cieplna silnika) wynosi 3 (klasa 20).

= Maksymalna warto$c¢ dla C2.1.11 (Wspdtczynnik pracy silnika) wynosi 1,15.



= Maksymalna warto$¢ parametréw pradu przecigzeniowego C7.4.3, C7.4.4 i C7.4.5 wynosi 100 %.
UWAGA!

W celu zapewnienia prawidtowej instalacji okablowania sterujacego:
= Zastosuj skrajnig kabli zgodnie z Tabela 9.2.

13 LISTA MODELI SERII CFW900

Jesli pomiedzy przemiennikiem a silnikiem zainstalowany jest wytacznik izolacyjny lub stycznik, nigdy nie = Do wejsc/wyjs¢ sterujgeych i sieci komunikacyjnych nalezy stosowac kable ekranowane. Jesli przewod a it
nalezy ich obstugiwac¢ za pomoca wirujacego silnika lub z napieciem na wyjsciu przemiennika. jest dtuzszy niz 30 m, nalezy uziemi¢ ekran na obu koricach. ) o ) jo Pradu i Typowe Silniki Zalecany Rozmiar Przewodu - Nalezy Sruba (typ) @S T
= Kable sterujgce, komunikacyjne i zdalnego panelu operatorskiego nalezy oddzieli¢ od pozostatych kabli Uzywaé Wyla [z Moment Wytacznikéw - Zgodnie z
9.3 POLACZENIA STERUJACE (wejsciowych i silnikowych 110/220 Vac itd.) zgodnie z tabelg 3.10 w instrukcji obstugi. Jezeli kable te {ZSRC) v ULiIEC
: : maja sie krzyzowad z innymi kablami, nalezy to robi¢ prostopadle, zachowujac minimalna odlegtosé 5 iennil ND Przeciazenie Przeciazenie HD Moc @ Uziemienie © [N.m (Ibf.in)] Norma IEC Norma UL
Pozycja - OP'_S/ : . — cm w miejscu skrzyg_owanla. . . . . " Model . owy Silnik @ Znamionowa Silnik ® Zasilacz Pradu Zmiennego z Szybkimi TypJ | Bezpieczniki Szybkie
1 Zlacze XC1 (CFW900-I0S): wejécia | wyjScia cyfrowe i analogowe, wejscie dia = Przekazniki, styczniki, solenoidy lub elektromechaniczne cewki hamulcowe zainstalowane w poblizu Wyjscie Prad 220 V/230 V/| NEC \yyiccie prad 220 V/|230 V/ NEC e 3 Zasilacz Prad vamrvPanelu
zewnetrznego zasilacza | komunikacji RS-485 przemiennikéw moga generowac zakidcenia w obwodzie sterowania. Aby wyeliminowac ten efekt, nalezy 60 Hz |50 Hz 230 V 60Hz S0Hz 20V 12 | awg |5 &mm:AWG & Moc@ | Uziemienie imum It R— T e i (Giebol e
2 | Zigcze XC2 (modut bezpieczerstwa): Funkcje STO i S51-t réwnolegle do cewek tych urzadzeri podiaczyé thumiki RC w przypadku zasilania pradem przemiennym, lonom | ppom lo,nom (HD) N N ieczni i PNEGH i i ecany. i
3 Ztacze XC3 (gniazdo karty microSD): umozliwia kopiowanie parametréw i zapisywanie aw przypadku zasilania pradem statym - diody odchylajace. [Arms] [CV] | [kW] [HP] | [Arms] | [CV] [kW] [HP] [A%s] Prad [A] Prad [A] Prad [A] [a1 [mm (in)]
programéw SoftPLC (patrz podrecznik programowania) . ; ; CFW900A04P6B2 4.6 15 | 14 | 1 4.6 15 | 14 | 1 300 15 FNH000-20K-A - - 15
o |Ziac2a XG4ATXC4B: dwuporiowe polaczenie ethernetowe (RU45) Tabela 9.2: Przymiary kabii do podiaczenia sterowania CFW900A06POB2 6 > | 15 | 15 6 > |15 15 2 | ™ 25| 14 300 15 | FNHO00-20K-A g g 20
(patrz podrecznik komunikacii przez sie¢ ethernet) Przekréj Przewodu bez Zacisku GI'IIbOS!; 2yly z Tulejka Usuwanie Izolacii CFW900A07P5B2 75 2 [15 | 2 75 2 |15 | 2 [25/4@[14/12@ 4. 12 300 15 FNH000-20K-A - - 30
5 | Przelaczniki DIP S1i S2: konfiguracja modutu bezpieczerstwa Ziacze - 1zol a"’:n = ; lub Dlugosé CFW900A10POB2 10 3 | 22| 3 10 8 |22 3 [256® 14100 _ [6 [ 10 685 20 FNHO00-20K-A - - 40
6 Ziacze XCB: Ziacze DB9 do podigczenia interfejsu HMI/zdalnego interfejsu HMI Sisymana Zacisku (mm) CFW900A04P6T2 46 15 | 141 1 46 1.5 [ 1.1 1 T 300 15 FNHO00-20K-A [Dowolny typ J! - - 15
- . i i 5 SIni mm (AWG) mm? (AWG) w mm? (AWG) CFW900A06POT2 6 2 |15 |15 5 15 | 11 | 1 g M4 i 300 15 FNHOOO-20K-A| <40 A . - 20
Plyta tylna CFW900-4SLOTS: cztery gniazda do podtaczenia akcesoriow. Domysinie XC1 0.2 (24) 1.5(16) 0.25 (23 15(16) 10 25 14 = 25| 14 (philips/ M4 (philips) 500x600x500
7 g st Zai “REL- 2 5(16) 25 (23) S( CPW900A07P5T2| 7.6 2 15| 2 6.8 2 |15 2 : phiip 1.2[1046] 300 15 | FNHO00-20K-A - - 30
gniazdo A jest zajmowane przez CFW900-REL-01 szczelinowy) (19.7x23.6x19.7)
REL-07): wovidan > XC2 0.2 (24) 1.5 (16) 0.12 (26) 0.75 (18) 10 CFW900A10P6T2 10.6 3 3 3 9.6 3 | 22| 3 T2 10.6] 300 20 FNHO00-20K-A - - 40
3| XCHD (CRUETDHREL ) wifen e G XG30 02 (24) 25(12) 025 (23) 25(12) 8 CFWS00AT3POT2 | 13 4 [ 3 [ 3 [ 3 3|3 B B 300 20 | FNH000-20K-A - - 50
9 Bateria CR2032 do zegara czasu rzeczywistego. Nalezy uzywac nieprzewodzacych : CFWI00A19POT2 o 5 55 5 6 5 7 5 4 0 4 0| 85 25 ENHO00-35K-A - - 70
szozypiec Iub peseta do wyjmowania/wymiany bateri 10 - URUCHOMIANIE CFW900B26P0T2 26 10 | 75 | 75 22 75 | 65 | 75 | 6 s 6 1100 35 FNHOOO-40K-A - - 100
Lo . . 1071 owolny typ Ji
) i ) 1. Wykonanie procedury uruchamiania zorientowanego za pomoca parametru A1l. (Kreatory -> Zorientowany CRWI00B34POT2 34 1251 92 | 10 28 10 | 751 10 | 10 5 |10 100 40 FNH000-50K-A |77 g0 - - 125
Rysunek 9.3: Opis pofaczen sterujgcych Start-Up) CFW900B45P0T2 45 15 11 15 35 125 92 | 10 16 6 El 6 1100 60 FNH000-63K-A - - 150
. 5 —
2. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi w menu. CFW900C56P0T2 56 20 | 15 | 20 47 5 | 11 | 15 e . N e 1700 80 FNHO0-80K-A - 80 A1"gg’§§g_4 200
8 Vi "
11 INFORMACJE DOTYCZACE ZASILANIA CRWS0OCTOROT2| 70 | 25 | 18525 | 59 | 20 | 15 | 20 1| [y | S | e 100 |FNHOO-100KA| - 100 |aioohioba 20| abaraasn
3.7[32.8
Tabela 11.1: Charakterystyka wejsciowa i wyjsciowa przemiennika CFW900C80P0T2 80 30 | 22 | 30 70 25 | 185 | 25 35 3 % 15281 3850 100 FNHOO0-125K-A - 150 [ Mggﬁ%%_ 4 300
T N
s et Llczba PR hamwn’:‘:,"e i B2 T2 T4 CFW900D0110T2 110 40 | 30 | 40 92 30 | 22 | 30 | s0 1/0 M8 M6 16200 125 FNHOO-200K-A - 125 | Mesen | 800
. Sufiks Liczba faz i Napigcie Znamiono (sze$ciokatna/| (szesciokatna/
(Peirz punkt - GND Zasilacz Sieciowy CFW900D0135T2| 135 s0 | a7 [s0| 110 |40 |0 |4 70 | 20 3|3 eiakous/ | ozyzskowal | 2513 200 | FNHOO-250K-A| - 200 |y Mersen | 400 | 00O
3262w Liczba faz (wejscie) 1 1ub 3 3 3 sruog sruia) Mersen R
podreczniku Ramy A BIC: CFW900D0150T2 150 60 | 45 | 50 124 50 | 37 | 40 95 3/0 15[132.8] 5[44.2) 25313 200 FNH1-250K-A - 250 A100P250-4 400
zytkownika)
uzytikownika) —GI_TD]— Znamionowe napiecie wejsciowe 200 ... 240 V rms 20% m248 IVE'mS 380 ... 480 V rms leDz 925 ""% 23/3
__________ 208 .. 240\, s CFW900E0172T2 172 60 | 55 | 60 150 60 | 45 | s0 |lUb2X5 ND: 270 50 | 1/0 101250 250 FNH1-350K-A - - 500
Czestotliwosé wejsciowa 50/ 60 Hz (zakres: 48 ... 63 Hz) 'ub 2x35 ub 2x2 %
Niezréwnowazenie faz <3 % miedzy napieciami linii HD: 95 |HD: 3/0 N M10 (sze’\gggﬁ/‘a?na/
Maksymalna liczba wiaczen (potaczen sieciowych) Maksymalnie 1 na minute 1ub 2x35 | Iub 2x3 (szesciokatna | krzyzakowa/ Dowolny typ J 600x1000x600
e vy B T 1 ) T e o o e CFW900E0195T2 195 75 | 55 | 75 160 60 | 45 | 60 |NB120 |ND: 250 70 | 2/0 Sruba) Lriba) 101250 300 FNH1-350K-A |PO%gEN A - - 500 (05.6x39.3%23.6)
Rodzaje zasilaczy ™ rezystor) - ukosnik napiecie 1ub 2x50 | Iub 2x1 30[265.5] Mg 1355 1[%‘2%]
Ziacze XC1 Rozmiary ram B, C, D, E: TT / TN/ IT / Delta uziemione - napiecie proste HD: 250 1 15[132.8)
= Opis Funkcja Domysina (jesli wystepuje) Sprawnosc (klasa sprawnosci) @ IE2 (IEC 61800-9-2 / EN 50598-2) HD: 150 11553
Pin  Nazwa Zasilacz Pradu Statego ® CFW900E0250T2 250 100 | 75 | 100 211 75 | 55 | 75 |lub2x50(NE. 70 95 | 3/0 101250 300 FNH2-400K-A - - 600
1 AO1 Wyjscie analogowe 1 Predkogé astacz Tracu Staleg Ramy A BiC: ND: 2X70) 1 9o
2 AO2 Wyjécie analogowe 2 Prad silnika . " 299 .. v 400 Vdc
3,818,226 GND | Odniesienie obwodu sterowania Zakres napiecia wejSciowego (Vdc) 229 .... 400 Vde Ramy D E: 436...800 Vdc i
4 G| Odniesienie do interfejsu RS-485 255400 Vo ) ; S ’ Kaci ieczen
5 AQ Interfejs RS-485 ujemny Cze $¢ Przetaczania Eradd livEoweSinl Zalega, Ren 5’:",‘.222’.‘:&’.‘4%%"’" Sruba (Typ) Ochrony R
6 | BW Interfejs RS-485  plusem Znamionowa (fsw,nom) @ 4KkHz RamaA .. D: 4 KHz 5°C) omentoRE L i UL T IEC
B VN | Weiscle zasilania zewnetrznego = F;ami) E% 25“""21 o _ ND Przecigzenie Przeciazenie HD Moc @ iemienie © <m0 Norma IEC Norma UL
+24 Vdo Zakres regulacji ©© 5. 16 kHz EMEY A om BB 19 ’ Model owy Silnik Typowy Silnik © Zasilacz Pradu Zmiennego z Szybkimi TypJ Bezpieczniki Szybkie Minimainy
925 | VOUT | Wyjscie zasilania +24 Vdc ; I § o Bl amionowa  YPOWY S Znamionowa | VPOWY ST B o Nk ey Siocroay | Maksymainy | Wymiary
e - Maksymalna Dlugosé Kabla Silnika Wyjscie Prad Wyjscie Prad 5 5 Prad Panelu
10 DIt Wejscie cyfrowe 1 Run/Stop (tylko w trybie zdalnym 2) 200 m ( 00 m ki L 60 Hz 50 Hz 460 V 60 Hz 50Hz 460V 1o | AwG 82 mm2AWG 6 S Moc® L ) Pt ) B 5 N ) ) ) Sare
P N o & : m (powyzej m konieczne jest uzycie = Lo il §¢
11 DI2 Wejscie cyfrowe 2 Nie ma potrzeby stosowania reaktancji wyjsciowej m o%u\ a¥:]| IJ:’WM dla diugich kalbh) o Y lo,nom (ND) | Pnom | P Py lo,nom (HD) N N i il i Odvr:Eglik i i e /| X
2 | Do Wejscre cyone 3 Z reaktandia wyciowa 500m TAms] | (OVI | DOW] (W] [Arms] | [CVI | (KWI | [HP] el | Prad Al Prad Al Prad IA] G
]i g:g weﬁ?!e Cﬁ"’weg A e e Z firem sinusoidalnym na wyjsciu przemiennika 5000 m CFWI00AO2PSTA| 2.8 15 | 14 | 1 2.4 15 | 14 | 1 E 300 15 | FNHO00-20K-A — — 15
ejscie cylrowe gjscie A dia enkodera Diugo$é kabla silnika zgodna z norma IEC 61800-3:2017 ’ CFW900A03P6T4 3.6 2 [ 15| 2 28 15 [ 14 | 1 8 300 15 FNHO00-20K-A - - 15
15 DI6 Wejscie cyfrowe 6 Wejscie B dla enkodera ¢ e ), 280 ) (€ NEEEN ZGEEliLD 2 el [SCET0E 24 CFWO00A04P8T4| 4.8 3 |22 3 39 2 |15 2 | 25 14 | glas|1e| 3 300 15 FNHO0020KA| - - 15
2 2 | — Jowoln: J
16 COM Wspg\na cecha wejsé CWTOWVCh (1) W przypadku pracy w sieciach informatycznych lub sieciach uziemionych przez wysoka impedancie nalezy postepowac zgodnie z wytycznymi CFW900A06PST4 6.5 4 3 3 53 3 2.2 3 z M4 (philips/ 300 15 FNHO000-20K-A S4OyAyp - - 20
17 10V zasilacz 10 V dla potencjometr dotyczacymi uziemienia zawartymi w punkeie 3.2.4.1 instrukcji obsfugi. CFW900A09P6T4 9.6 6 4 5 8 5 3 5 = szgm‘és’iy) M4 (philips) 300 15 FNH000-20K-A - - 30 500x600x500
19 Alt+ Ré2nicowe weisdie analogows 1 Wartos¢ zadana predkosci (tylko w trybie zdalnym 2) (2) Poziomy sprawnosci dla poszczegdinych modeli mozna znalez¢ w aplikacji "WEGEcodrive” dostepnej dia urzadzen z systemem Android i iOS. CFW900A14P0T4 14 10 | 65 | 10 12 75 | 65 | 7.5 4 12 4 12 12(10.6) 1.2(10.6) 685 20 FNHO000-25K-A - - 50 (19.7x23.6x19.7)
20 Al1- ) 9 (8) W przypadku zasilania pradem stalym nalezy zastosowac zewngtrzny ukiad tadowania wstepnego. Wyjatek: w przemiennikach CFW900 CFW900A17P0T4 17 125 | 75 | 10 17 125 | 75 | 10 10 10 685 25 FNHO00-35K-A - - 60
21 Ao+ o . z ramami A, B i C mozliwe jest podigczenie zacisku "+" zasilacza DC do zacisku DC+, a zacisku "-" do zaciskow R/L1/L i S/L2/N. W tym CFW900B26P0T4 26 20 1 15 21 15 il 15 6 6 685 35 FNH000-40K-A - - 100
25 Al Roznicowe wejscie analogowe 2 przypadku nie jest konieczne stosowanie zewnetrznego tadowania wstepnego. CFW900B33P0T4 33 25 15 20 28 20 11 20 10 8 10 8 685 40 FNHOO-50K-A Dowi\)noy Ayp Ji - - 125
23 DO1 Cyfrowe wyjdie 1 (4) Czestotliwosé przetgczania moze zosta¢ automatycznie zmniejszona z powodu przecigzenia wyjécia przemiennika, wysokiej temperatury CFW900B39P0T4 39 30 185 | 25 33 25 15 20 1100 60 FNHO0-63K-A = - - 150
— otoczenia, utrudnionej cyrkulacji powietrza wokot radiatora i/lub pracy z niskg czestotliwoscia wyjsciows. 22 Mersen
24 DO2 Cyfrowe wyjscie 2 (5) W przypadku pracy z czestotliwoscia pr ia powyzej znamionowej czestotliwosci przelgczania (fsw,nom) konieczne jest zmniejszenie CFW900C50POT4 50 40 | 22 | 30 40 30 | 185 30 16 6 ;% 6 1100 €0 FNHOO-63K-A - 60 A100P60-4 200
Rysunek 9.4: Przyklady polaczert na XC1 (CFW900-I0S) ) B k(e 8.3 w IStk 005t CFW900C62POT4| 62 50 | 0 | 40 50 40 | 22 | 30 4 16 MO (poziata | M4 (priies) 3850 80 | FNHOO-B0K-A - 80 | pMosen | o5 | 2000000
; A 25 4 i XS oxIS.
Tabela 9.1: Konfiguracja przetacznikéw DIP do wyboru typu sygnatu na wejsciach/wyjsciach analogowych CFW900-I0S (7) Typ modulacji mozna zmieni¢ w parametrze C1.4.1.1. CFW900C74P0T4 74 60 | 37 | 50 62 50 | 30 | 40 3 9800 100 FNHOO0-125K-A - 150 Al ’ggﬁ%% 4 250
[l 5ol i i . i Tabela 11.2: Charakterystyka srodowiskowa i mechaniczna przemiennika
ejscialivyScioMBrzeinc2ni KD SN B0y Al DI BV AN AT YR NS stawien| alkA OFyC2ie) . — el P CFW900D9EPOT4| 96 75 | 45 | 75 75 60 | a7 | 50 | 35 1 M8 M6 16200 125 | FNHO0-160K-A - 125 [pereen | 300
Al S3:1 -10do 10V; 1: 4 -20mA /0 - 20 mA \ Kod Inteligentny Przemiennika g (szesoiokatnal (szesciokatna -
I Sufi
A sa2 V10 do 10V, - 4- 20 mA/ 0 - 20 mA v s I 2ty A B c D E orweoopot2era| 124 | 100 | s [100 | 108 [ 75 [ ss | 7 200 35| 8 | & [heeyzaowar| kmyaowa/ | 2531 150 | FNHOO-200K-A| - 190 | aoibe| 900 RIS
AO1 S$3:3 V:0do10V;l: 4-20mA/0-20 mA \ n — - - - —— 70 Sruba) $ruba) - g -
202 34 V:0do 10V -4 -20mA /0 - 20 mA v Maksymalna Temperatura Otoczenia Podczas Pracy bez Obnizenia Wartosci Znamionowej Pradu Wyjsciowego CFW900D0146T4 146 125 | 75 | 100 124 100 | 55 | 100 3/0 15(132.8) 5(44.2) 25313 200 FNH1-250K-A - 250 A EA;IQSZ%%A 400
(1) Nalezy réwniez skonfigurowaé alramet dotycz: ‘ce WejSé Ys’.é Zapoznaj sig z instrukcja programowania CFW700. Powr6t @ ‘ 50°C (122 °F) ‘ 50°C (122 °F) ‘ 50 °C (122 °F) ‘ 50°C (122 °F) ‘ 45°C (113 °F)
Y 9 parametry Gonezace WeISC/mSe. £apozna) sie 12 prog g Przod @ ['60 °C (140 °F) | 60 °C (140 °F) | 60 °C (140 °F) @| 60 °C (140 °) @ | 60 °C (140 °F) HDs e | HD: 210
3] Maksymalna Temperatura Pracy z Obnizeniem Wartosci Znamionowej Pradu Wyjsciowego CFW900E0172T4 172 125 | 90 | 125 146 125 | 75 | 100 |\ 65 | ND: 40 g |50 |10 101250 250 FNH1-350K-A - - 500
Ziacze Opis: Pc';wr?; (:31)«: 28 g gjg og lub 2x35| lub2x2 | § V5 M8 )
i o : . . M10 (szesciokatna
Pin | Nazwa S Minimalny temperatura otoczenia N N \&%3355 'II{JEZS!SO (szesciokatnal krzyzakowa/ Dowolny typ J 600x1000x600
Odniesienie do modufu d -10°C (14 °F) CFWY00E0203T4 203 150 | 110 | 150 161 125 | 90 | 125 |\ ] 70 | 2/0 $ruba) srul 101250 250 FNH1-350K-A | <450 A - - 600  (23.6x39.3x23.6)
T GNDS | e podczas pracy ND: 120 | ND: 250 30(26555) | M5:35 (31.0
ezpieczenistwa Wilgotnos¢ 5 ... 95 % bez kondensagji lub 2x50| lub 2x1 M8: 15 (132.8)
2 | une |EEEID 2 ViedR Stopien zanieczyszczenia 2 (EN 50178/ IEC 61800-5-1/ UL 61800-5-1) D: 100] Ho: 470
modut bezpieczeristwa Wysokodd Oceniane: 1000 m CFWQ00E0242T4 242 200 | 132 | 200 190 150 | 90 | 150 |lub 2x35| Iub 2x1 95 | 30 101250 300 FNH2-400K-A - - 600
3 gpo | Sygnal bezpieczeristwa dia V! Maksymalnie: 4000 m przy wspdtczynniku deratyzacii IND: 2x70|ND: 2x1/0
WeJ?F'? STO2 . Okablowanie Obstugiwane na Zaciskach Zasilania (1) Wartosci mocy znamionowej zdefiniowane w oparciu o prad znamionowy silnikéw WEG przy podanych napigciach. Punkt 8.1.4 instrukcji n — — 3
4| STO2 | Wejscie bezpieczeristwa 2 min (mm? / AWG) 0,5/20 0,5/20 0,5/20 Kabel z zaciskiem | Kabel z zaciskiem obslugi informuje réwniez 0 maksymalnej temperaturze otoczenia przemiennika, EN 61800-5-2 - Elekiryczne ukiady napedowe mocy o regulowanej predkosdl - Czes¢ 5-2:
5 o | Sygnat bezpieczeristwa dla 2 AW y 5 8 maks M10 maks (2) RILT; S/L2; T/L3; U/T1 ; V/T2 ; W/T3 ; DC+ ; DC-. Wymagania bezpieczenstwa - Funkcjonalne
SP1 wejscia STO1 max (mm? / AWG) 6/10 16/6 35/ szeroko$¢ 24 mm | szerokos$¢ 30 mm (3) PE. EN ISO 13849-1 - Bezpieczeristwo maszyn - Elementy systeméw sterowania zwigzane z
6 STO1 | Wejscie bezpieczeristwa 1 Waga (kg/Ib) 4,5/9,9 10,0/22,0 20,5/45,2 33,5/73,8 63,5/140,0 (4) Pierwsza wartos¢ dotyczy zasilania tréjfazowego i podtgczenia silnika, druga wartosé dotyczy zasilania jednofazowego. bezpieczenstwem
(1) Wiecej informaciji i przyklady pofaczern mozna RoHS Tak AGA! . Dai Czes¢ 1: Ogoine zasady'projektowama : ; i
znalez¢ w instrukcji bezpieczeristwa CFW900. (1) Temperatura powietrza na wiocie do radiatora. Informacje na temat pojemnosci sieci i bezpiecznikdw zasilania pradem statym znajduja si¢ w punkcie 3.2.3 Normy EN 62061 - Bezpieczeristwo maszyn - Bezpieczeristwo funkcjonaine systemow sterowania
Rysunek 9.5: Rozmieszczenie i rozmieszczenie stykéw zlacza XC2 (modul bezpieczeristwa) (2) Jesli dwie czesci przemiennika znajduig sie w tym samym srodowisku, jest to maksymalna temperatura wokot przemiennika. instrukcji obstugi. zwigzanych z bezpieczeristwem
(3) Jesli dwie czesci przemiennika sg zainstalowane w réznych komorach (montaz kotnierzowy), jest to maksymalna temperatura wokoét przedniej IEC 61508 Czesci 1-7 - Bezpieczenstwo funkcjonalne elektrycznych/elektronicznych/
czesci przemiennika. K A N . N . M
| (4) Wyjatek: modele CFW900C74P0T4 i CFW900D0146T4 o parametrach 55 °C (131 °F). W przypadku pracy w temperaturze powyzej 55 °C 14 NORMY | CERTYFI TY programowalnyoh el.ektrorjlczn\/ch systeméw ZWIQ.ZanVCh z bezpieczeristwem
F konieczne jest zastosowanie obnizenia wartosci znamionowej 0 2 % / °C. Tabela 14.1: Specyfikacja spelnionych norm i certyfikatow g?ggﬁ“@%s:;ﬁf?ﬁ:;m maszyn - Wyposazenie elekiryczne maszyn
5 UL61800-5-1 - "Elektryczne uklady napedowe mocy o regulowanej predkosci - Czes¢ 5-1: tywy . T
12 ZABEZPIECZENIAs USTERKI: ALARMY | MOZLIWE PRZYCZYNY Wymagania bezp\eczegystwa - elektryycznpe? cieplne i enyergetygczne" ' pre ¢ Dyrs.»k e Certyﬂkaty
Zabezpieczenia, usterki i alarmy to funkcje urzadzenia CFW900, ktére umozliwiaja przegladanie zdarzer, g:;:'i‘éczeﬁstwa Uwaga: *Odpowiednie do instalacji w pomieszezeniu, w kidrym odbywa sig kimatyzacja” 2,’;@8 napiaie ggljﬁggﬁgg g'é‘ cuL £184430
utatwiajac rozwiazywanie problemow i identyfikacje ulepszen w ustawieniach parametrow przemiennika. EN 61800-5-1 - "Wymagania bezpieczeristwa elektrycznego, ciepnego i energetycznego Gertyfiat TOV Rheinand Nr 1612
. - . - L . . - EN 50178 - "Urzadzenia elektroniczne do stosowania w instalacjach elektroenergetycznych” i A iatani -
Zabezpieczenia i usterki wylaczajg impulsy PWM silnika. Przyczyna ich zadziatania jest wskazywana na 4 0 I, a L gelyczny RoHS 2011/65/EU 2015/863/EU Bezpieczefistwo dzialania 01/205/5867
. ¢ e o . A EN 60146 (IEC 146) - "Przeksztattniki pétprzewodnikowe' -
N panelu operatorskim, w stowie stanu CFW900 (S1.1.1) oraz w biezacej diagnostyce zabezpieczen (D1.1). Specyfikacja EN 61800-2 - "Elektryczne ukiady napedowe mocy o reguiowane] predkosal - Czedd 2: Ecodesign 2009/125/EC
Informacje te sa kasowane tylko przez reset lub wytaczenie przemiennika. Normy wymagania ogdlne - Specyfikacje znamionowe niskonapigciowych ukiadow napedowych mocy Maszyny 2006/42/EC
Alarmy sg sygnalizowane na panelu operatorskim, w sfowie stanu CFW900 (S1.1.1) i w diagnostyce biezacego pradu przemiennego o regulowanej czestotiiwosci®
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F185 | Ochrona przed przetadowaniem

- Zakres czestotliwosci (2402 — 2480 MHz).
- Maks. moc nadawania (+6 dBm).
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1 ISTRUZIONI DI SICUREZZA

Questa gu|da di installazione rapida contiene le informazioni di base necessarie per mettere in funzione
il CFW90

I CFW900 & stato redatto per essere utilizzato da personale qualificato in possesso di formazione o
abilitazione tecnica adeguata a operare con questo tipo di apparecchiature. Il personale deve attenersi
a tutte le istruzioni di sicurezza definite dalle normative locali. La mancata osservanza delle istruzioni di
sicurezza pud causare la morte, serie lesioni fisiche e/o danni all'apparecchiatura.

2 AVVERTENZE DI SICUREZZA CONTENUTE IN QUESTA GUIDA E NEL PRODOTTO

PERICOLO!
Il mancato rispetto delle procedure indicate in questa avvertenza pud causare il decesso, lesioni gravi e
danni all'apparecchiatura.

ATTENZIONE!
Il mancato rispetto delle procedure indicate in questa avvertenza puo causare danni all'apparecchiatura.

NOTA!
Questa avvertenza contiene informazioni importanti per la comprensione e il funzionamento corretto
dell'apparecchiatura.

. - Componenti sensibili alle scariche elettrostatiche.

Presenza di tensioni elevate. .
Non toccarti.

Componenti sensibili alle scariche elettrostatiche.

Non toccarli.

ey

3 RACCOMANDAZIONI PRELIMINARI

PERICOLO!

Disattivare sempre l'alimentazione di rete prima di toccare qualsiasi componente elettrico correlato al
convertitore. E possibile che numerosi componenti rimangano carichi con tensioni elevate o restino in
movimento (ventole) anche dopo lo scollegamento o l'interruzione dell'alimentazione CA. Attendere almeno
10 minuti prima di maneggiare I'apparecchiatura per assicurarsi che i condensatori si siano scaricati
completamente. Collegare sempre il punto di messa a terra del convertitore alla terra di protezione.

NOTA!
| convertitori di frequenza possono causare interferenze in altri dispositivi elettronici. Seguire le precauzioni
indicate nel manuale utente.

NOTA!

Lo scopo di questa 8uida non consiste nel presentare tutte le pOSSibi”té per I'applicazione del CFW900,
di conseguenza WEG non si assumera alcuna responsab\llta per I'uso del CFW900 che non sia basato su
questa guida. Per maggioriinformazioni sull'installazione, I'elenco completo dei parametri e delle indicazioni,
fare riferimento al manuale utente.

Non eseguire alcun test hipot con il convertitore!
Se del caso, contattare il proprio rappresentante WEG.

ATTENZIONE!

Le schede elettroniche ospitano componenti sensibili alle scariche elettrostatiche.

Non toccare direttamente i componenti o i connettori. Se necessario, per prima cosa toccare il punto di
messa a terra del convertitore, che deve essere collegato alla terra di protezione (PE) o usare una idonea
fascetta di messa a terra.

PERICOLO!

Pericolo di schiacciamento: Al fine di garantire la sicurezza nelle operazioni di sollevamento del carico,
i dispositivi elettrici /o meccanici devono essere installati all'esterno del convertitore per garantire la
protezione contro la caduta accidentale del carico.

PERICOLO!

Il presente prodotto non € stato concepito per essere utilizzato come un elemento di sicurezza. E necessario
adottare misure supplementari al fine di evitare danni materiali e lesioni personali. Il prodotto & stato
costruito conformemente a un rigoroso controllo di qualita, tuttavia, se installato in sistemi in cui il suo
malfunzionamento puo causare rischi di danni materiali o personali, ulteriori dispositivi di sicurezza interni
devono gara;ntlre una condizione di sicurezza in caso di un malfunzionamento del prodotto, prevenendo
cosi incidenti

ATTENZIONE!

L'operativita di questa apparecchiatura richiede istruzioni dettagliate per l'installazione e il funzionamento
fornite nel manuale utente, nel manuale di programmazione e nei manuali di comunicazione.

4 RICEZIONE E STOCCAGGIO

I CFW900 & consegnato in una scatola di cartone fino ai modelli a telaio C; gli altri modelli sono forniti in
una cassa di legno.

Contenuti della confezione:

= Convertitore di frequenza CFW900.
= Kit di schermatura del cavo di comando e di potenza CPCS.
= Guida d'installazione rapida.

ATTENZIONE!

Quando il convertitore viene stoccato per un periodo prolungato, & necessario rigenerare i condensatori.
Fare riferimento al manuale utente per le procedure indicate.
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SERIAL: 1234567890

MAC ADDRESS: AA-BB-CC-DD-EE-FF 4 4

I T
9 24 21 20

1 - Codice smart del convertitore.

2 - Articolo in stock WEG.

3 - Settimana e anno di fabbricazione del prodotto (codificati).

4 - Numero seriale convertitore.

5 - Peso convertitore.

6 - Dimensione telaio.

7 - Grado di protezione.

8 - Temperatura di esercizio nominale.

9 - Indirizzo fabbricante.

10 - Range di tensione d'ingresso nominale.

11 - Numero di fasi d'ingresso.

12 - Frequenza nominale d'ingresso.

13 - Corrente nominale di ingresso del convertitore (regime di
sovraccarico ND e HD).

14 - Range di tensione d'uscita.

15 - Numero di fasi d'uscita.

16 - Range di frequenza d'uscita (considerando le impostazioni
del fabbricante).

17 - Corrente nominale d'uscita del convertitore (regime di
sovraccarico ND e HD).

18 - Specifiche di sovraccarico del convertitore per ND e HD.

19 - Classe di efficienza in conformita alla Direttiva EcoDesign.

20 - Perdite convertitore alla condizione nominale (90,100).

21 - Anno di fabbricazione.

22 - Certificazioni convertitore.

23 - Codice QR convertitore.
- Indirizzo MAC dei convertitori.

Figura 5.1: Descrizione dell'etichetta identificativa sul CFW900

6 INFORMAZIONI SUL CFW900

Il convertitore di frequenza CFW900 e un prodotto ad alte prestazioni che consente il controllo della velocita
e della coppia dei motori trifase a induzione e a magnete permanente (PM)
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(") Tutti i modelli sono dotati di un filtro RF integrato.
Figura 6.1: Diagramma a blocchi per il CFW900

7 NOMENCLATURA

Tabella 7.1: Nomenclatura dei convertitori CFW900

CFW900 D [o9P0 | L | 4 | DB | 20 | Y2 | B | - | - [ -
| wm v v v v v |ox x| x| X
Punto Descrizione

| Identificazione serie prodotto: CFW900

[} Dimensione telaio: A, B, C, Do E

n Valore corrente nominale ND:

02P8 =28 A/03P6=36A ..
0110=110A/0135=135A ..

\% Numero di fasi di alimentazione:

B = Monofase o trifase

T = Solo trifase

\ Tensione alimentazione:

2 =da 200 a 240 Vca (dimensioni telaio A, B e C), da 208 a 240 Vca (dimensioni telaio D ed E)
4 =da 380 a 480 Vca

\ Frenatura:

NB = Senza frenatura IGBT (dimensioni telaio D ed E)
DB = Con frenatura IGBT

Vil Grado di protezione:
20 =1P20
21=1P21
= UL tipo 1
Vil Sicurezza funzionale:
Y2 = Con funzioni di sicurezza STO e SS1-t
IX HMI:

Vuoto = HMI senza Bluetooth

B = HMI con Bluetooth

X Prodotto con versione speciale hardware:

Vuoto = Hardware standard

HEC = Prodotto con pannello extra-rivestimento

Hx, Hxx or Hxxx = Altre tipologie di hardware speciale
Xl Prodotto con versione speciale software/firmware:
Vuoto = Software/frmware standard

Sx, Sxx 0 Sxxx = Software/firmware speciale

Xl Suffisso fabbrica:

Vuoto = standard

-Ul = convertitore fornito senza imballaggio (imballaggio da restituire)
-Gx = x Punto raggruppatore

8 INSTALLAZIONE E CONNESSIONE
Evitare:

= Esposizione diretta ai raggi solari, alla pioggia, all'umidita elevata o all'aria marina.
= Gas o liquidi inflammabili o corrosivi.

= Vibrazioni eccessive.

m Polvere, particelle metalliche e nebbia oleosa.

8.1 POSIZIONAMENTO E MONTAGGIO

E possibile installare i convertitori su una superficie o su una flangia. Nel montaggio su flangia, il retro
del convertitore (che contiene il dissipatore di calore e la ventola) € montato all'esterno del pannello. Di
conseguenza, I'aria di raffreddamento del modulo di potenza é trattenuta all'esterno dell'armadio. La sezione
del convertitore esterna all'armadio presenta un grado di protezione IP55 / UL tipo 12.

Al fine di assicurare il grado di protezione del pannello, deve essere garantita una corretta sigillatura tra
I'apertura del pannello e la flangia del convertitore.

Montare il convertitore in posizione verticale su una superficie piana e verticale. Telai A ... C possono essere
installati in posizione orizzontale, purché si rispetti la posizione indicata al punto 3.1.3 del manuale utente.

Convertitori di telai A ... D possono essere disposti affiancati senza che si debba lasciare spazio tra di loro.
In questi casi, le aperture di ventilazione superiori devono essere libere affinché I'aria possa circolare, cioé
non e possibile utilizzare i kit IP21 e UL tipo 1.

ATTENZIONE!
| requisiti minimi di spazio di montag(];lo_f_) arantire una corretta circolazione dell'aria di raffreddamento
sono specificati nella Figura 8.2 e n abella 8.3

a) Dimensioni esterne

[ Retro Parte frontale
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b) Montaggio superficiale c) Montaggio flangia
Figura 8.1: Dimensioni esterne dei convertitori
Tabella 8.1: Dimensioni esterne dei convertitori
Modello Al B1 c1 D1 E1 F1 a2 b2 a3 b3 c3 d3 e3
mm [in] mm[in] mm[in] mm[in] mm[in] mm[n] mm[in] mm[[in] mm[n] mm[in] mm[in] mm[in] mm [in]
Telaio A 145 245 222 65 269 333,5 116 250 130 120 120 136 226
[5,7] [9,65] [8,74] (2,56] | [10,59] | [13,13] | [4,53] [9,84] [5,12] [4,72] [4,72] [5,35] [8,90]
Telaio B 165,2 359,3 228 70,2 385 448,9 125 370 150 177,1 177,1 168 342
65 | 14,15 | [8.98] | [2.76] | [15,16] | [17.67] | [4.92] | 14,57 | 59 | 6,97 | 697 | 16,22 | [13,46]
Telaio C 200 430 294 136,4 460 519,3 150 425 175 210 210 188 405
(7,87] | [16,92] | [11,57] | [6,37] | [18,11] | [20,45] [5.9] [16,73] | [6,89] [8,27] [8,27] 7.4 [15,95]
Telaio D 250 602 294 135 625 700 200 600 220 290 298 238 565
984 | 237 | (11,67 | [531] | [246] | [27,56] | [7.87] | [236] | [8:66] | [11.41] | [11,73] | [9.37] | [22,24]
Telaio E 335 620 358 169 675 763,4 200 650 275 320 320 316 620
[13,19] | [24,4] [14,09] | [6,65] [26,57] [29] [7.87] [25,6] [10,83] | [12,60] | [12,60] | [12,44] [24,41]

“Tolleranza delle dimensioni d3 ed e3: +1,0 mm (+0,039 in).
*Tolleranza delle altre dimensioni: + 1,0 mm (+ 0,039 in).

Tabella 8.2: Viti per i fori di fissaggio

Modello | {7 t N.m [Ibf.in]
TelaioA | M5 M5 5[44,2]
TelaioB | M5 | M5 5 [44,2)
TelaioC | M6 | Mo 85(75.2]
TelaioD | M8 M8 20(177]
TelaiocE | M3 | M8 20[177)

Figura 8.2: Spazi liberi per I'aerazione

Tabella 8.3: Spazi liberi per I'aerazione

Dimensione Protezione A B c D
Telaio Cl ificazi mm [in] mm [in] mm [in] mm [in]
A IP20 25[0,98] 25[0,98] 10[0,39] 0[0]

P21/ UL tipo 1 25(0,98] 25(0,98] 10(0,39) 30(1,18]
B IP20 40[1,57] 45[1,77] 10[0,39] 0[0
P21 /UL tipo 1 40[1,57] 45[1,77] 10[0,39] 30[1,18]
- P20 110(4,33] | 130(5,12] | 10[0,39) 0[0]
P21 /UL tipo 1 110[4,33] | 130[5,12] 10 [0,39] 30[1,18]
b IP20 110[4,33] 130[5,12] 10[0,39] 0[O
P21 /UL tipo 1 110[4,33] 130(5,12] 10[0,39) 30([1,18]
= P20 150(5,9] | 250(9,84] | 20[0,79] 0[0]
P21 /UL tipo 1 150 [6,9] 250 [9,84] 201[0,79] 30[1,18]

9 INSTALLAZIONE ELETTRICA

ATTENZIONE!
Per proteggere I'inverter, utilizzare fusibili o interruttori automatici sull'alimentazione dell'inverter. Per ulteriori
dettagli, consultare il punto 13 di questa guida e le informazioni contenute nel manuale d'uso.

PERICOLO!

= Le seguenti informazioni rappresentano solamente una guida per la corretta installazione. Rispettare i
regolamenti applicabili per le installazioni elettriche.

= Accertarsi che I'alimentazione elettrica CA sia scollegata prima di iniziare I'installazione.

ATTENZIONE!

La protezione da cortocircuito del convertitore non offre una protezione da cortocircuito per il circuito
alimentazione. La protezione da cortocircuito del circuito alimentazione deve essere assicurata in conformita
alle normative locali applicabili.

9.1 IDENTIFICAZIONE DEI TERMINALI DI POTENZA E DI MESSA A TERRA

R/L1, S/L2, T/L3: Collegamento del cavo di rete dell'alimentazione CA.
CC-/-UD: polo negativo dell'alimentazione CC.

BR: collegamento resistore di frenatura.

CC+/+UD: polo positivo dell'alimentazione CC.

U, V and W: collegamento cavo motore.

Messa a terra.

NOTA!

I modelli CFW900A04P5B2, CFW900A06P0B2, CFW900A07P3B2 e CFW900AT0P0OB2 possono funzionare
con alimentazione monofase senza declassamento della corrente nominale di uscita. In questo caso,
|'alimentazione monofase puo essere collegata a due dei terminali di ingresso.

[VaiYir

(a) Dimensioni telaio A...C (b) Dimensione telaio D (c) Dimensioni telaio E

Figura 9.1: Terminali di potenza da (a) a (c)

ATTENZIONE!

Quando i collegamenti di potenza e di messa a terra sono realizzati con cavi flessibili, &€ necessario utilizzare
terminali appropriati.

Le apparecchiature sensibili, come i PLC, i controller termici e i cavi delle termocoppie, devono essere almeno
distanti almeno 0,25 metri dai convertitori di frequenza e dai cavi che collegano il convertitore al motore.

NOTA!
= Predisporre condotti indipendenti per la separazione fisica dei cavi segnale, controllo e potenza (fare
riferimento alla sezione 3.2 del manuale utente).

PERICOLO!

= |l convertitore si danneggera se |'alimentazione di ingresso & collegata ai terminali di uscita (U/T1, V/
T2 0 W/T3).

= Controllare tutti i collegamenti prima di alimentare il convertitore.

= In caso di sostituzione di un convertitore esistente con un CFW900, verificare se l'installazione e il
cablaggio sono conformi alle istruzioni riportate nel manuale utente.

ATTENZIONE!

= | convertitori della linea CFW900 possono operare in reti di alimentazione con un neutro a terra solido,
in reti con messa a terra ad angolo delta e in reti IT (neutro non messo a terra 0 messa a terra con un
resistore a valore ohmico alto). Eccezione: i convertitori del telaio A non possono operare su reti con
messa a terra a triangolo e reti IT con messa a terra-resistore.

= Per operare in reti con messa a terra ad angolo delta e reti IT, & necessario scollegare il filtro RFI.

Indipendentemente dal tipo di rete elettrica, il convertitore deve essere sempre collegato alla terra di

protezione come indicato al punto 3.2.5 del manuale utente.

9.2 COLLEGAMENTI DI POTENZA

usibili
Scollegare
Interruttore

Figura 9.2: (a) Collegamenti di potenza e di messa a terra e (b) Particolare del collegamento della schermatura del cavo motore

PERICOLO!
Fornire un dispositivo di disconnessione per I'alimentazione di ingresso del convertitore. Questo dispositivo
deve scollegare I'alimentazione ogni qualvolta sia necessario (durante i lavori di manutenzione, per esempio).

9.2.1 Colleg ti Della M

PERICOLO!

Il convertitore deve essere collegato obbligatoriamente a una terra di protezione (PE).

Utilizzare un cablaggio di messa a terra con un calibro come minimo uguale a quello indicato nella tabella
3.5 del manuale utente.

Collegare i punti di messa a terra del convertitore a un'asta di messa a terra apposita, o a un punto di messa
a terra determinato, o al punto di messa a terra generale (resistenza < 10 Qsj

Per conformarsi con lo standard IEC 61800-5-1, collegare il convertitore a terra tramite un cavo di rame a
conduttore singolo avente un calibro minimo di 10 mm? o un cavo a due conduttori aventi lo stesso calibro
del cavo di messa a terra citato nella tabella 3.5 del manuale utente, dato che la corrente di dispersione
€ superiore a 3,5 mA CA.

Non condividere il cablaggio di messa a terra con altre apparecchiature che operano a correnti elevate
(es.: motori a potenza elevata, saldatrici, ecc.).

aTerra

9.2.2 Frenatura Dinamica

NOTA!
TuttiimodelliA, B, C, D ed E con suffisso DB sono dotati di IGBT di frenatura interno. Per ulteriori informazioni
sull'installazione, vedasi il punto 3.2.4.2 del manuale dell'utente.

9.2.3 Collegamenti in Uscita

ATTENZIONE!

Il convertitore dispone di una protezione elettronica contro il sovraccarico del motore che deve essere
regolata in base al motore alimentato. Quando diversi motori sono collegati allo stesso convertitore, installare
singoli relé di sovraccarico per ciascun motore.

La protezione da sovraccarico del motore prevista nel CFW900 e conforme agli standard IEC 609047-4-2
e UL 61800-5-1; tenere conto delle seguenti informazioni:

= Corrente di "intervento" eguale a 1,25 volte la corrente nominale motore (C2.1.5) impostata nel menu
"Avvio" Orientato.

= |l valore massimo del parametro C7.4.6 (Classe termica del motore) & 3 (classe 20).

= |l valore massimo per C2.1.11 (fattore di servizio motore) € 1,15.



= |l valore massimo dei parametri di corrente di sovraccarico C7.4.3, C7.4.4 e C7.4.5 € 100 %.
ATTENZIONE!

Per l'installazione corretta del cablaggio di controllo:
= Utilizzare il calibro del cavo come da Tabella 9.2.

13 ELENCO DEI MODELLI SERIE CFW900

Se un sezionatore o un contattore sono installati tra il convertitore di frequenza e il motore, non azionarli = Utilizzare cavi schermati per gli ingressi/uscite di comando e le reti di comunicazione. Quando il cavo & ) ) N clits diRotonzaolMessalaitera : ) » ” )
mai quando un motore & in rotazione o quando & presente tensione sull'uscita del convertitore. di lunghezza superiore a 30 m, effettuare la messa a terra della schermatura a entrambe le estremita. Specifiche Corrente Nominale e Motori Tipici CIETEE Rl oy 2 Uil i St Vite (Tipol Specifica Protezione Fusibile SREE DD
= Mantenere i cavi di comando, comunicazione e HMI remoto distinti dagli altri cavi (cavi diingresso e motore - - ilo di Rame (75°C (167 F) CoppiaConsigliata UL e IEC
9.3 CONNESSIONI DI COMANDO 110/220 Vea, ecc.) conformemente alla tabella 3.10 del manuale utente. Se tali cavi devono intersecare . EotiaccaicoltiD Sovraccarico HD Potenza @ Messa a Terra © [N-m (ibf.in] Standard IEC Standard UL
altri cavi, cid deve essere fatto perpendicolarmente, mantenendo la distanza minima di separazione di Modello  Corrente Motore Tipico ® | Corrente _Motore Tipico o Alimentazione CA Fusibili ad Alta Fusibili Fusibili ad alta velocita | Dimensioni
— e ; di Uscita 220 V/ 230 V/| NEC | di Uscita 220 V/ 230 V/ NEC = Velocita Tipo J CA Orrente | Minime Pannello
Punto Descrizione 5 cm nel punto di intersezione. v Y o8 e
- . . A . " . . .. N . L 60 Hz |50 Hz 230 V 60 Hz 50 Hz 230 V 2 | AWG & Tipo Pot @ Messa a . Fusibile . _ Massil (
;|Connettore XC1 (CFWS00-10S): ingressi e uscite digitali e analogiche, = Relg, contattori, solenoidi o bobine di frenatura elettromeccanica installati in prossimita dei convertitori lonom |, Tonom (i =E AWG' terminale | Potenza Terra © gl;stmg_:’t Nominele WEG Fusibile Fusibile gl assima |y Altezza x
ingresso per alimentazione esterna e comunicazione RS-485 possono generare interferenze nel circuito di comando. Per eliminare tale fenomeno, i soppressori RC (ND) ['é‘\’,']" ww] P] | D) vt wl | [HP) 2 [A'iii e “Corrente | Riferimento | g2 [Al Corrente [o]  Fusibile TA] L[a"rgnf:eﬁznz’]a)
Connsttore XC2 (modulo di sicurezza): funzioni STO e SS1-t devono essere collegatiin parallelo alle bobine di questi dispositivi in caso di alimentazione CA, e i diodi [Beaccl] [Brsco] Al
3 Connettore XC3 (slot per scheda microSD): consente di copiare i parametri e memorizzare i di "ricircolo" in caso di alimentazione CC CFW900A04P6B2| 4,6 15 | 1.1 1 4,6 15 | 11 1 25 14 25| 14 300 15 FNHO00-20K-A - - 15
programmi SoftPLC (vedere il manuale di pre e) : CFW900A06P0B2| 6 2 [ 15 |15 6 2 [ 15[ 15 ’ ’ 300 15 FNHO00-20K-A - - 20
4 Connettori XC4A e XC4B: connessione ethernet a doppia porta (RJ45) Tabella 9.2: Calibri dei cavi per il collegamento di comando CFW900A07P5B2 7,5 2 15 2 7.5 2 15 2 | 25/4® 14/12@ 4 12 300 15 FNHO000-20K-A - - 30
(vedere il manuale di comunicazione ethernet) - - Bl o A1t (e T e CFW900A10POB2| 10 3 |22 3 10 3 |22 3 |256@[1410% _ [ 6 |10 685 20 FNHO00-20K-A - - 40
5 Switch DIP S1 e S2: configurazione del modulo di sicurezza Calibro Conduttore Senza Terminale Crimpare e Spellatura Isolamento o Lunghezza CFW900A04P6T2| 4.6 156 | 11 1 4.6 156 | 11 1 K 300 15 FNHO00-20K-A | Qualsiasi tipo - - 15
6 Connettore XC6: connettore DBY per il collegamento dell'HMI/ HMI remoto C Minimo Massimo Minimo Massimo Terminale (mm) CFWI00A0EPOT2 8 2 15 115 5 15 | 11 1 2,5 14 kd 25| 14 M,A s/ M4 (philips) 300 15 FNHO00-20K-A | J <40 A = - 20 500x600x500
7 Backplane CFW900-4SLOT: prevede quattro slot per collegare gli accessori. Per mm2 (AWG) mm2 (AWG) mm2 (AWG) mm? (AWG) CFW900A07PS5T2 7.5 2 1.5 2 6.8 2 15 2 ' ' sg;na?ato) 12[10,6] 300 15 FNHO00-20K-A - - 30 (19, 7::23 6);19 7)
impostazione predefinita, lo slot A & occupato dal CFW900-REL-01 XC1 0,2 (24) 1,5(16) 0,25 (23) 1,5 (16) 10 CFW900A10P6T2| 10,6 3 3 3 9,6 3 22 3 1,2[10,6] 300 20 FNHO000-20K-A - - 40 ! ! !
8 |XC30 (CFW900-REL-01): uscita relé 2 TR BT SR0E e 5 CFW900A13POT2| 13 4 3 | 3 11 3 [ 3 [ 3 4 12 4 12 300 20 FNHO00-20K-A - - 50
9 Batteria CR2032 per l'orologio in tempo reale. Utilizzare pinze o pinzette non conduttive per XC30 0'2 224; 2'5 212; 0'25 223; 2'5 ((12)) A CFW900A19P0T2 19 6 55 5 16 5 4 5 10 10 685 25 FNHO00-35K-A - - 70
rimuovere/sostituire la batteria - - - - CFW900B26P0T2 26 10 7.5 7,5 22 7,5 5,5 75 6 8 6 8 1100 35 FNHO000-40K-A . - - 100
CFW900B34P0T2 | 34 125 | 92 | 10 28 10 | 7,5 | 10 10 2 o 1100 40 FNH000-50K-A | Qualsiasi tipo - - 125
10 AVIO I3 J<0A
CFW900B45P0T2| 45 5 | 11|15 35 [125[ 92 10 | 16 6 £ 6 1100 60 FNHO00-63K-A - - 150
. ) i i i i i i E i i CFWQ00C56P0T2| 56 20 | 15 | 20 47 5 11|15 3 1700 80 FNHOO-80K-A - 80 Mersen
Figura 9.3: Descrizione delle connessioni di comando ; EsngZ|qne dglla rloutlne Awvio Orientato via parametro Al. (Wizard -> Avvio Orientato). - . s : e A100P80-4 200
- Seguire i passi del menu. crwoocrororz| 70 | 25 [1es | 2 | s [ [ | Bl oo | e | a0 | o0 [mwooiooca| - | o0 [ M, | owo | S0moc
8 371328 R W OXSTOXIE:
@ 3 8 lersen
11 DATI DI POTENZA CFW900C80POT2| 80 | 30 | 22 | 30 | 70 | 25 |185| 25 | 35 3 Gapocorda 3850 100 | FNHO0-125K-A - 150 Aersen 300
Tabella 11.1: Caratteristiche ingresso e uscita del convertitore CFW900D0110T2| 110 | 40 | 80 | 40 | 92 |30 | 22 | 30 | 50 | 10 M8 M6 16200 125 | FNHO0-200K-A - 125 e 300
Codice Smart Convertitore - Punti "IV" e "V" B2 T2 T4 (Esagonale/| - (Esagonale/ Mersen 500x1000x500
e o e e CFW900D0135T2| 135 50 | 87 | 50 | 110 | 40 | 30 | 40 | 70 2/0 3| 3 pf\\/l‘\{\ep)s/ "@f{';’ﬂ 25313 200 |FNHO00-250K-A - 200 AIOOPIOO-4 400 (79.7x39.3x19.7)
CA CFW900D0150T2| 150 60 | 45 | 50 124 50 | 37 | 40 95 3/0 15[182,8] 51[44.2] 25313 200 FNH1-250K-A - 250 At yggz%%_ 4 400
Numero di fasi (ingresso) 103 3 3
Tolai A, B6C: HD: 95 |HD: 3/0
ou 2x25 | ou 2x3
Tensione d‘\l’\QVESSQ nominale 200 ... 240V rms 200 IOV I'!T]S 380 ... 480 V rms CRWO00E0172T2 172 60 55 60 150 60 45 50 ND: 95 o|ND: 4/0 5 50 10 101250 250 FNH1-350K-A - . 500
Telai D ed E: 9]
2x35 | ou 2x2 o
208 ... 240 V. rms %
Frequenza d'ingresso 50 /60 Hz (range: 48 ... 63 Hz) HD: 95 o|HD: 3/0| & MO (Vite (E’\sﬂasg?mg\g?e/
Sfasamento di fase =<3 % tra le tensioni di linea CFWO00E0195T2| 195 | 75 | 85 | 75 | 160 | 60 | 45 | 60 [\ 235, |0u23 70 | 20 esagonale) | philipsivite) | 101250 300 | FNH1-350K-A | Qualsiasi tipo - - 500 S00x1000x600
- P ; ND: 120 [ND: 250 ! J=450 A (23,6x39,3x23,6)
= Numero massimo di powerup (connessioni di rete) Massimo 1 per minuto 0250 | 0 2x1 30 [265,5] | M5: 3,5 [31,0]
%%@gg%gg % Dimensione telaio A: TT / TN / IT (eccetto messa a terra con resistore) - M8: 15 [132,8]
ki i i g tensione "slash" HD: 250
_— = —_— Tipi di alimentazione ™ " o . . HD: 150
SEWS00TBS Dimensioni telaio B, C, D, E: TT/ TN / T/ messa a terra a Delta - tensione CFWO00E0250T2| 250 | 100 | 75 [100 | 211 | 75 | 55 | 75 |o2xs0 [\ &2 95 | 30 101250 300 | FNH2-400K-A - - 600
Connettore XC1 contnds ND: 2X70) o oy
e | Chmo Descrizione Funzione Predefinita (se disponibile) Efficienza (classe di efficienza) @ IE2 (IEC 61800-9-2 / EN 50598-2)
@
1 AO1 Uscita analog 1 Velocita =S Toli A BeC: di C di Potenza e Messa a Terra
2 02 Uscita analog 2 Corrente motore 200 ... 400 Voo Specifiche Corrente Nominale e Motori Tipici Dimensione Filo Consigliata - Utilizzare Solo Vite (Tipo) Specifica Protezione Fusibile Specifiche Protezione
3,8,18,26 | GND | Riferimento circuito di comando Range di tensione d'ingresso (Vec) 29 .... 400 Vee Telal D ed E: 436...800 Veo Filo di Rame (75 °C (167 °F) Coppia Consigli gtonuttors afgrlnEscda
4 [¢] Riferimento interfaccia RS-485 252 ... 400 Vdc Sovraccarico ND Sovraccarico HD Potenza @ Messa a Terra © [N.m (Ibf.in)] Standard IEC Standard UL
S Al Interfaccia RS-485 negativa Frequenza di Commutazione C Mo deil o G ipi Corrente | Motore Tipico Alimentazione CA Fusibili ad Alta Fusibili ad alta Velocita Dimensioni
6 B(+) Interfaccia RS-485 npositiva Telai A ... D: 4 kHz di Uscita 440 v//400 v/ NEC | di Uscita 240 /1400 V/| NEC 2 Velocita Alimentazione CA Corrente Minime
Ingresso alimentazione esterna Nominale (fsvanom) (4) 4 Kz Telaio E: 2 kHz 60 Hz |50 Hz 460 V 60 Hz 50 Hz 460V . & Tipo @ Messaa I ; ;
7 VIN - - mm AWG £E TR Potenza Terra © e Fusibile - Massima  (Profondita x
4 Veo Range di regolazione ®® 15..16 kHz TelaiA...D: 1,5 ... 16 kHz lo,nom Pnom lo,nom 5 Nominale WEG Nominale & C Altezza x
9,25 VOUT | uscita alimentazione +24 Vcc Telaio E: 1 ... 8 kHz [B(r':?:z:i] [CV] | [kW]  [HP] [B(;BL“ [CV] | [kW] | [HP] = Co[rlr“ente Riferimento co['x]eme Corrente [a]  Fusibile Al Larghezza)
- — f -
:[1) B:; Ingresso D\g!(a\e 1 Esecuzione/Arresto (Solo in modalita remota 2) del Cavo zdoe(; :T;::: e — CFWO00A02PST4 | 2.8 15 | 14 1 24 15 | 11 T 15 ENHO00-20KA - = 15
Ingresso Digitale 2 Non occorre usare la reattanza di uscita e moculazions PWM por o longhi) /™ CFW900A03P6T4| 36 | 2 | 15 | 2 | 28 | 15 | 14 | 1 Forcella 15| FNHO00-20K-A - - 15
12 Di3 Ingresso Digitale 3 - CFW900A04P8T4 | 4,8 3 |22 | 3 39 2 | 15| 2 | 25 14 s |25/ 14 15| FNHO00-20K-A ! B B 15
1 DI Ingresso Digitale 4 Sonlatisnzalduscis SO0} CFW900A06PST4| 65 | 4 | 3 | 5 | 53 | 8 |22 | 3 8 15| FNH000-20K-A | QUalsiasi fipo| - 20
14 DI5 Ingresso Digitale 5 Ingresso A per il codificatore Con fittro sinusoidale sull'uscita del convertitore 5000 m CFWO00A09P6T4 | 9,6 5 4 5 8 5 3 1 5 k3 M4 (PRIDS/ | 14 (opilps) 5 ENHOO0-20kA| S04 . . 30 500X600X500
15 DI6 Ingresso Digitale 6 Ingresso B per il codificatore e @l ez sl e ez o g e 0.... 200 m (schermato secondo [EC60034-25) CFW900A14POT4 | 14 10 [ 55 [ 10 12 75 55 [ 75 4 12 4 12 12 (10,8 | 1:2(106) 20 FNHO00-25K-A - - 50 (19,7x23,6x19,7)
16 COM | Comune degli ingressi digitali IEC 61800-8:2017 CFW900A17POT4| 17 | 12,5 | 7,5 | 10 17 1125 7.5 | 10 10 10 o 25 | FNHO0O-35K-A B - 60
17 10V Alimentazione 10 V per il (1) Per operare su reti [T o reti messe a terra ad alta impedenza, seguire le linee guida per la messa a terra di cui alla sezione 3.2.4.1 del manuale utente. CFW900B26P0T4 26 20 11 15 21 15 11 15 6 6 35 FNHO00-40K-A . - - 100
potenziometro (2) | livelli Q\ efficienza per modello possono essere reperiti nell'app "WEG Ecodrive" disponibile per dispositivi Android e iOS. CFW900B33P0T4 33 25 15 20 28 20 11 20 8 8 40 FNHOO-50K-A QUJB‘SISS‘XPO N N 125
19 A+ ‘ ) Riferimento velocita (solo in modalita remota 2) () Per I'alimentazione CC, & necessario utilizzare un circuito di pre-carica esterno. Eccezione: nei convertitori CFW900 con telai A, B e C, & CFW900B39P0T4 39 30 185 | 25 33 25 15 20 10 © 10 1100 60 FNHOO-63K-A. = . - 150
20 Ap-| ngresso analog. differenziale 1 possibile collegare il terminale "+" dell'alimentazione CC al terminale CC+ e il terminale "-" ai terminali R/L1/L & S/L2/N. In tal caso, non & : 28 Mersen
x Al necessario tiizzare una pre-carica esterna. CFW900C50POT4| 50 40 | 22 | 30 40 30 | 185| 30 | 16 6 gE 6 1100 60 FNHO0-63K-A - 60 A100P60-4 200
" ! . ’ £ [
Ingresso analog. 2 (4) La frequenza di commutazione puo essere ridotta automaticamente a causa del sovraccarico dell'uscita del convertitore, della temperatura elevata @S MS (pozidriv) M4 (philips) Mersen 600x800x500
22 Al2- 9 diferenziale ambientale, del blocco della circolazione dellaria intorno al dissipatore di calore /0 del funzionamento con una frequenza di usaita bassa. CFW900C62PO0T4| 62 50 | 30 | 40 50 40 | 22 | 30 o5 4 © |16 4 37(328) | 37(328 3850 80 FNHOO-80K-A - 80 A100P80-4 225 | (23,6x31,6x19,7)
23 DOt Uscita digitale 1 (5) Per operare con una frequenza di commutazione superiore a quella nominale (fsw,nom) & necessario ridurre la corrente di uscita come da Mersen
24| po2 Uscita digitale 2 figura 8.3 del manuale tente. CFWS00C74POT4| 74 | 60 | 87 | 50 | 62 |80 | 30 | 40 s 9800 100 [FNHOO-128K-A| - 160 A100P150-4 | 250
- . L . . (6) Regolabile in intervalli di 0,1 kHz. CFW900DIBPOT4 9 75 45 75 75 60 37 50 35 1 1 1 HOO-1 3 ~ 1 Mersen
Figura 9.4: Esempi di connessione su XC1 (CFW900-10S) {7) Il ipo di moduiazione puo essere modificato nel parametro C1.4.1.1 (\%89 P— 6200 25 FNH00-160K-A 25 A100P125-4 300
Capocorda h =5 Mersen 500x1000x500
Tabella 9.1: Configurazione degliinterruttori DIP per selezionare il tipo di segnale sugli ingressi/uscite analogiche del CFW900-I0S Tabella 11.2: Caratteristiche ambientali e meccaniche del convertitore CFW900D0124T4 | 124 100 | 55 | 100 103 75 | 55 | 75 o 2/0 35| 3 /plxjilll‘em/ phé\lkriz/g)le) 25313 150 FNHO0-200K-A B 150 A100P150-4 300 (19,7x39,3x19,7)
Interruttore 2 Predefinita di Codice Smart Convertitore - Suffisso CFW900D0146T4 | 146 125 | 75 | 100 | 124 100 | 55 | 100 3/0 15(132,8) 25313 200 FNH1-250K-A B 250 Mersen 400
. m -
B it DIP i Ll Fabbrica telaio Punto "II" (Dimensione Armadio A B C | D | E AT00P250-4
Al 5311 da-10a10V;l: da4a20mA/da0a20 mA v CoVeriors) 1 - S HD: 95 | HD:2/0 | o
A2 s32 V:da-10a10V; |: da 4 a 20 mA/ da 0a 20 mA v pore imaldilE SenzalD) ento/daliaicorenteldlUsctta = = CFWQO00EO172T4| 172 | 125 | 90 | 125 | 146 | 125 | 75 | 100 5225 | OU 23 § 50 | 1/0 101250 260 | FNH1-350K-A - - 500
AO1 s33 V:da0a10V;l: da4a 20 mA/da0a20 mA v B {20°C(122°F) | S0°C(122°F) | 50°C(122F) | 50°C(122°_|45-C(113F) 235 |ou22 | §
AO2 s34 V:da0al0V;lida4a20mA/da0a20 mA v onte 2 o~ I woond ‘CGODC Lo h \‘GOdC“(W?;O £) ‘d_efj C(140°A® | 60°C140°H) e p I wio | MeeMs
(1) Occorre anche configurare i parametri che si riferiscono agli ingressi/uscite. Fare riferimento al manuale di programmazione. (— Vo mperatura Massima di Essreizloicon|Decias samertoldellaiGovrerterellts it | 2)(22 ° ou.Zi(? (vite phi\l%s/vwle) Qualsiasi tipo 600x1000x600
Retro "® 60 °C (140 °F) CFW900E0203T4 | 203 150 | 110 | 150 161 125 | 90 | 125 | \5r920 [ND: 250 o 70 | 2/0 esagonale) | 153534, | 101250 250 FNH1-350K-A | J <450 A - - 600 (23,6x39,3x23,6)
xC2 Fronte 60 °C (140 °F) 05x50 | ox 30(265.5) | \ig; 15 (132,8)
Connettore Descrizione: Temperatura ambientale minima di esercizio -10°C (14 °F)
Piedino | Nome Umidita 5 ... 95 % senza condensa HD: 100 | HD: 4/0
1| GNDS | Riferimento modulo di sicurezza Grado dinquinamento 2 (EN50178/ IEC 61800-5-1/ UL 61800-5-1) CPWOOEQ242T4| 242 | 200 | 132 1 200 | 190 | 150 ] 90 | 150 | 0 o0t e axt/o % |0 101250 800 | FNHE-400KCA i i o0
Alimentazione +24 Ve per il le:
2 VINS modulo sicurezza Altitudine Massimo: 4003'%13 ?atlggodeeCIaSSamenlo (1) Valori di potenza nominale stabiliti in base alla corrente nominale dei motori WEG alle tensioni indicate. Il punto 8.1.4 del manuale utente indica - — - — -
s pp | Seanale di sicurezza per (& e G g EL T i di Potenza fzn)cgz_? .teSTf;TaTt/“[Z Tﬂ?n-t?/l;rzwﬁlvs';g gg\gon.vcegmre. :N 618\:{)3\-5\-2 - S\stenr}vzl di §Z\or1|amento elettrico a velocita regolabile - Parte 5-2:
Fingresso STO2 min (mm?/ AWG) 05/20 05/20 05/20 Cavo con e RS S e oquisitl A sidurezza - Tunziona'e . . —
7 STO2 | Ingresso di sicurezza 2 Cavo con terminale terminale (3) i - ; fori i . ] ol ' Soval - ral EN ISO 13849-1 - Sicurezza del macchinario - Parti correlate alla sicurezza dei sistemi di
5 1 Segnale di sicurezza per max (mm2 / AWG) 6/10 16/6 35/2 larmﬁszsgggyrim mf‘iasrs"r?eozzMajO ( ) primo valore si riierisce al alimentazione trifase e al col egamenlo motore, mentre il secondo valore si riferisce all'alimentazione monofase. controllo - Parte 1: Princ\pi generali di progettazione
Indicazione dei piedini 1 & 2 I'ingresso STO1 9 50 e NOTA! Sicurezza Funzionale EN 62061 - Sicurezza del macchinario - Sicurezza funzionale dei sistemi di controllo
SIClngressoldiSiEiezzEY] Peso (kg/Ib) 45/9.9 100/22,0 20,5/45.2 335/738 63,5/140,0 Vedere il punto 3.2.3 del manuale utente relativo alla capacita di rete e ai fusibili di potenza CC. Meccanici correlati alla sicurezza
(1) Perinformazioni ulteriori ed esempi di connessione, RoHS S IEC 61508 Parti 1-7 - Sicurezza funzionale dei sistemi correlati alla sicurezza elettrici/
fare riferimento al manuale di sicurezza CFW900. elettronici/elettronici programmabili
(1) Temperatura di ingresso dell'aria dissipatore. 14 STANDARD E CERTIFICAZIONI EN 60204-1 - Si B gd ] h io - Equi n o elett dell hi
(2) Se le 2 parti del convertitore sono collocate nello stesso ambiente, questa & la temperatura massima circostante il convertitore. » . » o - Icurezza. €l macchinario - Equipaggiamento eletirico delie macchine -
Figura 9.5: Collocazione e piedinatura del connettore XC2 (modulo di sicurezza) (8) Se le 2 parti del convertitore sono installate in comparti diversi (montaggio su flangia), questa & la temperatura massima circostante la parte Tabella 14.1: Specifiche di standard e certificazioni rispettate Parte 1: Requisiti generali
frontale del convertitore. 0 e = " N Direttive Certifi
(4) Eccezione: | modeli CFW900C74POT4 e CFW900D0146T4 con specifiche di 55 °G (131 °F). Per I'esercizio al di sopra dei 55 °C, & necessario UL61800-5-1 - "Sistemi di azionamento elettrico a velocita regolabile - Parte 5-1: -
A applicare un declassamento del 2 % / °C. Requisiti di sicurezza - elettrici, termici ed energetici Bassa-tensione 2014/35/UE UL e cUL E184430
. Standard di (l;loor:g_: ‘!,?12?36'9 per l'installazione in un comparto di movimentazione dell'aria EMC 2014/30/UE CE
12 PROTEZIONI, ANOMALIE, ALLAR Sicurezza = . . Certificato TUV Rheinland
e e . ! MIE gAUlS\E POSSIBILI o ) ) EN 61800-5-1 - "Requisiti di sicurezza elettrica, termica ed energetica” RoHS 2011/65/UE 2015/863/UE | Sicurezza funzionale Reg.-No.: 01/205/5867
Le protezioni, le anomalie e gli allarmi sono una funzionalita del CFW900 che consente di visualizzare gli EN 50178 - "Apparecchiature elettroniche per |'uso in impianti di potenza" Ecodesign 2009/125/CE —
eventi, contribuendo alla risoluzione dei problemi e identificando i miglioramenti nelle impostazioni dei EN 60146 (IEC 146) - "Convertitori a semiconduttori" Macchinario 5006/42/CE
parametri convertitore. Specifica EN 61800-2 - "Sistemi di azionamento elettrico a velocita regolabile - Parte 2: requisiti 14.1 HMI GRAFICA BLUETOOH
Le protezioni e le anomalie disattivano gli impulsi PWM del motore. La ragione della loro attivazione & Meccanici general - Specifiche nominali per sistem di azionamento di alimentazione CA a - UETOO!
N indicata sull'HMI, nella parola di stato CFW900 ( S1.1.1) e nella diagnosi di protezione attuale ( D1.1). Tali frequenza regolabile in bassa tensione Gliinverter con suffisso "B" nello smart code sono forniti con il CFW900-HMI-BLT, che dispone dei seguenti
informazioni sono cancellate solo con un reset o spegnendo il convertitore. EN 61800-3 - "Sistemi di azionamento elettrico a velocita regolabile - Parte 3: Standard certificati nelle direttive radio:
" . P ' . . - di prodotto EMC inclusi i metodi di test specifici”
Gli allarmi sono indicati sul'HMI, nella parola di stato CFW900 (S1.1.1) e nella diagnosi di allarme attuale B o rpra— B — = ANATEL
(D2.1). Sono automaticamente cancellati dopo la cessazione della condizione di allarme EN 55011 - "Limiti e metodi di misurazione delle caratteristiche di radiodisturbo delle
BT T 6ED e ’ ) ) P ” ) o e apparecchiature a radiofrequenza industriali, scientifiche e mediche (ISM)" Include un prodotto approvato da Anatel con il numero 13776-21-10449 o 18065-21-10449.
Piedies e Descrizione: i ita (se di ibile) ® Le protezioni, le anomalie e gli allarmi sono presentati all'utente tramite codici preceduti dalle lettere F per la CISPR 11 - Apparecchiature a radiofrequenza industriali, scientifiche e mediche (ISM)
; NET e - protezione e I'anomalia e A per I'allarme, come indicato nella tabella 6.3 del manuale utente. Nella presente EN 61000-4-2 - "Compatibilita elettromagnetica (EMC) - Parte 4: Tecniche di test e di NOTA! » . . . .
1A Uscita Rel Digitale: Nessuna anomalla tabella si ottengono anche maggiori informazioni sulle cause e sulle possibili soluzioni. misurazione - Sez. 2: test di immunita alle scariche elettrostatiche" Questo dispositivo non ha diritto alla protezione contro le interferenze dannose e non puo causare
2 NAT NA: Normalmente Aperto, C: Comune, . ) o } EN 61000-4-3 - "Compatibilita olottrom. tica (EMC) - Parte 4: Teoniche di est interferenze in sistemi debitamente autorizzati.
3 ci NC: Normalmente Chiuso Tabella 12.1 riporta alcune anomalie e protezioni del convertitore. Standard 000-4 patibilita elettromagnetica ~arte 4 fecniche di tes
" NAZ 2A Uscita Relé Digitale: @ Tabella 12.4: ol ) o di Compatibilita e di misurazione - Sez. 3: irradiato, radio-frequenza, test di immunita del campo = FCC
y abella 12.1: Descrizione di alcune anomalie e protezioni del convertitore ico" . T . N
5 c2 N>Nx (82.1.1 > C5.9.4) P ! Elettr ica (EMC) |2letiromagnetico” — - — : , Questo dispositivo & in linea con la parte 15 delle norme FCC. Il funzionamento & sottoposto alle due
6 NA3 3 A Uscita Rele Digitale Anomalia Descrizione EN 61000-4-4 - *Compatibilita elettromagnetica (EMC) - Parte 4: Tecniche di test e di condizioni seguenti: (1) Questo dispositivo non puo causare interferenze dannose e(2) questo dispositivo
7 c3 N*>Nx (S2.1.3 > C5.9.4) FOO6 | Sfasamento o perdita di fase nell'aimentazione misurazione - Sez. 4: test di immunita transitori elettrici veloci/burst” ) deve accettare qualsiasi interferenza ricevuta, incluse le interferenze che possono causare un funzionamento
(1) Per maggiori informazioni, vedere le specifiche dettagliate nella tabella 8.13 del manuale utente. F021 | Anomalia di sottotensione del collegamento CC EN 61000-4-5 - *Compatibilita elettromagnetica (EMC) - Parte 4: Tecniche di test & di indesiderato.
(2) Il CFW900-REL-01 fornito con il convertitore sara collegato allo slot A, le uscite relative saranno 1A, 2 Ae 3 F022 | Anomalia di sovratensione del collegamento CC misurazione - Sez. 5: test immunita alle sovratensioni
A, con le funzioni predefinite indicate. Se I'accessorio & ricollegato ad un altro slot, I'identificazione delle uscite F025 | Mancata comparazione tra gli impulsi PWM generati dal comando e le tensioni di uscita misurate dal convertitore EN 61000-4-6 - "Compatibilita elettromagnetica (EMC) - Parte 4: Tecniche di test e di NOTA! ) . - . . .
diventera 1, 2 ne 3 n, dove "n" & lo slot al quale & stato collegato I'accessorio. F030 | Anomalia di desaturazione sugli IGBT del braccio U misurazione - Sez. 6: immunita ai disturbi condotti, indotti da campi a radiofrequenza” _Caf'?lb\am?ﬂtl (¢} deIfl(lllhe non esplicitamente approvati dalla parte responsabile per la conformita possono
Figura 9.6: Piedinatura connettore CFW900-REL-01 XC30 con esempio di collegamento del carico CA F034 | Anomalia di desaturazione sugli IGBT del braccio V EN 61000-4-11 - “Tecniche di test & misurazione - Test di immunita a buchi i tensione, invalidare I'autorita dell'utente ad utilizzare il dispositivo.
F038 | Anomalia di desaturazione sugli IGBT del braccio W brevi interruzioni e variazioni di tensione" = CE
FO70 | Anomalia di cortocircuito all'uscita, il collegamento CC o il resistore di frenatura 4 . EN 60529 - "Gradi di protezione forniti dagli involucri (codice IP)" ) < . . —
—— 9 d Telaio = - - - he Con la presente, WEG Drives & Controls - Automacéo Ltda dichiara che I'apparecchiatura radio tipo
FO71 Anomalia di sovracorrente in uscita UL 50 - "Involucri per apparecchiature elettriche’
£ 20D CFW900-HMI-BLT & conforme alla Direttiva 2014/53/UE
FO74 Sovracorrente ad anomalia terra IEC 61800-9 Parti 1 e 2 - "Sistemi di azionamento elettrico a velocita regolabile - .
F099 Il circuito di misurazione della corrente ha un valore che non rientra negli standard per la corrente zero Standard Ecodesign Ecoqesign per_sistemi di azionamento, avviatori motore, elettronica di potenza e relative Iltesto completo della dichiarazione di conformita UE & disponibile al seguente indirizzo internet: www.weg.net.
F160 Protezione modulo di sicurezza applicazioni azionate" .
F185  |Protezione pre-carica - Gamma di frequenza (2402 - 2480 MHz).

- Potenza massima di trasmissione (+6 dBm). Potenza di trasmissione (+6 dBm).


http://www.weg.net

wen [

Hizli Kurulum Kilavuzu
CFW900 3
Frekans Invertoru

1 GUVENLIK TALIMATLARI
Bu hizli kurulum kilavuzu CFW900’lin baslatimast igin gerekli temel bilgileri icerir.

CFW900 bu tir ekipmani kullanmak igin uygun egitime veya teknik niteliklere sahip nitelikli personel tarafindan
kullaniimak tizere yaziimistir. Personel yerel diizenlemelerle tanimlanan tim guvenlik talimatlarina uymalidir.
Talimatlara uymama durumu 6ltm, ciddi yaralanma ve/veya ekipman hasari ile sonuclanabilir.

2 BU KILAVUZDAKI VE URUNDEKI GUVENLIK UYARILARI

TEHLIKE!
Bu uyarida 6nerilen prosedurlere uymamak 6lim, ciddi yaralanma ve ekipman hasariyla sonuglanabilir.

DiKKAT!
Bu uyarida 6nerilen prosedurlere uymamak ekipman hasariyla sonuglanabilir.

OoT!
Bu uyari ekipmanin iyi anlasiimasi ve kullaniimasi igin énemli bilgiler saglar.

@ Zorunlu topraklama baglantisi (PE).

Ylksek voltaj mevcut.

& Elektrostatik desarja hassas bilesenler.

Bunlara dokunmayin.

3 ON TAVSIYELER

TEHLIKE!

Invertorle iliskili tim elektrikli pargaya dokunmadan énce her zaman ana glic kaynagini kapatin. AC glct
baglantisi kesilse veya kapatilsa bile birgok parga yiiksek voltaj yUkIi olabilir veya hareketli (fanlar) olabilir.
Kapasitorlerin tamamen bosalmasi igin ekipmani ellemeden 6nce en az 10 dakika bekleyin. Invertérin
topraklama noktasini daima koruyucu topraklamaya baglayin.

NOT!
Frekans invertori bagka elektronik cihazlarda girisim yapabilir. Kullanici kilavuzunda énerilen énlemlere uyun.

NOT!

Bu kilavuzun amaci CFW900 uygulamasinin tum olasiliklarini agiklamak degildir ve WEG, CFW900’Un bu
kilavuza daganmayan kullanimindan sorumlu degildir. Kurulum, tam parametre listesi ve tavsiyeler hakkinda
daha fazla bilgi i¢in kullanici kilavuzuna bakin.

invertorle yiiksek gerilim testi yapmayin!
Gerekirse WEG temsilcinizle gorisiin.

DIiKKAT!

Elektronik kartlarda elektrostatik desarja hassas pargalar bulunur,

Parcalara veya konektérlere dogrudan dokunmayin. Gerekirse, énce koruyucu topraklamaya (PE) bagl
olmasi gereken invertdr topraklama noktasina dokunun veya uygun antistatik bileklik kullanin.

TEHLIKE!
Kirilma riski: YUk kaldirma uygulamalarinda guvenligi saglamak igin istenmeyen yik dismesine karsi
invertorin disina elektrikli ve/veya mekanik cihazlar kurulmalidir.

TEHLIKE!

Bu Urtin glivenlik unsuru olarak kullanmak Uzere tasarlanmamistir. Maddi zarar ve fiziksel yaralanmadan
kacinmak icin ek onlemler alinmalidir. Urlin siki kalite kontroll altinda Uretiimistir ancak Urln arizasinin
maddi zarar veya fiziksel yaralanmaya neden olabilecegi sistemlerde ek harici guivenlik aygitlar Giriin arizasi
durumunda giivenlik durumu saglayarak kazalara engel olmalidir.

DiKKAT!

Bu cihazin kullanimi igin kullanici kilavuzu, programlama kilavuzu ve iletisim kilavuzlarinda verilen detayli
kurulum ve kullanim talimatlar gereklidir.

4 TESLIMAT VE DEPOLAMA

CFW900, C gergeve modellerine kadar karton kutuda digerleri ahsap kutuda teslim edilir.
Paket igerigi:

= CFWO9O0O0 frekans invertoru.

= CPCS gug ve kontrol kablosu koruma takimi.

= Hizlh kurulum kilavuzu.

DIiKKAT!

Invertdr uzun siireligine depolandiginda kapasitérler yeniden bigimlendirilmelidir. Onerilen proseddirler igin
kullanicr kilavuzuna bakin.

5 BILGI ETIKETI
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1 - Invertor akilll kodu.

2 - WEG stok trdind.

3 - Urlin Gretim hafta ve yili (kodlanmis).
4 - Invertdr seri numarasl

5 - Invertér agirigr.

6 - Cergeve boyutu.

7 - Koruma derecesi.

8 - Anma galisma sicakiig

9 - Uretici adresi.

10 - Nominal girig voltaji araligi.
11 - Girig fazi sayisl.

12 - Anma giris frekans.

13 - Invertdr anma giris akimi (ND ve HD asirt yiik rejimi)
14 - Cikig voltaj aralig.

15 - Cikis fazi sayisi.

16 - Cikis frekansi araligi (Uretici ayarina gére).

17 - Invertér anma cikis akimi (ND ve HD asin yUk rejimi).
18 - ND ve HD igin invertér asir yik tanimlamasi.

19 - Eko Tasarim Direktifine gére verimlilik sinifi.

20 - Anma kosulda invertér kayiplari (90,100).

21 - Uretim yil

22 - Invertor sertifikalart.

23 - Invertér QR kodu.

24 - Invertér MAC adresi.

Sekil 5.1: CFW900 bilgi etiketi agiklamasi

6 CFW900 HAKKINDA

CFW900 frekans invertori tc fazl indliksiyon ve sabit miknatis (PM) motorlarinin hiz ve tork kontroltine izin
veren yiksek performans Granadur.

@ Q@
DC+ BR

Frenleme direnci I

Gug ve Kontrol [

@ DC baglantisina baglanti
DC- @Frenleme baglantisi
|

invertdr devresi

R/ > ) o > U/
Dogrultucu
s/L2 > ve . 4 VT2
On sarj

T/L3 >4 noon. - > W/T3
= Baglanti Frenleme =
1 |RFI Filtresi/  Baglants kapasitoplagrly | IGBT
Varistrler () INdUKtor Filtre E
PE Vida Vida
= =] A\
XC2 [ |
[ SP1.SP2 -
Guvenlik moduilti: Kontrol ve Izleme .
n sTO1, STOZ% m STO/SS1-tislevleri Moduili
Araylz Aksesuarlar
Yuvalar: CFW900-REL-01 (dahil) XC30
goooooo DO1-A-NA/NF
s —iA H 3oz ana
< : nnn L] DO3-A-NA
Ss g ‘ guouoom l
<5 [ Opsiyonel
- rmlL‘ MicroSD 5 2 E nnn |
WEG WPS'l Vioasp  Lrertye 3 +3 | ¢ ‘ 0ooooog |
—_— e o |
akill telefon art XC3 (T%J Sk [ oo DS‘W“*‘
(dahil degi) > S8 B
S8 =2 | p ‘ Jououug |
o8 Ls [ Opsiyonel
2% ©o5 nnn J
Ethernet  Batarya c< 00000 |
cift port CR2032 S ~ g E ‘ Opsiyonel
(] 8 % < non |
= E — T
3 z3 F gooooo
< T2 —{ [ Ops\yor\er
§f‘é g : nonl
== o}
XC4 ze —‘G i Opsiyond
(S non |
[ >
SLOT X
CLP XC1 5 XC1|
L2 DO1-X
DI1X...DIB-X }—i% E B }— - Hpoox
Harici 24 Vi) 888 865 24V, 08 A
Gli¢ Kaynagi T 10V, 10 mA
(yedek)
AO1-X
AT N > HAGo-X
= BAAFARAARA Harfleme
Al-X [ Z
B CFW900-10S
(*) Tum modellerde yerlesik RF! filtresi bulunur.
Sekil 6.1: CFW900 blok diyagrami
7 TERIMLER
Tablo 7.1: CFW900 invertor terimleri
CFweoo | D [P0 | T [ 4 | DB | 20 | Y2 | B [ - | - E
| wm v v v o | ove |ox x| x| X

Oge A
| Uriin serisi tanimlamasi: CFW900

] Cerceve Boyutu: A, B, C, D veya E

n ND mevcut anma degeri:
02P8 =2,8 A/03P6=36A ..
0110=110A/0135=135A ..
[\ Gug kaynag fazi sayisi:
B = Tek fazli veya g fazl
T = Yalnizca ¢ fazl
\ Gli¢ kaynag voltaji:
2 =200 ila 240 Vac (A, B ve C gerceve boyutlari), 208 ila 240 Vac (D ve E gergeve boyutlar)
4 =380 ila 480 Vac
\ Frenleme:
NB = Frenleme IGBT'siz (D ve E cergeve boyutlari)
DB = Frenleme IGBT’li
\ Koruma derecesi:
20 =1P20
21 =1P21
N1 =UL tip 1
Vil islevsel glivenlik:
Y2 = STO ve SS1-t glivenlik islevleriyle
IX HMI:
Bos = Bluetooth’suz HMI
B = Bluetooth’lu HMI
X Ozel donanim strtimld Grin:
Bos = Standart donanim
HEC = Ekstra korumall kartli triin
Hx, Hxx veya Hxxx = Diger ¢zel donanim tlirleri
Xl Ozel yazilim/Grin strimid Grin:
Bos = Standart yazilim/triin striimd
Sx, Sxx veya Sxxx = Ozel yazilm/Grin striimi
X Fabrika eki:
Bos = standart
-Ul = ambalajsiz verilen invertér (iade edilebilir ambalaj)
-Gx = x grup Urlin

8 KURULUM VE BAGLANTI
Kacinin:

= Dogrudan glinese, yagmura, yliksek neme veya deniz havasina maruz kalma.
= Yanici veya asindirici gazlar veya sivilar.

u Asgir titresim.

= Toz, metal pargacik ve yag buhari.

8.1YERLESTIRME VE MONTAJ

invertorin bir yiizeye veya flansa montaji miimkiindir. Flans montajinda invertériin arkasi (sogutucu ve fan
icerir) panelin disina monte edilir. Sonucunda gtic modilt sogutma havasi kabinin diginda kalir. Invertorin
kabin disindaki pargasi IP55/UL tip 12 koruma oranina sahiptir.

Panel koruma oranini korumak igin panel agikligi ile invertor flangi arasinda diizgiin contalama yapilmaldir.

invertori diiz ve dikey bir yiizeye dik monte edin. A gergeveler ... Kullanici kilavuzu Madde 3.1.3'te belirtilen
pozisyona uymak sartiyla C yatay sekilde kurulabilir.

A gergeve invertorler ... Aralarinda bosluk gerekmeksizin D yan yana dizenlenebilir. Bu durumlarda tst
havalandirma agikliklari hava dolasimiigin serbest olmasi gerektiginden IP21 ve UL tip 1 takimlar kullanilamaz.

DIKKAT!
Bulzg?n sogutma havasi dolasimi igin minimum montaj boslugu gereklilikleri Sekil 8.2 ve Tablo 8.3'te
elirtilmistir.

a) Dis boyutlar
7 Invertér Invertor
ﬁ <2—p arkasl ﬁ on kisim F‘)‘_asﬂ
=sE=E= || sS55
== === 2
E= E— v
== & == ®
— o Eg ? [o]
= == 3
== =
I =8 =5 + —d3—p|
A - o Hava - ©
Hava b 4 akis
! ﬁ akis! oc2 $ —»>(<@—Maks. 3mm of3
b) Yiizey montaji . c) Flans montaji
Sekil 8.1: Invertor dis boyutlari
Tablo 8.1: invertor dis boyutlari
A1 B1 c1 D1 E1 F1 a2 b2 a3 b3 c3 d3 e3
Model | mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm
[in] [in] [in] [in] [in] [in] [in] [in] [in] [in] [in] [in] [in]
Cerceve 145 245 222 65 269 333,5 115 250 130 120 120 136 226
A [5,71 | [9,65] | [8,74] | [2,56] | [10,59] | [13,13] | [4,53] | [9,84] | [5,12] | [4,72] | [4,72] | [5,35] | [8,90]
Qerseve 165,2 | 359,3 228 70,2 385 448,9 125 370 150 1771 | 177,1 158 342
[6,5] | [14,15] | [8,98] | [2,76] | [15,16] | [17,67) | [4.92] | [14,57]| [5,9] [6,97] | [6,97] | [6,22] | [13,46]
Cerceve 200 430 294 136,4 460 519,38 150 425 175 210 210 188 405
c [7,87] | [16,92] | [11,57] | [6,37] | [18,11] | [20,45] | [5,9] |[16,73]| [6,89] | [8,27] | [8,27] | [7,4] |[15,95]
Cerceve| 250 | 602 294 135 625 700 200 600 220 290 298 238 565
D [9,84] | [23,7] | [11,57] | [6,31] | [24,6] | [27,56] | [7.87] | [23,6] | [8,66] |[11,41] | [11,73] | [9,37] | [22,24]
QerEeve 335 620 358 169 675 763,4 200 650 275 320 320 316 620
[13,19]| [24,4] | [14,09] | [6,65] | (26,571 | [29] | [7,87) | [25.6] | [10,83] | [12,60] | [12,60] | [12,44] | [24,41]

*d3 ve e3 boyut toleransi: +1,0 mm (+0,039 in).
*Diger boyutlann toleransi: + 1,0 mm (+0,039 in).

Tablo 8.2: Sabitleme delikleri vidalari

Model = S2 | f2 N._,T:'ﬁ‘m.
in] ©

Gergeve | s | s 5[44,2)

Gergeve | w5 | M5 5[44,2]

Gergeve | s | s | 850752

Gereeve | g | Mg | 20[177]

Gergeve | g | Mg | 20[177]

(1) Invertér sabitlemesi dnerilen torku.

Sekil 8.2: Havalandirma icin serbest bosluk

Tablo 8.3: Havalandirma i¢in serbest bosluk

Cerceve Koruma A B (o] D
Boyutu Oran mm [in] mm [in] mm [in] mm [in]
A P20 25[0,98] | 25[0,98] | 10[0,39] 0[]

IP21 /UL tip 1 25[0,98] | 25[0,98] 10[0,39] | 80[1,18]
3 P20 40[1,57] | 45[1,77] | 10[0,39] 0[0]
IP21/ULtip1 | 40[1,57) | 45[1,77) | 10[0,39] | 30[1,18]
c P20 110[4,33] | 130[5,12] | 10[0,39] 0[0]
IP21/ULtp1 | 110[4,33] | 130[5,12] | 10[0,39] | 30[1,18]
5 P20 110[4,33) | 130[5,12] | 10[0,39] 0[]
IP21 /UL tip 1 110[4,33] | 130[5,12] | 10[0,39] 30[1,18]
= P20 150 [5,9] | 250[9,84] | 20[0,79] 0[0]
IP21/ULtip1 | 150(5,9] | 250(9,84] | 20[0,79] | 30[1,18]

9 ELEKTRIKLI KURULUM

DIKKAT!
Gig donustl y( korumak icin %UQ donusturict guc ka}/na@lnda sigorta veya devre kesici kullanin.
Daha fazla bilgi igin bu kilavuzun 13'lnct maddesine ve kullanim kilavuzunda yer alan bilgilere bakin.

TEHLIKE!

= Asagidaki bilgiler yalnizca dizgtn kurulum icin kilavuzdur. Elektrikli kurulumlara yénelik gecerli
dizenlemelere uyun.

= Kuruluma baslamadan énce AC glic kaynagi baglantisinin kesildiginden emin olun.

DIKKAT!
Invertér kisa devre korumasi besleme devresi icin kisa devre korumasi saglamaz. Besleme devresinin kisa
devre korumasi gegerli yerel dlizenlemelere gore saglanmalidir.

9.1 GUG VE TOPRAKLAMA TERMINALLERINiN TANIMLANMASI

R/L1, S/L2, T/L3: AC guc kaynag! ag kablosu baglantisi.
DC-/-UD: DC gli¢c kaynagdi negatif kutbu.

BR: Frenleme direnc baglantisi.

DC+/+UD: DC guic kaynagi pozitif kutbu.

U, V ve W: motor kablosu baglantisi.

Topraklama.

OT!
CFW900A04P5B2, CFW900A06P0B2, CFW900A07P3B2 ve CFW900A10P0B2 modelleri, anma ¢ikis
akimi azaltimasi olmadan tek fazli glic kaynagiyla kullanilabilir. Bu durumda, tek fazl glic kaynagi giris
terminallerinden herhangi ikisine baglanabilir.

RS2 TA3 T T2 wis

ALY $L2 TA8 DC- BR DC+ UTI VT2 W3

<
...C (b) Cerceve Boyutu D
Sekil 9.1: (a) ila (c) Gli¢ terminalleri

(a) Cergeve Boyutlari

(c) Cerceve Boyutu E

DIKKAT!

GUé; ve topraklama baglantilar esnek kablolarla yapildiginda uygun terminaller kullaniimasi gerekir.

PLC, sicaklik kontroldrii ve termokupl kablolari gibi'hassas ekipman frekans invertériinden ve invertéri motora
baglayan kablolardan en az 0,25 metre uzakta olmalidir.

NOT!
= Sinyal, kontrol ve gli¢ kablolarinin fiziksel ayristirimasi igin bagimsiz borular kullanin (bkz. kullanici
kilavuzu Bolim 3.2).

TEHLIKE!

= Giris gli¢ kaynagi ¢ikis terminallerine (U/T1, V/T2 veya W/T3) bagl oldugunda invertor hasar gor(r.

= invertériin gliciini agmadan énce tim baglantilar kontrol edin.

= Mevcut birinvertér, CFW900 ile degistirildiginde kurulumun ve tesisatin kullanici kilavuzundaki talimatlara
gore yaplilip yapiimadigini kontrol edin.

DIKKAT!

= CFWO9O00 serisi invertorler saglam topraklanmis nétr elemanli gl¢ kaynadi aglarinda, delta kose
topraklanmis aglarda ve IT aglarinda (topraklanmamis nétr eleman veya yiksek ohm degerli direnc
ile topraklanmis) calisabilir. istisna: A gergeve invertérler delta kdse topraklanmis aglarda ve direngle
topraklanmis IT aglarda calisamaz.

Delta kose topraklanmis aglarda ve IT aglarda galistirmak icin RF! filtresinin baglantisin kesmek zorunludur.
Gig nakil sebekesinin tlrinden bagimsiz olarak invertorin kullanict kilavuzu madde 3.2.5'e gore her
zaman koruyucu topraklamaya bagl olmasi gerekir.

9.2 GUG BAGLANTILARI

Zirhiama

Sitalar
Baglanti (a)
kes Anahtar

Sekil 9.2: (a) Glic ve topraklama baglantilari ve (b) Motor kablo koruyucu baglantisinin detayi

TEHLIKE!
Invertérin gﬂrig glic kaynag) igin bir baglanti kesme aygiti saglayin. Bu aygit gerektiginde gli¢ kaynagi
baglantisini kesmelidir (drnegin bakim galismasinda).

9.2.1 Topraklama Baglantilar

TEHLIKE!

= Invertorlin koruyucu topraklamaya (PE) baglanmasi zorunludur.

= En az kullanici kilavuzu Tablo 3.5'te belirtilene esit bir dlglye sahip topraklama tesisati kullanin.

= Invertorln topraklama noktalarini belli bir topraklama gubuguna veya belli topraklama noktasina veya
genel topraklama noktasina (direng < 10 Q) baglayin.

IEC 61800-5-1 standardina uymak amaciyla, kagcak akim 3,5 mA AC’den biyUlk oldugundan invertori
minimum 10 mm?lik tel dlcekli tek iletkenli bakir kablo veya kullanici kilavuzu Tablo 3.5'te belirtilen ayni
topraklama kablosu tel lgegine sahip ¢ift iletkenli kablo kullanarak topraklamaya baglayin.

Topraklama tesisatini yliksek akimla galisan baska ekipmanla (6r.: ylksek gucli motorlar, lehim makineleri
vb.) paylasmayin.

9.2.2 Dinamik Frenleme

NOT!
DB ekli A, B, C,SD

E tim modellerin i¢ frenleme IGBT’si vardir. Daha fazla kurulum bilgisi igin kullanici
kilavuzu madde 2

ve
2.4.2'ye bakin.
9.2.3 Cikis Baglantilari

DIKKAT!
Invertdrde, kullanilan motora %bre ayarlanmasi gereken bir elektronik motor asiri yliik korumasi bulunur. Birden
fazla motor ayni invertére baglandiginda her motor igin ayri asiri yuk rélesi takin.

CFW900'de bulunan motor asir yik korumasi IEC 609047-4-2 ve UL 61800-5-1 ile uyumludur. Su bilgiye
dikkat edin:

"Trip" akimi esittir 1,25 garpi Yonlendiriimis "Baslatma" menuslinde ayarli motor anma akimi (C2.1.5).
Maksimum parametre C7.4.6 (Motor Termal Sinifi) degeri 3'tUr (sinif 20).
C2.1.11 (Motor servis faktorl) icin maksimum deger 1,15'tir.

|
-
-
= Maksimum asiri yik akim parametreleri C7.4.3, C7.4.4 ve C7.4.5 degeri %100’dur.



DiKKAT!

Kontrol tesisatinin dogru kurulumu igin:

Tablo 9.2’ye uygun kablo dlgegdi kullanin.

13 CFW900 SERIiSi MODEL LiSTESi

Invertdr ile motor arasinda bir devre kesme salteri veya bir kontaktér kuruluysa bunlar Gil ik O
o A Py f A P H Hatial < P ’ = c ve Teknik O:
dénen motor veya invertdr gikisindaki voltajla asla Galistirmayin. [] L<ontrol gw;flenéglkl%\antve |Iet}|3|m aglariigin korumali kablo kullanin. Kablo 30 m’'den daha uzun oldugunda Anma Akim Teknik Ozellikleri ve Tipik Motorlar Sneriion Tel Boyut - Yalnizoa Bakor Tol Vida Sigorta Koruma Teknik Ozelligi
N orumay! her iki ugtan topraklayin. B . Kullanin (75 °C (167 °F) Al I
9.3 KONTROL BAGLANTILARI = Kontrol, iletisim ve uzaktan HMI kablolarini kullanici kilavuzu Tablo 3.10’a gére diger kablolardan (giris ve = = o P Wom (ibting] Standartlarina gére
motor kablolar 110/220 Vac vb.) uzak tutun. Bu kablolarin diger kablolarin (izerinden gegmesi gerekiyorsa [ DDA LDISRIVIK Glg L - [Ee Gt CRSiancarns
i " h s TN - Tipik Motor Anma Tipik Motor . q T Yiiksek Hizl Sigortalar .
5 Acikl kesismeler, kesisme noktalari arasinda minimum 5 cm'lik bir mesafe birakarak dikey yapiimalidir. ~ Model Anma Yiiksek Hizli Sigortalar AC Gii¢ Kaynagi o i b
e . greama — —— = Invertérlere yakin kurulu role, kontaktér, solenoit veya elektromekanik frenleme bobinleri kontrol devresinde Stlas 220 v/[230 V/[ NEC | Gikis (220 /(230 V/ NEC : . Sigortalan ACIGIgKeyneg! Devre Panel
XC1 konektori (CFW900-10S): dijital ve analog giris ve cikiglar, harici glic kaynagi girisi ve L - S P " . ~ o kimi | 60 Hz 50 Hz 230V kimi 60 Hz 50 Hz 230 V. Terminal " e
1 _ i irisim olusturabilir. Bu etkiyi ortadan kaldirmak icin bu aygitlarin bobinlerine paralel olarak AC gli¢ kaynagi mm? | AWG ipi | MM AWG Enn Giig @ @ i Sigorta Sigorta Sigorta : Kesici ~ i
RS-485 letigimi o Kyl Sl a ly! I a ! to,nom | p, lo,nom Tipi Tipi A A?lma WEG A?lma A%ma Onerilen 4 x Yiikseklik x
2| XC2 konekibrii (giveniik modild):; STO ve SS1-t iglevieri durumunda RC stpresérleri, DC gli¢ kaynagi durumunda serbest diyotlar baglanmalidir. A(vp) ['é‘\’,']" g | el o e e %Ags] Akimi{a) | Referans AKIAL | Ak TAT Sigorta Alami [a] Genislik) [mm (in)]
3 XC3 konektorii (microSD kart yuvasi): parametreleri kopyalamaya ve SoftPLC programlarini Tablo 9.2: Kontrol baglant in kablo lcekleri [Arms] [Arms]
depolamaya izin verir (okz. programlama kilavuzu) ablo 9.2: Kontrol baglantisi igin kablo bigekleri CFW900A04PEB2| 4.6 15 [ 11 [ 1 46 |15 [ 11 ] 1 25 1 25| 14 300 15 FNHO000-20K-A - 15
4 |XCAA ve XC4B konekibrler: gift port Ethernet baglantisi (RJ45) (Bkz. Ethernet iletisim kilavuzu) Terminalsiz lletken Glgedi Tel Halka ve izolasyonlu iletken CFW900A06POB2| 6 2 |15 115 6 2 | 15|15 300 15 FNHO00-20K-A - 20
5 DIP anahtarlari S1 ve S2: givenlik modtilii konfigtirasyonu K, Olgegi Siyirma veya CFWQ00A07P5B2| 7,5 2 1,5 2 75 2 1,5 2 [25/4@[14/12@ 4 [ 12 300 15 FNHO000-20K-A 30
6 | XC6 konektér: HMI/uzaktan HMI'yi baglamak igin DB9 konektérii Minimum Azami Minimum Azami Uzunlugu (mm) CFW900A10POB2| 10 3 22 | 3 10 3 | 22| 3 |256@[14/10® 6 | 10 685 20 FNHO00-20K-A - 40
| Arkapano CFW800-4YUVA: aksesuariar baglamak igin dért yuva saglar. Varsayllan ofarak, A mm? (AWG) mm? (AWG) mm? (AWG) mm? (AWG) CFW900A04P6T2| 46 | 1.5 | 1.1 | 1 46 |15 |11 )1 Catal e 300 15 |FNH000-20K-A |Herhangi tiir J - 15
yuvas, CFW900-REL-01 tarafindan alinrr. XC1 0,2 (24) 1,5 (16) 0,25 (23) 1,5 (16) 10 CFW900A06P0T2 6 2 15 | 156 5 15 11 1 25 14 25| 14 (ohiips/ M4 (philips) 300 15 FNHO000-20K-A <40A 20 500x600x500
8 |XC30 (CFW900-REL-01): rdle gikist XC2 0.2 (24) 1,5 (16) 0,12 (26) 0,75 (18) 10 CPWO00A07PET2| 7.5 2 1151 2 68 2 | 151 2 yuval) 2110.6] 300 15 1FNH000-20K-A - 30 (19,7x23,6x19.7)
Gergek zamanli saat igin CR2032 batarya Bataryay gikarmak igin iletken olmayan kargaburun XC30 0,2 (24) 2,5(12) 0,25 (23) 2,5(12) 8 CRWO00A10P6T2| 10,6 3 s 3 9.6 3 |22] 8 12[10,6] 300 20 FNFI000-20K-A - 40
9 | veya ombiz kullanin CFW900A13POT2| 13 4 3 3 11 3 3 | 3 4 12 4 12 300 20 FNHO00-20K-A 50
10 BASLATMA CFW900A19POT2| 19 6 | 55| 5 16 5 4 5 10 10 685 25 FNHO00-35K-A 70
CFW900B26P0T2| 26 10 [75 [75 [ 22 75 |55 | 7.5 6 s 6 | 4 1100 35 FNHOOO-OK-A| - - - 100
L . . i . . . Mol lerhangi tir
1. Parametre A1 ile Yonlendirilmis Baslatma rutininin gergeklestirimesi. (Sihirbazlar -> Yonlendirilmis Baslatma). CFWO00B34POT2| 34 | 125 | 9.2 | 10 28 10 | 75| 10 10 10 1100 40 FNH000-50K-A | e g 1 7 125
2. Menii adimlanni takip edin. CFW900B45P0T2| 45 15 [ 11 [ 15 35 [ 125] 92| 10 16 6 6 1100 60 FNHO00-63K-A 150
Sekil 9.3: XC1'de baglant: érekleri (CFW900-I0S) . L CFW900C56P0T2| 56 20 | 15 | 20 47 15 11| 15 Tel Halka e 1700 80 FNHOO-80K-A - 80 Amg’ggg_ 4 200
11 GUC VERISi 2 4 16 (ohiips/ | M4 (philips) Mersen 600xB00X500
CFW900C70POT2| 70 25 | 185 | 25 59 20 | 15 | 20 4 Sovel) 5.7 132.8) 3850 100 | FNHOO-100K-A - 100 AT00P100-4 250 (23.6x315x19.7)
Tablo 11.1: Invertr giris ve gikis ozellikleri CFW900C80POT2| 80 | 30 | 22 | 30 | 70 | 25 |185| 25 | 85 3 Manson s7ie28) 3850 100 | FNHO0-125K-A - 150 Ao 300
invertr Akilli Kodu - Ogeler "IV" ve B2 T2 T4 Mersen
Fazlarin ve Anma Voltajinin Ek Numarasi CFW900D0110T2| 110 40 | 30 | 40 92 30 | 22 | 30 50 1/0 M8 (Atgen/ V6 16200 126 | FNHOO-200K-A - 125 AIOOPI25-4 300
= o ACIG 'fa g 3' 5 . cFwooopo1asT2| 135 | 50 | a7 | 50 | 110 |40 | s0 [ 40 | 70 | 20 3| 3 PlpS/ | (AtGenERles/ | o533 200 | FNH00-250K-A - 200 anersen | 400 | e,
az sayls! (giris) veya X , A
(Bkkz‘. kullanici~ GND Cerceveler A, Bve C: CFWo00D0150T2| 150 | 60 | 45 | 50 | 124 | 50 | 37 | 40 | 95 3/0 1Bs28 | 542 25313 200 | FNH1-250K-A . 250 AN 400
llavuzu
madde Anma giri voltaji 200 ... 240 Vrms égr(;éve\er [;/vrgné_ 380 ... 480 V rms HD: 95 |HD: 3/0
3262 208 ... 240V rms CFWO00E172T2| 172 | 60 | 55 | 60 | 150 | 60 | 45 | s0 |DB2E|evatd 50 | 1/0 101250 250 | FNH1-350K-A 500
Giris frekanst 50/ 60 Hz (aralik: 48 ... 63 Hz) 235 veya 2x2|
= R ey 2x Mangon
Faz dengesizligi <%3 hat voltajlan arasinda
Maksimum gli¢ verme sayis! (ad baglantisi) Dakikada maksimum 1 HD: 95 |HD: 3/0 M10 (Altigen| (A\t’\wgnv/e Mf s/
: T 7 CFWO00E0195T2| 195 | 75 | 85 | 75 | 160 | 60 | 45 | 60 |W@@20Nveya2xy 70 | 20 ida) Oda | 101250 300 | FNH1-350K-a (HerhangitirJ - - 500 S00x1000x600
Cergeve Boyutu A: TT /TN /IT (Dl‘rengle topraklanmis harig) - kesikli ND: 120 |ND: 250 30 [5655] | Ms: 35 131,0] <450 A (23,6x39,3x23,6)
o e voltaj 280 2x1 ! Y 3
Glig kaynag tirleri © Cergeve Boyutlan B, C, D, E: TT/ TN / IT / Delta topraklanmis - diiz o i M8: 15 [132.8]
voltaj HD: 150 HD: 250
XC1 konektor - Verimiiik (Verimiiik sinifi) @ ____IE2 (EC 61800-9-2/ EN 50598-2) CFWO00E0250T2| 250 | 100 | 75 [ 100 | 211 | 75 | 55 | 75 |weyaden|\@adl 9 | 30 101250 300 | FNH2-400K-A 600
Pin Ad Aciklama Varsayilan Islev (varsa) DC Gii¢ Kaynag: @ ND: 2x70| Veya 2x2
Cergeveler A, Bve C:
1 AO1 Analog Cikis 1 Hiz - - 229 .... 400 Vdc
2 AO2 Analog Cikis 2 Motor akimi Girig voltaj aralig (vdc) 9 .... 400 Vdo Gerceveler D ve E: 436...800 Vdc . o Giig ve Teknik & . : ”
3,8,18,26] GND Kontrol devre referans 252 ... 400 Vdc Anma Akim Teknik Ozellikleri ve Tipik Motorlar Onerilen Tel Boyutu - Yalnizca Bakir Tel Kullanin S Sigorta Koruma Teknik Ozelligi
o , a
4 C RS-485 arayliz referansi Anahtarlama Frekansi — — — (ZoRCH{S7AE) Onerilen 'I!ork [p']pm (Ibf.in)] Standartlarina gére
5 AQ) RS-485 aray! negatif Anma (fsw,nom) 4 kHz Gergeve A ... D: 4 kHz ) ND Asini yiik HD Asin yiik Giig @ Topraklama © IEC Standardi UL Standardi
Fri i erceve E: 2 kHz Invertor Tipik Motor Tipik Motor i i 5 -
6 B (+) RS-485 araylizii pozitif G - Model Anma ipik Motor Anma ipil or Yiiksek Hizli Sigortalar AC Giig Kaynagi < TipJ Yiiksek Hizh Sigortalar Panel
7 VIN | +24 Vdc harici giic kaynagi girisi Ayar aralig) ©© 5... 16 kHz B o0 08 19 o YOI L4E2 Cikis 1440 v/(400 V/| NEC | GIKIS 1440 v//400 V/ NEC 5 . Eleotialay ACIGuolKaynad) Devre Boyutian
- - Cergeve E: 1... 8kHz AkIMi | 60 Hz 50 Hz 460V AKIMI 60 Hz 50 Hz 460V . | awg AWG Giie @ © i 5 i 5 Kesici (Derinlik x
91,205 V8|L11T +24 Vd; guféa\/n?gl Glkigl SalsiDudr . P Azami Motor Kablosu Uzunlugu lonom oo lo,nom MRS ¢ Sigorta It SAI?\?nr;a WEG SI%?nr? s-gma Onerilen ﬁm’ vi(ia‘.k::kl'k)x
ijital Giris alistir/Durdur (Yalnizca uzaktan mod 2'de] N 200 m (100 m'den fazla oldugunda (ND) (HD) A Aki A Referans Akimi [A] Akimi [A] Sigorta 3 sl
11 DI2 Dijtal Giris 2 Gikis reaktansi kullanmak gerekii degi uzun kablolar(igin PWM madtlasyont gerekl) @ tarms] | [OV1 | [WT | [HP] | jarmg) | [OVI | BW] | [HF] (] T D g A L)
12 DI3 Dijital Giris 3 Cikig reakiansh 500 m CFW900A02P8T4| 2,8 15 [ 11 [ 1 24 [ 15 [ 1,1 1 300 15 FNHO00-20K-A - - 15
s fou cvoworen so {2 iefetas LT bt) L | L] [ so |2 meomises L
14 DI5 Dijital Girig 5 Kod ¢ozlict igin A girisi IEC 61800-3:2017’e uygun motor kablo uzunlugu — . ' s s g i | Herhangi tir - -
S e wa e 0 ... 200 m (IEC60034-25'e gére korumal) CFW900A06P5T4| 6,5 4 3 3 53 3 |22 3 Gatal 300 15 FNHO00-20K-A - - 20
15 Di6 Dijtal Girig 6 Kod gozticti icin B grisi SN CFWO00A09P6T4 | 9,6 6 | 4 | 5 8 5 [ 3 [ 5 M4 (Philps/ | 14 (pnips) 300 15 [FNHOOD-20kA| °=0* - - 30 500x600x500
16 COM Dijital girislerin ortagi (1) IT aglarinda veya yiiksek empedansla topraklanan aglarda kullanim icin, kullanici kilavuzu Bolim 3.2.4.1'deki topraklama kilavuzlarina uyun. > yuvall)
Pmansiy%melre icin 190 v (2) Modele gére verimililik seviyeleri Android ve iOS cihazlar igin meveut "WEG Ecodrive" uygulamasinda bulunabilir. CFWOO00A14POT4 14 10 | 55 | 10 12 75 | 55175 4 12 4 12 1,2(10,6) 12108 685 20 FNFO00-25K-A = - 50 (19.7x23,6x19.7)
17 10V e kaynag (8) DC giig kaynad icin harici bir &n sarj devresi kullanimalidir. Istisna: A, B ve C gerceveli CFWA00 invertrlerde, DC giig kaynaginin “+” terminaiini CPWOO0AT7POT4| 17 | 125 | 756 | 10 | 17 |125]75 | 10 10 10 685 25 1 FNHO0D-35K-A - - 60
9 ATs Fiiz referans! (yainizoa uzaktan mod 2'de) DC+ terminaline ve “-” terminalini R/L1/L ve S/L2/N terminallerine baglamak mtimkindiir. Bu durumda, harici bir n sarj kullanimasi zorunlu degildir. CFW900B26P0T4| 26 20 Al 15 21 15 | 11 | 15 6 | 6 | 685 35 FNHOO00-40K-A Herhangi tiir - - 100
Diferansiyel analog girisi 1 M (4) Anahtarlama frekansi invertor gikis asin yiiki, yiksek ortam sicakligl, sogutucu etrafindaki hava dolagimini engellenmesi ve/veya disik Gikis CFW900B33P0T4| 33 25 15 | 20 28 20 | 11 | 20 10 8 0] 8 685 40 FNHO0-50K-A | ") <9(§]A - - 125
20 All- frekansli kullanim nedeniyle otomatik olarak disebil CFW900B39P0T4 | 39 30 | 185 25 | a3 | 25 | 156 | 20 1100 60 FNHOO-63K-A | © = - B 150
21 Al2+ Diferansiyel analog girisi 2 (5) Anma anahtarlama frekansindan (fsw,nom) yukanda anahtarlama frekansiyla kullanim yéniinden, kullanici kilavuzu Sekil 8.3'e gore cikis CFW900C50P0T4 50 40 2 30 40 30 | 185 30 16 6 Tel 6 1100 60 FNHO0-63K-A 60 Mersen 200
22 Al2- akiminin azaltimasi zorunludur. halka [ | A100P60-4
23 | DO1 Dijtal gikis 1 (60,1 kHz adimlarda ayarlanabil. CFW900C62POT4| 62 | 50 | 30 | 40 | 50 | 40 | 22 | 30 4 16 MS (pozidriv) - M4 [philps) | 550 80 | FNHOO-BOK-A - 80 Mersen 225 S00x800x500
o4 DO2 Di}\la\ gm@ 2 (7) Modiilasyon tiirti C1.4.1.1 parametresinde degistirilebilir. o5 4 3,7(32,8) 3,7(32,8) A100P80-4 (23,6x31,5x19,7)
» - CFWQ00C74P0T4| 74 60 | 37 | 50 62 50 | 30 | 40 3 9800 100 | FNHO0-125K-A - 150 Al ’(‘)"Oeg,ﬁ‘g”O, 4 250
Sekil 9.4: XC1'de baglanti 6rekleri (CFW900-10S) Tablo 11.2: Cevresel ve mekanik invertdr Gzellikleri v
AR B I CFW900D96POT4| 96 75 | 45 | 75 | 75 |60 | 37 | 50 | 35 1 Ve 16200 125 | FNHOO-160K-A 125 AIOOPI25-4 300
Tablo 9.1: CFW900-I0S analog girisler/cikislarda sinyal tiriinti segmek icin DIP anahtariarinin konfigiirasyonu nvertdr Akilli Kodu - Oge "Il" Gergeve A B C] D E (Altigen | M6 (Altigen/
Eki (Invertér Kabin Boyutu) Mangon ) > ; - . Mersen 500x1000x500
- e p . CFW900D0124T4| 124 | 100 | 55 | 100 | 103 | 75 | 85 | 75 2/0 35| 3 /philips/ | philipsiida) | 26313 150 | FNH00-200K-A 150 A100P150-4 300 | o7xe0.mei00)
Girig/ Gk DIP Anahtan bIP k°““'“_“- Segilen Mod Fabrika Ayan 1kis Akimi Azaltilmasi Olmadan Maksimum Galistirma Ortam Sicakhigi 70 vida) 5(442) v RS
Al S3:1 -10ila 10 V; I: 4 ila 20 mA / 0 ila 20 mA v Arka 0@ 50 °C (122 °F) | 50 °C (122 °F) | 50 °C (122 °F) | 50 °C (122 °F) |45 °C (113 °F) CFW900D0146T4| 146 | 125 | 75 | 100 | 124 | 100 | 85 | 100 3/0 15(132.8) 25313 200 FNH1-250K-A - 250 A1OOPaR0-4 400
Al2 S3:2 V: —1Q ila 10V I: 4 ila 20 mA/Q ila 20 mA \% On @ | 60 °C (140 °F) | 60 °C (140 °F) | 60 °C (140 °F) @ | 60 °C (140 °F) @ |60 °C (140 °F) Y
AO1 $8:3 V:0ila10V; I: 4 ila 20 mA /0 ila 20 mA v Gikis Akimi Azaltiimali Maksimum Galistirma Sicakhigi 02225 | veya 23
AO2 S3:4 V:0ila10V; I: 4 ila 20 mA / O ila 20 mA v Arka 0@ 60 °C (140 °F) CFWQ00EO172T4 | 172 | 125 | 90 | 125 | 146 | 125 | 75 | 100 |'RE58 | K a0 Manson 50 | 1/0 101250 250 FNH1-350K-A - - 500
(1) Giriglere/gikiglara atifta bulunan parametrelerin de yapilandirimas: gerekir. Programlama kilavuzuna bakin. On @ 60 °C (140 °F) 235 | veya2x2 M5 ve M8
o 7 0" e M10 ve
Minimum galistirma ortam sicakligr JO C (14 F) HD: 95 | HD: 3/0 (Altigen mngi%a) Herhang tiir 600x1000x600
Nem 5... %95 yofugmasiz CFW900E0203T4 | 203 | 150 | 110 | 150 | 161 | 125 | 90 | 125 |\@3%5| Va2l 70 | 2/0 vida) | (e ds (310) | 101250 250 | FNH1-350K-A | J <450 A - 600 | (23,6x39,3x23,6)
XC2 Kirliik derecesi 2 (EN 50178/ IEC 61800-5-1 / UL 61800-5-1) mm veya2xi 30(265.9) | \a: 15 i 32"5)
konektdri Aciklama: Viikseklik Anma: 1000 m
Ad Maksimum: Azaltma faktorld 4000 m HD: 100 | HD: 4/0
41 GNDS | Glvenlik modil referansi Giig Terminallerinde Desteklenen Tesisat CFWO00E0242T4 | 242 | 200 | 132 | 200 | 190 | 150 | 90 | 150 ’\v‘%y_a%g&(s) Nﬁﬁiﬁ‘/o 95 | 3/0 101250 300 FNH2-400K-A - - 600
+24 Vdc gliveniik modtld icin min (mm?2/ AWG) 0,5/20 0,5/20 0,5/20 Maksimum 24 - - St L
2 VINS |74 gv ¢ Maksimum 24 | mm genislikli (1) Belirtilen voltajlarda WEG motorlarin anma akimina dayanarak tanimlanan anma giic degerleri. Kullanici kilavuzu madde 8.1.4 de invertérin
gue kay.n‘a.gl S , mm genislikli M8 M10 maksimum ortam sicakligi hakkinda bilgilendirir. EN 61800-5-2 - "Hizi ayarlanabilir elektrikli glic tahrik sistemleri - Bolum 5-2: Glvenlik
3 | SP2 [STO2 grisi igin giivenlik sinyali mak (mm? / AWG) 6/10 16/6 35/2 terminalli kablo terminalli (2) R/L1; S/L2 : TAL3; U/T1 ; V/T2 ; W/T3 ; DC+ ; DC-. gereklilikleri - islevsel
4 | STO2 GUVS”"KQ‘"‘@‘I 2 R _ kablo (3) \TkE& o 3 fazh atic kaynad tor badlantis icin ve iinci deder tok fazh qic kaynad icindi EN ISO 13849-1 - Makine guivenligi - Kontrol sistemlerinin giveniikle ilgili parcalari -
5_| SP1_[STO1 giisi icin giivenlik sinyali Agrrik (kg / 1b) 45/99 10,0/22,0 20,5/ 452 335/73,8 | 635/140,0 (4) Il deger 3 fazh glic kaynagi ve motor baglantisi igin ve ikinci deger tek fazl glic kaynag igindir. ictoveal Bslim 1: Genel tasarm ilkeleri
6 | STO1 |Guvenlik girisi 1 RoHS Evet NOT! o o » Stonartiar EN 62061 - Makine glivenligi - Giivenlikle igii kontrol sistemlerinin islevsel givenligi
(1) Daha fazla bilgi ve baglanti Srnegi icin CFW900 (1) Sogutucu hava girisi sicakig. Bkz. ag kapasitesi ve DC gli¢ sigortalari igin kullanict kilavuzu madde 3.2.3. IEC 61508 Béliimler 1-7 - Elektrikii/elektronik/programlanabilir elektronik glivenlikle ilgili
guvenlik kilavuzuna bakin. (2) invertoriin 2 pargas ayni ortamdaysa bu, invertér etrafindaki maksimum sicakliktir. — sistemlerin islevsel givenligi
(3) Invertoriin 2 pargasi farkli bélimlere (flans montaji) kuruluysa bu, invertériin 6nii etrafindaki maksimum sicakliktir. 14 STANDARTLAR VE SERTIFIKALAR . = T
(4) stisna: 55 °C (131 °F) teknik ézeligine sahip modeller CFWI00C74P0T4 ve CPWI00DO146T4. 55 °C iistiinde calistima igin %2 / °C'lik EN 60204-1 - Makine gvenligi - Makinelerin elektrikii ekipmani -
azaltma uygulamasi gereklidir. Tablo 14.1: Karsilanan standartlarin ve sertifikalarin teknik &zellikleri Bolim 1: Genel gereklilikler
Sekil 9.5: XC2 konektor konumu ve islev semasi (glivenlik moduilii) - T - - o Pa— Direktifler Sertifikalar
v UL61800-5-1 - "Hizi Ayarlanabilir Elektrikli Glc Tahrik Sistemleri - Bolum 5-1: Guivenlik et n
12 KORUMA, KISA DEVRE, UYARI VE MUHTEMEL NEDENLER GereKiilklr - Elekiriki, Termal ve Enerjf Diistik Votaj 2014/35/EU UL ve cUL £184430
Givenlik wil g . y e N EMC 2014/30/EU CE
K | K d | | lavi Srintl ! iti d " . 16 Standartl Not: “Iklimlendirilimis hava iceren bir bélimde kuruluma uygun N TOV Rheiniand Sertifika Kayit
F orumalar, kisa devreler ve uyarilar olaylar gérintiilemeye, sorun tespitine yardim etmeye ve invertér andartlari EN 61800-5-1 - "Givenlik gerekiikier slektriki, termal ve enerj’ RoHS 2011/65/EU 2015/863/EU | islevsel Givenlik " !
parametre ayarlarinda iyilestirmeleri belirlemeye olanak saglayan CFW90O islevidir. e - = —— - No: 01/205/5867
EN 50178 - "Glic tesisatlarinda kullanim icin elektronik ekipman' Eko tasarm 2009/125/EC
Korumalar ve kisa devreler motor PWM darbelerini devre disi birakir. Aktivasyonlarinin nedeni HMI'de, Teknik 6zellik EN 60146 (IEC 146) - "Yan iletken konvertorler” S— _ Makine 2006/42/EC
CFW900 durum kodunda (S1.1.1) ve mevcut koruma teshisinde (D1.1) belirtilir. Bu bilgi yalnizca sifirlamayla Standartlar EN 61800-2 - "Hizi ayarlanabilir elektrikli g tahrik sistemleri - BoIum 2: genel gerekiilikler -
veya invertdrii kapatmayla silinir. Dustik voltaj ayarlanabilir frekans AC glic tahrik sistemleri igin derece teknik dzellikleri" 14.1 BLUETOOTH GRAFIK HMI
EN 61800-3 - "Hiz ayarlanabilir elektrikli gig tahrik sistemleri - Bélum 3: Belli test yontemlerini
N Uyarilar HMI'de, CFW900 durum kodunda (S1.1.1) ve mevcut uyar teshisinde (D2.1) belirtilir. Uyan durumu iceren EMC Uriin standard!" Akl koddaki "B" ekli invertérler radyo direktiflerinde asagdidaki sertifikalarina sahip CFW900-HMI-BLT
sona erince kendiliginden silinirler. EN 55011 - "Endustriyel, bilimsel ve tibbi (ISM) radyo frekansl ekipmanin radyo bozulumu ile saglanir:
B B e ozelliklerinin Slciim sinirlart ve yontemleri” ANATEL
Korumalar, kisa devreler ve uyarilar kullaniciya, kullanici kilavuzu Tablo 6.3'te gosterildigi gibi koruma ve kisa CISPR 11 - Endiistriyel, bilmsel ve tibbi (ISM) radyo frekansli ekipman =
~ dgvge icin F harfiyle ve uyari icin A harfiyle baslayan kodlarla gsterilir. Bu tabloda nedenler ve muhtemel EN 61000-4-2 - "Elektromanyetik uyumluluk (EMC) - B&Iim 4: test ve 6lgtim yéntemleri - Kis. 13776-21-10449 veya 18065-21-10449 numarasi altinda Anatel tarafindan onaylanan Griint kapsar.
- XC30 konekto; . e T coztimlerle ilgili bilgi de bulabilirsiniz. 2: elektrostatik bosalma bagisiklik testi" NOT!
in " . - — - — - - 1
— . . . . . Elektromanyetik EN 61000-4-3 - "Elektromanyetik uyumiluluk (EMC) - Bolim 4: test ve Slgiim yontemleri - Kis. : il n opn e il
1 NF1 1 A Dijital Role Cikis:: Kagaksiz @ Tablo 12.1 bazi invertér kisa devreleri ve korumalari igerir. Uyumiuluk 3: isnmis, radyo frekansh, elektromanyetik alan bagisikik testi* Elgrﬁlgzazm zararli girisime karsl koruma hakkina sahip degildir ve tem yetkili sistemlerde girisime neden
2 NA1 NO: Normalde Acik, C: Ortak, . . Standardi (EMC) EN 61000-4-4 - "Elektromanyetik uyumluluk (EMC) - B8Iiim 4: test ve 6lgtim yéntemleri - Kis. :
. Tablo 12.1: Baz invertér kisa devre ve korumalarinin agiklamas etk uyumiuu um 4: test ve oleum y =K.
3 C1 NC: Normalde kapall ' ! Y o ' 4: elektriksel hizll gegici rejim/patlama bagisikliik testi" = FCC
4 NA2 2A Diitel Role Gt @ L5 dgiidams EN 61000-4-5 - "Elektromanyetik uyumluluk (EMC) - BEIUm 4: test ve Slglim yontemleri - Kis. Bu cihaz FCC diizenlemeleri bslim 15 ile uyumludur. Galistirma asagidaki iki kosula tabidir: (1) Bu cihaz
5 c2 N>Nx (§2.1.1 > C5.9.4) FO06 | Giig kaynaginda dengesizlik veya faz kaybi 5: dalgalanma bagisklik testi" irisi i i Y i irisi f
o G Kaynagine 9 i ! algalanma bagisiiik tes zararll girisime neden olamaz ve (2) bu cihaz istenmeyen calistirmaya neden olabilecek girisimler dahil
6 NA3 3 A Dijital Role Cikisi @ F021 | DC bagl. duslk voltaj kisa devre EN 61000-4-6 - "Elektromanyetik uyumiuluk (EMC) - Bolim 4: test ve dlctiim yontemleri - Kis. alinan bir girisimi kabul etmelidir.
7 C3 N*>Nx (S2.1.3 > C5.9.4) F022 | DC bagl. disUk voltaj kisa devre 6: radyo frekansl alanlarla endiiklenen iletimis bozunum bagisikligi"
(1) Daha fazla bilgi igin kullanici kilavuzu Tablo 8.13'teki detayh teknik ozelliklere bakin. F025 | Kontrol tarafindan tretilen PWM darbeleri ile invertor tarafindan 6lglilen cikis voltajini karsilastirma hatasi EN 61000-4-11 - "Test ve Olgim teknikleri - Voltaj dismeleri, kisa kesintiler ve voltaj NOT! o . .
(2) Invertérle verilen CFWSO00-REL-01 yuva A'ya baglanir ve ilgii gikislar belirilen varsaylan islevierle 1 A, 2 A ve FO30 | U kolunun IGBT lerinde desattrasyon hatasi varyasyonlan bagisklik testleri" Uyumluluktan sorumlu tarafca acikga onaylanmayan degisiklikler veya diizeltmeler kullanicinin cihazi
glyl::llui'zsrzsfsn“ag :?Zkg :';éf;?ydae;;:ar baglanrsa giislann tanmiamasi “n” aksesuarin bagh oldugu yuva F034 |V kolunun IGBT lerinde desatiirasyon hatas Gergeve Standartian EN 60529 - "Mahfazalarla saglanan koruma dereceleri (IP kodu)" Galistirma yetkisini gegersiz kilabilir.
. P . . R FO38 | W kolunun IGBT lerinde desaturasyon hatasi UL 50 - "Elektrikii ekipman icin mahfazalar” . CE
Sekil 9.6: AC y(k baglantisi 6rnekli CFW900-REL-01 XC30 konektér islev semasi FO70 | Cikig, DC baglantisi veya frenleme direncinde kisa devre hatasi Eko Tasanm Standartlar IEC 61800-9 Béliimler 1 & 2 - "Hizi ayarlanabilir elektrikli glic tahrik sistemleri - Gl tahrik
FO71__|Cikis asin akim hatasi sistemleri, motor yol vericileri, gli¢ elektronikleri ve tahrikii uygulamalan igin eko tasanm” WEG Drives & Controls — Automagéo Ltda, CFW900-HMI-BLT tipi radyo ekipmaninin 2014/53/EU sayili
FO74 | Topraklamaya asin akim hatas Direktife uygun oldugunu beyan eder.
FO99 | Akim 6lglim devresi sifir akim igin standartlarin disinda degere sahip . . . P
F160 Gﬂvenliﬁ R o ¢ & s AB uygunluk beyaninin tam metnini su internet adresinden bulabilirsiniz: http://www.weg.net.
F185 | On sarj korumas -Frekans araligi (2402 - 2480 Mhz).

-Maks. Verici glicti (+6 dBm).
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* 8.1 WARZRINSIER
me At Bl ol D1 El Fl a2 b2 a3 b3 o3 a3 3
om [in] | mm [in] | om (in] | om Cin] | om (in] | om (in] | om Cin] | om Cin] | om Cin | om Cin] | om Cin] | om Cind | om Cin]
W A 145 245 222 65 269 333.5 115 250 130 120 120 136 226
[5.7] | [9.65) | [8.74] | [2.56] | [10.50] | [13.13] | [4.53] | [9.84] | [5.12] | [4.72] | [4.72] | [5.35] [ [8.90]
mae | 1052 | 9.3 228 70.2 385 1418.9 125 370 150 177. 1 177.1 158 342
[6.5] | [14.15] | [8.98] | [2.76] | [15.16] | [17.67) | [4.92] | [14.57] | [5.9] [(6.97] | [6.97] | [6.22] | [13.46]
W o 200 130 201 136.4 160 519.3 150 125 175 210 210 188 1405
(7.87] | [16.92] | [11.57) | [5.37] | [18.11] | [20.45) | [5.9] | [16.73] | [6.89] | [8.27] | [8.27] | [7.4] | [15.95]
N 0 250 602 294 135 625 700 200 600 220 290 298 238 565
9.84] | [23.7] | 011570 | [5.31] | [24.6] | [27.56) | [7.87] | [23.6] | [8.66] | [11.41] | [11.73] | [9.37] [ [22.24]
N E 335 620 358 169 675 763. 4 200 650 275 320 320 316 620
[13.19] | [24.4] | [14.09] | [6.65] | [26.57) | [29] [7.87) | [25.6] | [10.83] | [12.60] | [12.60] | [12.44] | [24.41]

*UF d3 Al e3 MIZAZ: +1.0 mn (+0.039 in).
AHABRFMA%: = 1.0 om (= 0.039 in).
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me c2 3 §65E
[] ] N.m [Ibf.in] @
H5E A M5 M5 5 [44.2]
#l3E B M5 M5 5 [44.2]
#lFE C M6 M6 8.5 [75.2]
HEED | W M8 20 [177]
#E E M8 8 20 [177]

(1) (852 A2 2R AR R

B 8.2: wJ @ A

% 8.3 WA KA

A B [
MRS gz mm_[in] mm_[in] mm_[in] mm_[in]
A 1P20 25 [0.98 25 [0.98 10 [0.39 0 (0]
IP21 / UL 1 A | 25 [0.98] | 25 [0.98] | 10 [0.39] | 30 [1.18]
B 1P20 40 [1.57 45 [1.77 10 [0.39 0 [0]
IP21 / UL 1 %! | 40 [1.57 45 [1.177 10 [0.39 30 [1.18]
¢ 1P20 110 [4.33]130 [5.12]] 10 [0.39 0 [0]
IP21 / UL 1 % |110 [4.33]]130 [5.12]| 10 [0.39] | 30 [1.18]
D 1P20 110 [4.33] 130 [5.12]| 10 [0.39 0 [o]
1P21 /UL 1 A |110 [4.33]1]130 [5.12] 10 [0.39 30 [1.18]
E 1P20 150 [5.9] 1250 [9.84] 20 [0.79 0 [0]
IP21 / UL 1 % | 150 [5.9] |250 [9.84]| 20 [0.79 30 [1.18]
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